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Bezpecnostni informace

Pro vasi vlastni bezpecnost a bezpecnost ostatnich a pro zabranéni poskozeni zafizeni a vozidel, na kterych
je zafizeni pouzivano, je dlleZité, aby si viechny osoby obsluhujici zafizeni nebo s nim prichazejici do styku
preletly a porozumély bezpecnostnim pokynim uvedenym v této pfirucce.

Pro servis vozidel je zapotiebi fada postupd, technik, nastrojd a dild, stejné jako dovednosti osoby
provadéjici praci. Vzhledem k obrovskému poctu testovacich aplikaci a variacim produktd, které Ize s timto
zarizenim testovat, nemUzZeme predvidat ani poskytovat rady ¢i bezpe¢nostni informace pro kazdou
situaci. Je odpovédnosti automobilového technika byt obezndmen s testovanym systémem. Je zasadni
pouzivat spravné servisni metody a testovaci postupy. Je nezbytné provadét testy vhodnym a pfijatelnym
zpUsobem, ktery neohroZuje vasi bezpe€nost, bezpecnost ostatnich v pracovnim prostoru, pouZivané

zafizeni ani testované vozidlo.

PFed pouZitim zafizeni si vzdy prectéte a dodrZujte bezpecnostni pokyny a pfislusné zkusebni postupy
poskytnuté vyrobcem testovaného vozidla nebo zafizeni. Zafizeni pouZivejte pouze tak, jak je popsano v
této prirucce. Ujistéte se, Ze jste si precetli, porozuméli a dodrZovali vSechny bezpecnostni pokyny a pokyny

v této pfirucce.
Bezpecnostni zpravy

Bezpecnostni upozornéni jsou poskytovana proto, aby se zabranilo zranéni osob a poskozeni zafizeni.
VSechna bezpecnostni sdéleni jsou uvedena signalnim slovem oznacujicim Groven nebezpedi.

A NEBEZPEC]

Oznacuje bezprostfedné nebezpecnou situaci, kterd, pokud se ji nezabrani, mGze mit za nasledek smrt

nebo vazné zranéni obsluhy nebo kolemjdoucich.

AVAROVANi
Oznacuje potencidlné nebezpecnou situaci, ktera, pokud se ji nezabrani, mdze vést k imrti nebo vaznému

zranéni obsluhy nebo kolemjdoucich.

Bezpecnostni pokyny

Bezpecnostni sdéleni uvedena v tomto dokumentu se tykaji situaci, kterych si je spole¢nost Autel védoma v dobé publikace.
Spolecnost Autel nemuze znat, vyhodnocovat ani vam radit ohledné vsech moznych rizik. Musite si byt

jisti, Ze jakykoli stav nebo servisni postup, se kterym se setkate, neohroZuje vasi osobni bezpecnost.



A NEBEZPECT

Pokud je motor v provozu, DOBRE VETREJTE servisni prostor nebo k vyfukovému systému motoru pFipojte

systém pro odsavani vyfukovych plynd z budovy. Motory produkuji oxid uhelnaty, jedovaty plyn bez zapachu,

ktery zpUsobuje pomalejsi reakéni dobu a mudZe vést k vaznému zranéni osob nebo ke ztraté Zivota.

& Nedoporucuje se pouzivat sluchatka pfi vysoké hlasitosti

Dlouhodoby poslech pfi vysoké hlasitosti mdzZe vést ke ztraté sluchu.
A Bezpecnostni varovani

Automobilové testy vZdy provadéjte v bezpecném prostredi.
PouZivejte ochranné bryle, které splfiuji normy ANSI.

UdrZujte odév, vlasy, ruce, nastroje, testovaci zafizeni atd. v dostatecné vzdalenosti od v3ech pohyblivych nebo horkych

dily motoru.
Provozujte vozidlo v dobFe vétraném pracovnim prostoru, protoZe vyfukové plyny jsou jedovaté.
ZaFadte PARKOVANTI (u automatické prevodovky) nebo NEUTRAL (u manudlni prevodovky)
prevodovka) a ujistéte se, Ze je zataZzena parkovaci brzda.
Umistéte pred hnaci kola bloky a nikdy nenechavejte vozidlo bez dozoru, kdyz

testovani.

P¥i préci v blizkosti zapalovaci civky, vika rozdélovace, zapalovacich kabelG a zapalovacich svicek budte
obzvlasté opatrni. Tyto soucasti za chodu motoru vytvareji nebezpecné napéti.

Mé&jte pobliz hasici p¥istroj vhodny pro haseni pozar( zplsobenych benzinem, chemikaliemi a elektrickymi zafizenimi.

Nepfipojujte ani neodpojujte Zddné testovaci zafizeni, kdyZ je zapnuté zapalovani nebo bé&zi motor.

UdrZujte zkuSebni zafizeni suché, Cisté a bez oleje, vody nebo mastnoty. V pfipadé potfeby pouZijte k cisténi
vnéj3i strany zafizeni jemny Cistici prostfedek na ¢istém hadFiku.

Nefidte vozidlo a neobsluhujte testovaci zafizeni sou¢asné. Jakékoli rozptyleni mdze zplsobit nehodu.

Ridte se servisni priru¢kou k servisovanému vozidlu a dodrZujte vechny diagnostické postupy a bezpe&nostni

opatfeni. NedodrzZeni téchto pokynt mize vést ke zranéni osob nebo po3kozeni testovaciho zafizeni.

Abyste predesli poSkozeni testovaciho zafizeni nebo generovani faleSnych dat, ujistéte se, Ze je baterie
vozidla pIné nabita a Ze je pripojeni k DLC vozidla €isté a

zajistit.

Neumistujte testovaci zafizeni na rozdélovac vozidla. Silné elektromagnetické ruseni mize zafizeni po3kodit.



LASEROVE ZARENT

Nikdy nemifte laserovym paprskem na lidi, zejména ne do jejich obli¢eje nebo o¢i.

LASER
2

Termin laserové zafizeni oznacuje zafizeni, systémy nebo testovaci sestavy, které generuji, prendseji nebo

vyuzivaji laserové zafeni.

Trida laserového zafizeni udava Grover potencidlniho nebezpeci spojeného s jeho dostupnym laserovym zérenim.
V pripadé laserového zafizeni tfidy 2 se dostupné laserové zareni nachazi ve viditelném spektralnim rozsahu (400

nm az 700 nm).

Oc¢ni vitka poskytuji dostate¢nou ochranu pro netimysiny kratkodoby oéni kontakt s takovym laserovym zarenim.
Laserova zafizeni tfidy 2 Ize proto pouZivat bez dalSich bezpe¢nostnich opatfeni, pokud se uZivatel rozhodné
nemusi divat do laseru imysIné po del3i dobu (> 0,25 s) nebo opakované do laseru ¢i pfimo odrazeného laserového

zareni.

A VAROVAN{

UZivani 1ékd nebo konzumace alkoholu zpomaluje reflexni ¢&innost o€nich vicek.
To predstavuje zvlastni riziko. NoSeni ochrannych laserovych bryli s Grovni ochrany R1 se doporucuje vSem, ktefi

jsou pod vlivem lékd.

Osoby, které nejsou proskoleny k praci s laserovym zafizenim a k rizicim laserového zareni, nesmi vstupovat na

pracovisté, kde se pracuje s laserovymi paprsky ani se zafizenim emitujicim laserové zareni.

Bezpecnostni opatreni:
Obsluha musi umistit vystraznou tabuli ,Varovani pred laserovym paprskem” do vysky oci a na viditelné misto
na méici stanici.
Nedivejte se pfimo do laserového zdroje.

Obsluha musi dodrZovat uréené poufziti.



INFRACERVENE ZARENI

Infracervené zafizeni uvnitf. Zabrante pfimému vystaveni o¢im.
Horky povrch. Zabrante pfimému kontaktu.
Bezpecnostni opatfent:

Obsluha musi umistit vystraznou ceduli ,Varovani pred infracervenym zarenim” do vysky oci a
viditelnym zplisobem na mé¥ici stanici.
Nedivejte se pfimo do zdroje infracerveného

zareni.  Obsluha musi dodrZzovat zamyslené poufziti vyrobku.

POUZIVEJTE BEZPECNOSTNI OBUV

Je nutné nosit bezpecnostni obuv.

PFi praci s rizikem poranéni nohou je nutné upozornit na nutnost no3eni ochranné obuvi. Poranéni nohou mize
byt zplsobeno napfiklad padem nebo padajicimi nastroji &i pracovnimi predméty, zachycenim nohy, vyskytem
hirebikl nebo kovovych tFisek v chodidlech atd.

Bezpecnostni opatrent:

Obsluha musi umistit na mé¥ici stanici do vysky oci a na jasné viditelném misté ceduli s pokynem ,Noste

bezpecnostni obuv*.

Obsluha by méla vzdy nosit doporu¢enou ochrannou obuv.
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Pouzivani této pfirucky

Tato pfirucka obsahuje pokyny k pouzivani zafizeni.

Nékteré ilustrace uvedené v této priru¢ce mohou obsahovat moduly a volitelné vybaveni, které neni soucasti
vaseho systému. Ohledné dostupnosti dalSich modulll a volitelného naradi nebo pfislusenstvi se obratte na

svého obchodniho zastupce.

1.1 Konvence

PouZivaji se nasledujici konvence:
1.1.1 Tucny text
Tucny text se pouZiva k zvyraznéni volitelnych poloZek, jako jsou tlacitka a moZnosti nabidky.
Piklad:
Klepnéte na OK.
1.1.2 Poznadmky a dulezité zpravy
1.1.2.1 Poznamky

POZNAMKA poskytuje uZite¢né informace , jako jsou dal$i vysvétleni, tipy a komentare.

Priklad:

@ POZNAMKA

Nové baterie dosahnou pIné kapacity priblizné po 3 az 5 cyklech nabijeni a vybijeni.

1.1.2.2 Dllezité

DULEZITE oznaluije situaci, ktera, pokud se ji nevyhnete, mize vést k poskozeni tabletu nebo vozidla.

Priklad:

0 DULEZITE

Chrarite kabel pFed teplem, olejem, ostrymi hranami a pohyblivymi ¢astmi. PoSkozené kabely ihned vyménite.




1.1.3 Hypertextové odkazy

Hypertextové odkazy jsou k dispozici v elektronickych dokumentech. Modra kurziva oznacuje volitelny hypertextovy

odkaz; modre podtrZzeny text oznacuje odkaz na webovou stranku nebo odkaz na e-mailovou adresu.

1.1.4 Ilustrace

ProtoZe ilustrace pouZité v této prirucce jsou pouze vzorové, muize se skutecné testovaci
obrazovka u jednotlivych testovanych vozidel liSit. Pro vybér spradvné moZznosti se fidte nazvy
nabidek a pokyny na obrazovce.

Ilustrace vychéazeji z vychoziho nastaveni v nastaveni ADAS a Aligner, nastaveni mizete zménit
podle svych potfeb a skutecnych situaci. Chcete-li zménit vychozi nastaveni, prectéte si
podrobnosti v ¢asti Nastaveni Aligner a ADAS .

Ilustrace svorek v této pfirucce vychazeji z pouZiti svorek na pneumatiky a postupy pro pouziti
svorek na pneumatiky pro kalibraci jsou zndzornény v této pfirucce.

1.1.5 Postupy
Ikona Sipky oznacuje postup.
PFiklad:
PouZiti fotoaparatu

1. Klepnéte na tlacitko Fotoaparat . Otevie se obrazovka fotoaparatu.

2. Zaostrete v hledacku na snimek, ktery chcete zachytit.

3. Klepnéte na ikonu fotoaparatu na pravé strané obrazovky. V hledacku se nyni zobrazi
pofizeny snimek a automaticky jej ulozi.

4. Klepnutim na nahledovy obrazek v pravém hornim rohu obrazovky zobrazite ulozené
obraz.

5. Klepnutim na tlacitko Zpét nebo Domd ukoncete aplikaci fotoaparatu.



B —
2 Obecny uvod

PIné automatizovany systém pro kalibraci a geometrii kol Autel IA1000 (déle jen ,JAT000WA") je pIné automatizovany
systém pro kalibraci ADAS, pokrocilou diagnostiku a geometrii kol. S pomoci IA1T000WA jsou Fidici schopni udrZovat

jizdu v pfimém sméru, predvidat mozna nebezpedi véas atd.

IA1000WA poskytuje podrobné pokyny specifické pro dané vozidlo prostfednictvim kompatibilniho diagnostického

tabletu, coZ technikovi umoZiuje provadét efektivni a pfesné kalibrace vozidel.

2.1 Bezpecnostni pokyny a opatreni

1. Zkontrolujte napdjeni, ujistéte se, Ze napajeci napéti je stabilni a spravné

uzemnény.
2. Kabel opatrné umistéte tak, aby se nezamotal ani nezamotal.
3. Abyste sniZili riziko Urazu elektrickym proudem, nepouZivejte jej na destivém nebo mokrém povrchu.
4. Nepouzivejte ani neskladujte zafizeni v mistech s hustym koufem, prachem a mlhou.

5. Jakmile je kalibra¢ni ramecek presunut do poZadované polohy, méli byste stisknout tlacitko

nozni brzdou, abyste zabranili pohybu kalibra¢niho ramu.

6. NepouZivejte kalibra¢ni rdm v prostredi se silnymi vibracemi a silnym vétrem, protoZe roztfeseny kalibracni ram

povede k nepfesnym vysledkim méreni.
7. Prectéte si a dodrZujte vSechna upozornéni a vystrazné stitky umisténé na kalibra¢nim rédmu a dalSich néstrojich.

Nespravné pouziti mlze zpUsobit zranéni osob a zkratit Zivotnost kalibra¢niho ramu.

8. Pfi pouzivani kalibra¢niho rdmu a dal3ich nastrojd postupujte podle pokyn( v této pfiru¢ce.

nastroje.

2.2 Popis produktu

2.2.1 Kalibra¢ni rdam

Kalibragni rdm IA1000WA je stabilné a spolehlivé konstruovan. Nabizi optické umisténi cile, pfesné polohovani
mrtvého Uhlu pomoci kamery a laserového navadéni, ACC a AVM, kompenzaci nerovné podlahy a komplexni validaci
a reporting cile. Jednokrokové robotické vertikalni a horizontalni umisténi cile LDW pomoci fyzickych cilt nebo
volitelného 27" digitalniho panelu cile vyrazné zkracuje dobu manudlini obsluhy a nastaveni. Automatické jemné

robotické nastaveni ndklonu, klopeni, staceni a zepFedu dozadu.



zlepSit pfesnost a sniZit lidské chyby.

@ POZNAMKA

Pred zvedanim nebo skladanim pricniku odstrante vSechny prekazky a prislusenstvi.

PFi skladani neumistujte posuvné desky do blizkosti sklddaciho spoje.
Z bezpecnostnich divodd nezvedejte ani nespoustéjte hrazdu, kdy?Z jsou jeji ramena slozena.
Ram Ize zvednout do maximalni vy3sky 9 stop 1 palec (109 palcl). Ujistéte se, Ze

VasSe pracovni plocha m4 dostatek prostoru, aby nedoslo k poskozeni.

Obrazek 2-1 Kalibra¢ni rdmecek AUTEL-CSC1000

@ POZNAMKA

Cisty a rovny povrch o délce 4 m/13,2 stop a $ifce 5,33 m/10,92 stop
je nutné pro umisténi kalibra¢niho rdmu.
Pro dokonceni kompletniho sefizeni geometrie kol a kalibrace systému ADAS je zapotiebi plocha o délce 10 m/
32,8 stop a Sifce 5 m/16,4 stop .

Tabulka 2-1 Specifikace kalibra¢niho ramu

Polozka Popis
Model AUTEL-CSC1000
Jmenovity vykon 360 W
Napajeci zdroj 100-264 V, 50/60 Hz
Kalibra¢ni ram sloZzeny
. 800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 palce)

Rozméry

(S*V*H)



Polozka Popis

Délka rozloZené pricky 2700 mm (106,30 palce)

Délka slozené pricky 400 mm (15,75 palce)

Vyska kalibra¢niho ramu
1670-2770 mm (65,75-109,06 palce)

Rozsah

Rozsah vysky pricniku 300-2500 mm (11,18-98,43 palce)
Cisla kamer 6

Jeden pixel fotoaparatu 3072*2048

Provozni teplota -10-50 °C (14-122 °F)

Skladovaci teplota -20-60 °C (-4-140 °F)

o Rada tablet MaxiSys Ultra (dale jen ,tablety MaxiSys Ultra“)
Kompatibilni tablet

Tabulka 2-2 Vysvétleni symboll na kalibra¢nim réamu

Symbol Jméno Vysvétleni
NAHORY Stisknéte jej pro zvednuti pricky.
OWN , —_
] /:./"' \\
( ( ] DOLU Stisknutim spustte pfi¢ku dold.

!} NOUZOVE ZASTAVEN] V pfipadé nouze jej stisknéte.




Symbol Jméno Vysvétleni

USB rozhrani Pro pfipojeni USB kabelu.

Rozhrani HDMI Pro pfipojeni HDMI kabelu.

Vystrazna znacka laserového paprsku .

POZOR Vystrazna znacka.

Infracervené zafizeni uvnitr.

. o Vystrazna znacka.
Zabrante kontaktu s o¢ima.

Horky povrch. Zabrarite
Vystrazna znacka.

kontakt.
Chranite pred vodou Vystrazna znacka.
Chrafite pfed slune¢nim zafenim Vystrazna znacka.

BOD SKRCENI.

Davejte si pozor na ruce. L, .
.. o Vystrazna znacka.
UdrZujte ruce cisté

bé&hem provozu.

Neslapejte na ani nestavte
tézké predméty na kalibra¢nim Vystrazna znacka.
ramu.




Symbol

Jméno

Vysvétleni

Vybusna cedule

Vystrazna znacka.

Horlava znacka

Vystrazna znacka.

Znacka ,NENAKLANAT"

Vystrazna znacka.

2.2.1.1 Sklddaci mechanismus

K dispozici je sklddaci mechanismus pro roztazeni nebo sloZeni levého a pravého ramene pfi¢niku.

2.2.1.2 Ovladaci tlacitka

K dispozici jsou t¥i ovladaci tlatitka: tlatitko NOUZOVEHO ZASTAVENI, tlatitko NAHORU a tlagitko DOLU. Tlagitko
NOUZOVEHO ZASTAVENT se pouZiva k nouzovému zastaveni zvedani a spousténi pricky, tlatitko NAHORU se pouZiva

Obrazek 2-2 Skladaci mechanismus

ke zvedani pricky a tlacitko DOLU ke spousténi pficky.




Obrazek 2-3 Ovladaci tlacitka
1. Tla¢itko NOUZOVEHO ZASTAVENI
2. Tlacitko NAHORU
3. Tlatitko DOLU
2.2.1.3 Nozni brzdy

Na zadnf strané kalibra¢niho rdmu jsou dvé noZni brzdy. Chcete-li kalibra¢ni rdm udrZet v klidu, seSlapnéte

nozni brzdy nohama.

w5

- Wy
i@ff/’ =
&

Obréazek 2-4 Dvé nozni brzdy
2.2.1.4 Sada s kamerou

Na pri¢niku je instalovana jedna stfedova kamera, jedna prava kamerova jednotka a jedna leva kamerova
jednotka. Sada kamery je nezbytnou soucasti pfi provadéni kalibrace systému ADAS a nastaveni geometrie

kol.



@ POZNAMKA

PFi pohledu celem k predni ¢asti kalibracniho rému se levd kamerova jednotka nachézi na levé strané, prava

kamerova jednotka na pravé strané.

Stfedova kamera

Stfedova kamera se pouziva k identifikaci uréeného cile.

Obrazek 2-5 Stfedova kamera AUTEL-CSC0500/18
1. USB port
2. Napajeci port
Prava kamerova jednotka

Pravé kamerova jednotka se tfemi kamerami se pouZiva k identifikaci ur¢eného cile.

Obrézek 2-6 Prava jednotka kamery AUTEL-CSC0500/18

1. USB port
2. Napajeci port
Leva jednotka kamery

Leva kamerova jednotka se dvéma kamerami slouZi k identifikaci uréeného cile.



Obrazek 2-7 Jednotka levé kamery AUTEL-CSC0500/18

1. USB port
2. Napédjeci port
2.2.1.5 Externi napéjeci kabel 12 V/24V

Externi napéjeci kabel 12 V/24 V je pfipevnén k rukojeti. Jeden konec kabelu zapojte do vystupniho portu
stejnosmérného proudu v kalibra¢nim rdmecku; druhy konec vstupniho kabelu 12V zapojte do napajeciho portu
tabletu Autel nebo kalibratoru Autel NV, aby se kalibra¢ni ramecek nabil.

Nebo zapojte 24V vstupni kabel do napéjeciho portu kalibraéniho boxu radaru; kalibra¢ni ramecek mize také nabijet

kalibra¢ni box radaru.

Obrazek 2-8 Externi napéjeci kabel 12 V/24 vV

2.2.1.6 24" LCD dotykovy monitor

Monitor muiZe automaticky sdilet obrazovku s tabletem po dokonceni Wi-Fi pfipojeni mezi kalibra¢nim rdmeckem a

tabletem.



Obrazek 2-9 24" LCD dotykovy monitor

Pouziti dotykového monitoru

1. Odstrarite ochrannou félii kolem dotykového monitoru.

2. Nastavte monitor do vhodné polohy pro sledovani.

@ POZNAMKA

Po odstranéni pénové vyplné a zapnuti kalibraéniho ramu zkontrolujte, zda neni tlacitko nouzového zastaveni

omylem stisknuto. Pokud ano, otocte tla¢itko ve sméru hodinovych rucicek, abyste jej uvolnili.

3. Odstraiite ochrannou folii z kabeld.

4. Zkontrolujte, zda jsou napdajeci kabel (1), kabel HDMI (2) a kabel USB (3) pevné pfipojeny
pripojeny k pFislusnym vstupnim portdm na dotykovém monitoru.

5. Dotykova obrazovka je nyni pfipravena k pouZziti.



3 Uvod do pfislusenstvi

3.1 Standardni pfisluSenstvi

Tabulka 3-1 Standardni pfisluSenstvi ve verzi s objimkou kola (objimkou na rafek)

Jméno Model MnoZstvi

AUTEL-CSC0500/19/LF

AUTEL-CSC0500/19/RF
Objimka kola (rafek

AUTEL-CSC0500/19/LR 4 ks
Svorka)

AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
cil 4 ks
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Brzdovy pedal

AUTEL-CSC0500/26 1 ks
Depresor
Volant AUTEL-CSC0500/27 1ks
Drzak stojanu Néstroj
Pomdicka pro zarovnani AUTEL-CSC0500/08 1ks
§estihranny L-kli¢ (5 mm)

1ks

Pro instalaci pomticky pro vyrovnani
Klin pod kola 2 ks
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Tabulka 3-2 Standardni pfisluSenstvi ve verzi s objimkou na kolo (objimkou na pneumatiky)

Jméno Model MnoZstvi

AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF
Objimka kola (pneumatika AUTEL-CSC0500/17/LR 4ks

Svorka)
AUTEL-CSC0500/17RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Cil 4 ks
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Brzdovy pedal

AUTEL-CSC0500/26 1 ks
Depresor
Volant , AUTEL-CSC0500/27 1 ks
Drzak stojanu Nastroj
Pomdicka pro zarovnani AUTEL-CSC0500/08 1 ks
Sestihranny L-kli¢ (5 mm)

1 ks

Pro instalaci pomticky pro vyrovnani
Klin pod kola 2 ks

13



3.1.1.1 Upinaci svorka kola (objimka rafku)

Svorka kola (réfkova svorka) AUTEL-CSC0500/19 se vertikalné pFipevni ke kolu vozidla a slouZi k uchyceni uréeného cile

AUTEL-CSC0500/16, aby jej kamerova sada mohla identifikovat.

=
i

Obrézek 3-1 Upinaci svorka kola (upinaci svorka na rafek) AUTEL-CSC0500/19
1. Otvor pro upeviiovaci osu - pro vloZeni upeviiovaci osy terce.
2. Utahovaci Sroub - pro utaZeni vioZené upevriovaci osy terce.
3. Zajistovaci knoflik - pro utaZeni objimky kola (objimky rafku) na kole.
4. Drazky pro zapadky - podle priméru kola vlozte zapadky do vhodnych draZek pro zapadky.
5. Zépadky — pro pfipevnéni objimky kola (objimky rafku) ke kolu.
3.1.1.2 Svorka na kolo (svorka na pneumatiku)

Sada obsahuje ctyfi objimky na kola (objimky na pneumatiky), kazda objimka na kolo (objimka na pneumatiku) by
méla byt nainstalovana na odpovidajici pneumatiku. U pneumatik s rdznymi priméry ma kazda objimka na kolo
(objimka na pneumatiku) tfi prevodové stupné k nastaveni. PouZiteIné prdméry pneumatik pro kazdy prevodovy

stupen jsou nasledujici:
Prvni rychlostni stupef: 19-27 palcl
Druhy rychlostni stuperi: 24-32 palct

Treti rychlostni stupef: 30-37 palcl



Obrazek 3-2 Svorka na kolo (svorka na pneumatiku) AUTEL-CSC0500/17

1. Ovladaci tlacitko
2. Skupina
3. Drazka zapadky
4. Zatdhnéte za rukojet’
5. Zvedaci rukojet’
6. ZajiStovaci rukojet’
7. Upevnéni drazky napravy
8. ZajiStovaci knoflik

Montaz objimky kola (objimky pneumatiky)

1. Drzte zvedaci paku (5) a stisknéte ovladaci tlacitko (1) na drazce zdpadky (3).

2. VloZte odpovidajici zadpadku do drazky zapadky.

©

POZNAMKA Nejprve nainstalujte zapadku s taznou rukojeti a nainstalujte ji do slotu zapadky nejblize k rukojeti zvedani. Poté

stejnym zpUsobem nainstalujte dalsi dvé zapadky.

3. Jakmile je zapadka zcela zasunuta do slotu zapadky, uvolnéte ovladaci tlacitko —

zapadka je dobre nainstalovana.

4. Po Fadné instalaci viech tfi zdpadek muZete nastavit pfevodovy stupefi podle priméru pneumatiky.

5. Stisknéte ovladaci tladitko a zatdhnéte za zapadky nahoru nebo dold pro nastaveni pfevodového stupné.

6. Kdyz uslysite ,,cvaknuti”, znamena to, Ze byl pFevod sefizen.

Uspésné. Poté muzete ovladaci tladitko uvolnit.
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©

POZNAMKA Po nastaveni pfevodového stupng, pokud se nezobrazuje 7adné &islo, je zafazen prvni prevodovy stuperi a zdpadky
mUZete pouze vytahnout smérem ven; pokud se zobrazi €islo 2, je zafazen druhy prevodovy stupen; pokud se zobrazi &islo 3, je
zarazen treti prevodovy stupen. Ujistéte se, Ze vSechny t¥i zapadky jsou ve stejném prevodovém stupni. Namontujte dalsi tfi objimky

pneumatik, jak je popsano vyse.

Instalace cile

1. Jakmile je objimka kola (objimka na pneumatiku) sestavena, vyjméte cil, ktery odpovida objimce
na pneumatiku.

2. Uchopte rukojet zvedani (5) a uvolnéte pojistnou knoflik (8).

3. VloZte kolik pro upevnéni ter¢e do odpovidajicitho montazniho otvoru tak, aby bylo mozné ter¢
zasunout do drazky upevnovaci osy (7).

4. Po spravném zasunuti terce utadhnéte zajiStovaci knoflik.

©

POZNAMKA Svorka kola (svorka pneumatiky) a ter¢ by mély byt shodné. NapFiklad levy zadni ter¢ by mé&l byt nainstalovan na svorce

levého zadniho kola (svorce pneumatiky).

Instalace objimky kola (objimky na pneumatiku) na pneumatiku

1. PFed instalaci objimky kola (objimky na pneumatiku) na pneumatiku se ujistéte, Ze je ter¢ spravné
nainstalovéan a prevod je nastaven podle prdméru pneumatiky.

2. Uchopte zvedaci paku (5) a zvednéte taznou paku (4), abyste nainstalovali objimku kola (objimku
pneumatiky) na odpovidajici pneumatiku.

3. Jakmile jsou vSechny zapadky pevné pfipevnény k pneumatice, uvolnéte taznou rukojet a
zajistéte zajistovaci paku (6).

4. Svorka kola (svorka pneumatiky) s ter¢em je spravné nainstalovéna.

3.1.1.3 dil

K dispozici jsou Ctyfi terce. PFedni terce se vkladaji do svorek levého pFedniho kola a svorek pravého
predniho kola, zadni terce se vkladaji do svorek levého zadniho kola a svorek pravého zadniho kola.
V3echny Ctyfi terce se pouzivaji k pfesnému odecteni parametrt geometrie kol.

16



Obrazek 3-3 Cil AUTEL-CSC0500/16

Instalace objimky kola (objimky rafku) a terce na kolo
1. Sejméte krytky ze zadpadek objimky rafku.

2. Vlozte zapadky do vhodnych drazek podle velikosti kola (pasuji na kola o priiméru od
14" do 23").

3. Povolte pojistnou knoflik (3) a nainstalujte objimku kola (objimku rafku) na kolo.

4. Upravte podle potfeby a poté utahnéte pojistnou knoflik, aby byla objimka kola
(objimka rafku) bezpené nainstalovana na kole.

5. Povolte utahovaci Sroub (2), vloZte upevnovaci osu ter¢e do drazky pro upevnovaci
osu (1) s kolikem pro umisténi terée do odpovidajiciho montazniho otvoru. Po fadné
instalaci terce utahnéte utahovaci Sroub.

Q)

POZNAMKA Upinaci svorka kola (objimka rafku) a teré by mély byt shodné. NapFiklad levy zadni teré by mé&l byt nainstalovan na
levou zadni objimku kola (objimku rafku).
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3.1.1.4 SeSlapavac brzdového pedalu

Pomaha pfi seslapnuti brzdového pedalu.

Obréazek 3-4 Seslapnuti brzdového pedalu AUTEL-CSC0500/26
1. Hacek
2. Systém rychlého uvolnéni
3. Kontaktni vyztuha brzdového pedélu
Instalace se$lapnuti brzdového pedalu
1. Zacvaknéte brzdovy pedal do kontaktni vzpéry brzdového pedalu.

2. Silné seslapnéte a nastavte systém rychloupindni tak, aby se hacky zachytily v sedadle, ¢imz se brzdovy

pedal zablokuje.
3.1.1.5 Nastroj pro drzak volantu

Stojan drZaku volantu se pouZiv4 k fixaci polohy volantu a vyrovnani vozidla.

Obrazek 3-5 Drzak volantu, nastroj pro stojan AUTEL-CSC0500/27
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1. Hacek
2. Zajistovaci knoflik
3. Systém rychlého uvolnéni
Instalace nastroje pro drzak volantu
1. Umistéte nastroj pro upevnéni drzaku volantu na sedadlo.

2. Povolte pojistnou knoflik.

3. Nastavte systém rychloupinani tak, aby se hacky dotykaly volantu, a tim omezily otaceni

volantu.
4. Utazenim pojistné knofliku jej zajistéte.
3.1.1.6 PomUcka pro zarovnani

Pomcka pro sefizeni polohy se pouziva k méreni vzdélenosti od kalibracniho rdmu ke kazdé poloze

karoserie vozidla.

Obrazek 3-6 Pomdcka pro vyrovnani AUTEL-CSC0500/08
1. Cil pro méreni vzdalenosti
2. ZajiStovaci knoflik

Instalace pomdcky pro vyrovnani

1. Pfi prvnim poufZiti zajistéte zdkladnu a ty¢ Sroubem a Sestihrannym klicem (5 mm).

2. Povolte pojistnou knoflik, pfipevnéte méfici ter¢ vzdalenosti k tyc¢i a poté

utdhnéte pojistnou knoflik.
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3.1.1.7 Klin pod kola

Klin pod kolo se umistuje za kolo, aby se zabranilo samovolnému rozjeti vozidla.

Obrazek 3-7 Klin pod kola

Umisténi klinu pod kolo
1. Zaparkujte vozidlo na rovném misté.

2. Zatlacte klin kola do kola, jak je zndzornéno na obrazku, abyste zabranili jeho zaklonéni.

odvalovani se.

Wheel Chock

3. Po pouziti uloZte.

3.2 Dal3i potfebné prislusenstvi (neni soucasti dodavky)

3.2.1 Pro sefizeni geometrie kol a kalibraci ADAS

Tabulka 3-3 Pro geometrii kol a kalibraci ADAS

Jméno Model

Kalibraéni lista (pro objimku rafku) AUTEL-CYC0500/10

AUTEL-CSC0500/10

Kalibracni lista (pro objimku pneumatik)
AUTEL-CSC0500/12




Jméno Model

Tableta MaxiSys Ultra g

3.2.1.1 Kalibra¢ni lista

Kalibracni lat's vysokou presnosti méreni je profesiondlni nastroj pro provadéni geometrie kol. PFi kalibraci

stabilizatoru, kontrole pfesnosti nebo kalibraci cile upinaci hlavy kol je kalibracni lat potreba.

Vhodné pro objimku kola (objimku na rafek)

Obrazek 3-8 Kalibrac¢ni liSta - Vhodna pro svorku kola (svorku rafku)
Instalace objimky kola (objimky rafku) na kalibraéni listu
1. Sejméte krytky ze zapadek upinaci svorky kola (upinaci svorky rafku).
2. Vlozte zapadky do vhodnych drazek pro zapadky podle velikosti kalibra¢ni tyce.

3. Povolte pojistnou knoflik objimky kola (objimky rafku) a nainstalujte ji na
kalibracni liSta.

4. Upravte podle potieby a poté utahnéte pojistnou knoflik, aby byla svorka kola (svorka rafku)

bezpecné nainstalovana na kalibracni listé.

Vhodné pro svorku na kolo (svorku na pneumatiky)

Obrazek 3-9 Kalibracni liSta - Vhodnd pro svorku na kolo (svorku na pneumatiky)
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Instalace svorky na kolo (svorky na pneumatiky) na kalibracni listu

1. Uchopte zvedaci paku a zvednéte taZznou paku objimky pneumatiky, abyste nainstalovali zdpadky.
do drézek na kalibra¢ni listé.

2. Kdyz je svorka kola (svorka pneumatiky) dobfe nainstalovana na kalibracni li5té, otocte zajiStovaci rukojet,

abyste svorku kola (svorku pneumatiky) na kalibrac¢ni listé bezpecné zajistili.

3.2.1.2 Tablet MaxiSys Ultra

Zarizeni IAT000WA je nutné pouZivat s tabletem MaxiSys Ultra. Nastaveni geometrie kol a kalibraci systému ADAS

Ize provadét pouze tehdy, je-li zafizeni IA1T000WA pripojeno k tabletu MaxiSys Ultra.

Obrazek 3-10 Tablet MaxiSys Ultra

Aktivace softwaru

ProtoZe MaxiSys Ultra nema funkci nastaveni geometrie kol, je tfeba pred provedenim funkce nastaveni geometrie
kol nejprve aktivovat aplikaci pro nastaveni geometrie kol na tabletu po zakoupeni kalibra¢ni karty pro nastaveni

geometrie kol a ADAS z webu www.autel.com.

Aktivace aplikace pro méreni geometrie kol a kalibraci systému ADAS
1. Ovérte, zda jsou k dispozici aktualizace na registrovaném tabletu MaxiSys Ultra.
2. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
3. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani.

4. Vyberte kalibracni ramecek, ktery potfebujete svazat, a poté zadejte ovérFovaci kéd z aplikacni karty pro

kalibraci geometrie kol a ADAS.

5. Stahnéte si software pro kalibraci geometrie kol a systému ADAS.
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PFipojeni kalibra¢niho rdmu

Pro navazani komunikace mezi tabletem a zafizenim IA1T000WA je nutné propojit tablet s kalibra¢nim rdmeckem

pomoci Wi-Fi zafizeni IAT000WA.

@ POZNAMKA

Pred pripojenim kalibra¢niho ramecku zkontrolujte nastaveni zemé/regionu v systému Android tabletu.

Propojeni tabletu s kalibra¢nim ramem

1. Po instalaci monitoru zapojte napajeci kabel ve spodni €asti sloupku do zasuvky a poté zapnéte vypinac,

abyste zapnuli kalibracni rdmecek.

2. Zapnéte tablet. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
3. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé €asti obrazovky.

4. Klepnéte na PFipojeni kalibrac¢niho ramu v pravé ¢asti obrazovky.

M  Settings ADAS & Aligner Settings
=5 ADAS & Aligner Settings
£# Common Settings >
n OBFCM Upload
'1_ Calibration Frame Connection Not Connected >
o [
o | k Configuration
m EVDiag Box Settings
= ® updat
“ Battery Test
¢ Hand-held Inclinometer Update >
E Country/Region Code
{8} Maintenance & Service

D Laws and Regulations
m System Settings :E: Wheel Alignment Software Settings >

B o )

Obrézek 3-11 Pripojeni IAT000WA pres Wi-Fi 1

Alinnmant Drarhanrk Qafrurars Qattinae 3

5. Vyhledejte ndzev Wi-Fi kalibra¢niho ramecku a pfipojte se.

6. Kdy? je tablet pfipojen ke kalibraénimu rdmu, stav komunikace
zni ,Pfipojeno”.
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M  Settings o Calibration Frame Connection Refresh
52 ADAS & Aligner Settings
n OBFCM Upload
1 [
Devices
EVDiag Box Settings
m 1A1000 Wi-F: [ on ¢
[‘ Battery Test “=u ADAS-S518R0701025 Not Connected
E Country/Region Code 2% ADAS-S518R0C01007 Not Connected
2% ADAS-S518N0401217 Not Connected
D Laws and Regulations i =
““a ADAS-S518ROC01005 Not Connected
m System Settings
o Tap 10 connect ordisconnec

Obrazek 3-12 Pfipojeni IA1000WA pfes Wi-Fi 2

Konfigurace sité

Po pripojeni tabletu k Wi-Fi zafizeni IATO00WA je tfeba jej pfipojit k Wi-Fi s pFistupem k internetu pomoci
nasledujicich nastaveni.

Pro pfipojeni tabletu k internetu k pristupné Wi-Fi siti
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé ¢asti obrazovky.
3. Klepnéte na Konfigurace sité (ujistéte se, Ze je zafizeni IAT000WA Wi-Fi pfipojeno, jinak se neaktivuje).
4. Klepnéte na rozbalovaci tlacitko na pravé strané pole s ndzvem sité Wi-Fi a vyberte svou sit' Wi-Fi. Poté
zadejte heslo k siti Wi-Fi.

5. Po vybéru nazvu Wi-Fi a zadani hesla klepnéte na Pfipojit .
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ﬁ Settings - Network Configuration
= ADAS & Aligner Settings
/ Connected Wi-Fi TestPile (connected)
B osrem uplosd A
B Vehicle List Mets B ©

Password

m EVDiag Box Settings

) [P

D Laws and Regulations
System Settings
(2 I

Obrazek 3-13 Pripojeni k internetu Bezdratova sit' Wi-Fi

6. Klepnutim na tlacitko Zpét se vréatite na predchozi stranku nebo klepnutim na tla¢itko Domd
ukoncite obrazovku nastaveni ADAS a Aligner.

Navazani komunikace s vozidlem

PFed provedenim geometrie kol a kalibrace funkce ADAS je nutné navazat spravnou komunikaci mezi vozidlem a

tabletem MaxiSys Ultra.
Pro navazani spravné komunikace mezi vozidlem a tabletem

1. Pfipojte zafizeni VCI k DLC vozidla pro komunikaci i napajeni.

zdroj.

2. Pripojte zafizeni VCI k tabletu pFes Bluetooth, Wi-Fi nebo USB
spojeni.

3. Po dokonéeni vy3e uvedenych krokd zkontrolujte navigaéni tlacitko VCI ve spodnim panelu obrazovky. Pokud
se v pravém dolnim rohu zobrazi zelena ikona BT, Wi-Fi nebo USB, tablet MaxiSys Ultra je pfipraven k

provedeni geometrie kol a kalibrace ADAS.
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3.2.2 Pro kalibraci ADAS

Tabulka 3-4 Pro kalibraci ADAS

Jméno Model

Reflektor AUTEL-CSC0602/01
Mini reflektor AUTEL-CSC0602/07
Kalibra¢ni stojan AUTEL-CSC0800

Sada prislusenstvi I (pro Japonsko a

Vozidla z Jizni Koreje)

Sada pfislusenstvi II (pro vozidla v Evropé a
USA)

Cilovéa tabule pro opusténi jizdniho pruhu
Vystrazny systém (LDW)

Kalibrator predniho fotoaparatu AUTEL-CSC0701/23

Deska se vzorem (pro systém LDW) | e

Sada vzort II (pro AVM (kolem

Systém monitorovani zobrazeni)

Digitalni cilovy panel AUTEL-CSC050A-16
Napéjecikabel stejnosmémnéhoprouds | -

Leva prodluZovaci ty¢ AUTEL-CSCO50A/18_L
Prava prodluzovaci ty¢ AUTEL-CSCO50A/18_R
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Jméno Model

Levy dvouradkovy laser AUTEL-CSCO50A/15-L
Pravy dvouradkovy laser AUTEL-CSCO50A/15-R
Montézni deska AUTEL-CSCO50A/17

3.2.2.1 Reflektor

Reflektor je nezbytny pro umisténi kalibraéniho rdmu a kalibraci radaru.

Obrazek 3-14 Reflektor AUTEL-CSC0602/01

1. Prichozi otvor pro laser

2. Reflektorové plocha

3. Rukojet’

4. Gradient

5. Radici paka - pro riizné prevodové stupné dle potieby pro riizné kalibrace.

6. Hacek na naradi

3.2.2.2 Mini reflektor

Spolu s laserem na kalibra¢nim rdmu se mini reflektor pouZiva k nastaveni reflektoru na kalibra¢nim rdmu

XF

Obrazek 3-15 Mini reflektor AUTEL-CSC0602/07

rovnobézné s radarem.
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3.2.2.3 Kalibraéni stojan

Kalibra¢ni stojan se pouZiva k uchyceni rohového reflektoru pro kalibraci radaru.

Obrazek 3-16 Stojan na kalibrator AUTEL-CSC0O800
1. Upevnovaci zdmek - pro utazeni montazni drazky.

2. MontdZzni otvor - pro montéz upevriovaci osy rohového reflektoru nebo jiného
kalibraéni nastroje.

3. Rukojet

4. Pravitko - pro méreni vysky.

5. Gradient

6. Srouby pro horizontalni nastaveni - pro horizontalni nastaveni posuvného bloku
vyska.
3.2.2.4 Sada pfisluSenstvi I (pro vozidla z Japonska a Jizni Koreje)

Kalibra¢ni deska radaru

Kalibra¢ni deska radaru AUTEL-CSC0602/02 se pFipevni k posuvné desce na kalibra¢nim rdmu a slouZi ke kalibraci

radaru Continental.
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Obrazek 3-17 Radarova kalibracni deska AUTEL-CSC0602/02
1. Povrch desky
2. Gradient
3. Rukojet
4. Hacek na naradi
5. Prlichozi otvor pro laser
Rohovy reflektor

Rohovy reflektor AUTEL-CSC0802/01 se pripevni k posuvné desce na kalibra¢nim rdmu a slouzi ke kalibraci
milimetrového radaru.

Obrazek 3-18 Rohovy reflektor AUTEL-CSC0802/01
1. Trojuhelnikové deska pro pfijem signalu
2. 7# Such4 baterie
3. Bateriovy box
4. Upevnéni napravy

5. Vypinac
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Cilova deska ACC

Cilova deska ACC AUTEL-CSC0802/03 se pouziva pro kalibraci adaptivniho tempomatu ve vozidlech Nissan a
Infiniti.

Obrazek 3-19 Cilova deska ACC AUTEL-CSC0802/03

Kalibra¢ni stojan

Kalibra¢ni stojan MaxiSys ADAS Autel-CSC0802 se pouziva pro kalibraci radaru ve vozidlech Nissan a Infiniti.

Obrazek 3-20 Kalibracni stojan Autel-CSC0802

3.2.2.5 Sada pfisluSenstvi II (pro vozidla pro Evropu a USA)

Kalibrator NV (vozidla Volkswagen a GM)

PFipevnénim k posuvné desce na pficniku kalibrac¢niho ramu, kalibrator NV

AUTEL-CSC0603/01 se pouziva pro kalibraci systému no¢niho vidéni vozidel Volkswagen a GM.
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vozidla.

Obrazek 3-21 Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01

1. Gradient

2. Kontrolka napajenf (¢ervend)

3. Kontrolka napéjeni (zelend)

4. Prachozi otvor pro laser
5. Rukojet’
6. Ovladaci spinac
7. Vypinac
8. Pojistkova patice
9. Vstupni port stejnosmérného napéjeni
10. Hacek na néradi
Kalibrator NV (Benz)

Kalibrator NV AUTEL-CSC0803/01 se pouziva pro kalibraci systémd no¢niho vidéni vozidel Benz.
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Obrazek 3-22 NV Kalibrator (Benz) AUTEL-CSC0803/01

1. Vypinac

2. Pojistkova patice

3. Vstupni port stejnosmérného napéjeni

4. Srouby pro horizontélni nastaveni

5. Gradient

Kalibrac¢ni box radaru

Kalibraéni box radaru CSC0605/01 se pfipevni k posuvné desce na pri¢niku kalibra¢niho rdmu a slouZzi ke

kalibraci systému detekce mrtvého Ghlu u vozidel Volkswagen.

)

006

09

B

Obrazek 3-23 Radarovy kalibra¢ni box AUTEL-CSC0605/01
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1. Kontrolka napéjeni (zelend)

2. Kontrolka napéjeni (Cervend)

3. Gradient

4. Vstupni port stejnosmérného napajeni
5. Pojistkova patice

6. Vypinac

7. Hacek na naradi

Kalibracni deska radaru

(W)

Obrazek 3-24 Radarova kalibra¢ni deska AUTEL-CSC0602/08
1. Rukojet’
2. Gradient
3. Vahova deska
4. Instalacni spona
5. Laserova dira
Cilova deska

Spolu se vzorem AUTEL-CSC0806/01 se cilova deska AUTEL-CSC0804/01 pouZiva pro
kalibraci systému monitorovani okoli vozidel Volkswagen.
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Obrazek 3-25 Cilova deska AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Cilova deska a kalibrator (pro kalibraci systému LDW)

Cilova deska AUTEL-CSC0601/08-L

Cilova deska AUTEL-CSC0601/08-L pro kalibraci systému varovani pred opusténim jizdniho pruhu u vozidel Honda.

Obrazek 3-26 Cilova deska AUTEL-CSC0601/08-L
Cilova deska AUTEL-CSC0601/08-R

Cilova deska AUTEL-CSC0601/08-R pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho pruhu u vozidel Honda.

Obrazek 3-27 Cilova deska AUTEL-CSC0601/08-R
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Cilova deska AUTEL-CSC0601/05

Cilova deska AUTEL-CSC0601/05 pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho pruhu u vozidel Honda.

Obrazek 3-28 Cilova deska AUTEL-CSC0601/05
Cilova deska AUTEL-CSC0601/11

Cilova deska AUTEL-CSC0601/11 pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho pruhu
u vozidel Toyota a Lexus (1).

Obrazek 3-29 Cilova deska AUTEL-CSC0601/11
Cilova deska AUTEL-CSC0601/15

Cilova deska AUTEL-CSC0601/15 pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho pruhu
u vozidel Toyota (2).

Obrazek 3-30 Cilova deska AUTEL-CSC0601/15
Cilova deska AUTEL-CSC0601/09

Cilova deska AUTEL-CSC0601/09 pro kalibraci systému varovani pred opusténim jizdniho pruhu
u vozidel Hyundai a KIA.
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Obrazek 3-31 Cilova deska AUTEL-CSC0601/09

Cilova deska AUTEL-CSC0601/02

Cilova deska AUTEL-CSC0601/02 pro kalibraci systému varovani pred opusténim jizdniho pruhu u vozidel Mercedes
Benz.

o + ©

Obrazek 3-32 Cilova deska AUTEL-CSC0601/02
Cilova deska AUTEL-CSC0601/19

Cilova deska AUTEL-CSC0601/19, pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho pruhu
u vozidel Benz (2).

Obrazek 3-33 Cilova deska AUTEL-CSC0601/19
Cilova deska AUTEL-CSC0601/03-L

Cilova deska AUTEL-CSC0601/03-L pro kalibraci systému varovani pred opusténim jizdniho
pruhu u vozidel Nissan (1).
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Obrazek 3-34 Cilova deska AUTEL-CSC0601/03-L

Cilova deska AUTEL-CSC0601/03-R

Cilova deska AUTEL-CSC0601/03-R pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho

ot

Obrazek 3-35 Cilova deska AUTEL-CSC0601/03-R

pruhu u vozidel Nissan (1).

Cilova deska AUTEL-CSC0601/04-L

Cilova deska AUTEL-CSC0601/04-L pro kalibraci systému varovani pred opusténim jizdniho pruhu

u vozidel Nissan (3).

Obrazek 3-36 Cilova deska AUTEL-CSC0601/04-L

Cilova deska AUTEL-CSC0601/04-R

Cilova deska AUTEL-CSC0601/04-R pro kalibraci systému varovani pred opusténim jizdniho
pruhu u vozidel Nissan (3).



nm

Obrazek 3-37 Cilova deska AUTEL-CSC0601/04-R

Cilové deska AUTEL-CSC0601/06-L

Cilova deska AUTEL-CSC0601/06-L pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho

pruhu u vozidel Nissan a Infiniti (2).

Obrazek 3-38 Cilova deska AUTEL-CSC0601/06-L

Cilova deska AUTEL-CSC0601/06-R

Cilova deska AUTEL-CSC0601/06-R pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho
pruhu u vozidel Nissan a Infiniti (2).

“

Obrazek 3-39 Cilova deska AUTEL-CSC0601/06-R
Cilova deska AUTEL-CSC0601/12

Cilova deska AUTEL-CSC0601/12, pro kalibraci systému varovani pred opusténim jizdniho pruhu
u vozidel Mazda (1).
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Obrazek 3-40 Cilova deska AUTEL-CSC0601/12
Cilova deska AUTEL-CSC0601/13-L

Cilova deska AUTEL-CSC0601/13-L pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho pruhu
u vozidel Mazda (2).

Obrazek 3-41 Cilova deska AUTEL-CSC0601/13-L
Cilova deska AUTEL-CSC0601/13-R

Cilova deska AUTEL-CSC0601/13-R pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho
pruhu u vozidel Mazda (2).

Obrazek 3-42 Cilova deska AUTEL-CSC0601/13-R
Cilova deska AUTEL-CSC0601/22-L

Cilové deska AUTEL-CSC0601/22-L pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho pruhu u vozidel
Mitsubishi.
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Obrézek 3-43 Cilova deska AUTEL-CSC0601/22-L

Cilova deska AUTEL-CSC0601/22-R

Cilova deska AUTEL-CSC0601/22-R pro kalibraci systému varovani pred opusténim jizdniho pruhu u vozidel

Mitsubishi.

Obrazek 3-44 Cilova deska AUTEL-CSC0601/22-R

Kalibrator predniho fotoaparatu

Kalibrator predni kamery AUTEL-CSC0701/23, pro kalibraci systému varovani pfed opusténim
jizdniho pruhu u vozidel Hyundai a KIA.

Obrazek 3-45 Kalibrator pfedni kamery AUTEL-CSC0701/23
3.2.2.7 Deska s patterny (pro kalibraci systému LDW)

Pattern Board AUTEL-CSC0601/07
Deska s vzorem AUTEL-CSC0601/07, pro kalibraci systému varovani pfed opusténim jizdniho pruhu
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Vozidla Hyundai a KIA (1). DrZaky ter¢d slouZi k jejich upevnéni.

Obrazek 3-46 Pattern Board AUTEL-CSC0601/07
Pattern Board AUTEL-CSC0601/01

Deska s terci AUTEL-CSC0601/01, pouZivana pro kalibraci systému udrZovani v jizdnim pruhu (LKA) u vozidel Volkswagen

a Porsche (1). Drzaky ter¢d slouZzi k upevnéni desky.

Obrazek 3-47 Deska se Sablonami AUTEL-CSC0601/01
Pattern Board AUTEL-CSC0601/14-01

Deska s testovacimi vzory AUTEL-CSC0601/14-01, pouZivana pro kalibraci systému LKA u vozidel
Subaru. Drzaky testovacich desek slouzZi k jejich upevnéni.
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Obrazek 3-48 Deska se Sablonami AUTEL-CSC0601/14-01
3.2.2.8 Sada vzorU II (pro kalibraci systému AVM)

Vzor AUTEL-CSC0806/01

Vzor AUTEL-CSC0806/01, pouZivany pro kalibraci systému monitorovani okoli vozl Volkswagen.

Obrazek 3-49 Vzor AUTEL-CSC0806/01
Vzor AUTEL-CSC1004/02

Vzor AUTEL-CSC1004/02, pouZivany pro kalibraci systému monitorovani okoli vozu u nékterych

vozidel Honda (1).

Obréazek 3-50 Vzor AUTEL-CSC1004/02
Vzor AUTEL-CSC1004/03

Vzor AUTEL-CSC1004/03, pouZzivany pro kalibraci systému monitorovani okoli vozu u nékterych
vozidel Honda (2).



Obrazek 3-51 Vzor AUTEL-CSC1004/03
Vzor AUTEL-CSC1004/01

Vzor AUTEL-CSC1004/01, pouzivany pro kalibraci systému monitorovani okoli vozu
Volkswagen (2).

| [— ——
i P o e

Obrazek 3-52 Vzor AUTEL-CSC1004/01
Vzor AUTEL-CSC1004/05

Vzor AUTEL-CSC1004/05, pouzivany pro kalibraci systému monitorovani okoli vozu Ford.

o

Obrazek 3-53 Vzor AUTEL-CSC1004/05
Vzor AUTEL-CSC1004/06

Vzor AUTEL-CSC1004/06, pouzivany pro kalibraci systému monitorovani okoli vozi Cadillac.

Obrazek 3-54 Vzor AUTEL-CSC1004/06
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Vzor AUTEL-CSC1004/07

Vzor AUTEL-CSC1004/07, pouZivany pro kalibraci systému monitorovani okoli voz( Porsche.

Obrazek 3-55 Vzor AUTEL-CSC1004/07
Vzor AUTEL-CSC1004/08

Vzor AUTEL-CSC1004/08, pouzivany pro kalibraci systému monitorovani okoli vozidla (Around View Monitoring)

. —
2 &

Obrazek 3-56 Vzor AUTEL-CSC1004/08
Vzor AUTEL-CSC1006/03

Vzor AUTEL-CSC1006/03, pouZivany pro kalibraci systému monitorovani okoli vozii Nissan v oblastech mimo Cinu.

Obréazek 3-57 Vzor AUTEL-CSC1006/03
Vzor AUTEL-CSC1006/04

Vzor AUTEL-CSC1006/04, pouZivany pro kalibraci systému monitorovani okoli vozii Nissan v Cin&.
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Obrazek 3-58 Vzor AUTEL-CSC1006/04

Vzor AUTEL-CSC1006/01

Vzor AUTEL-CSC1006/01, pouZivany pro systém varovani pfed srdzkou zezadu u vozidel Benz.

a====x

Obrazek 3-59 Vzor AUTEL-CSC1006/01

3.2.2.9 Digitalni ter¢ovy panel

Digitélni ter¢ovy panel AUTEL-CSCO50A-16 se pouZziva pro kalibraci systému varovani pred opusténim jizdniho
pruhu.

Obrézek 3-60 Digitalni cilovy panel AUTEL-CSCO50A-16

3.2.2.10 Napajeci kabel stejnosmérného proudu

Napajeci kabel stejnosmérného proudu se pouziva k napajeni digitalniho teréového panelu jeho pfipojenim
k posuvné desce na kalibra¢nim rdmu IA1000.

Obrazek 3-61 Napéajeci kabel stejnosmérného proudu

3.2.2.11 ProdluZovaci ty¢

Leva prodluZovaci ty¢ AUTEL-CSCO50A/18_L

Leva prodluZovaci ty¢ AUTEL-CSCO50A/18_L se pfi instalaci na levé posuvné desce (smérujici k pfedni ¢asti
kalibracniho ramu) pouziva ve spojeni s levym dvouradkovym laserem pro polohovani.
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Obrazek 3-62 Leva prodluzovaci ty¢ AUTEL-CSCO50A/18_L
Prava prodluzZovaci ty¢ AUTEL-CSCO50A/18_R

Prava prodluZovaci ty¢ AUTEL-CSCO50A/18_R se pfi instalaci na pravou posuvnou desku (sméfujici k pfedni ¢asti

kalibra¢niho ramu) pouziva ve spojeni s pravym dvouradkovym laserem pro polohovani.

Obrézek 3-63 Prava prodluzovaci ty¢ AUTEL-CSCO50A/18_R
1. Upevniovaci knoflik
2. Magnetickd montazni drazka
3. Pozi¢ni prostor

3.2.2.12 Dvouradkovy laser

Levy dvouradkovy laser AUTEL-CSCO50A/15-L

Levy dvouradkovy laser AUTEL-CSCO50A/15-L se pouZiva pro kalibraci systému monitorovani okoli instalaci na
levou prodluZovaci ty¢ nebo levou posuvnou desku (sméfujici k predni strané kalibra¢niho rdmu).

Pravy dvouradkovy laser AUTEL-CSCO50A/15-R

Pravy dvouradkovy laser AUTEL-CSCO50A/15-R se pouziva pro kalibraci systému monitorovani okoli instalaci na

pravou prodluZovaci ty¢ nebo pravou posuvnou desku (smérujici k predni strané kalibra¢niho rdmu).
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Obrazek 3-64 Pravy dvouradkovy laser AUTEL-CSCO50A/15-L/R
1. Vypinac
2. Ochranny kryt laseru
3. Montézni plocha
4. Bezpecnostni popruh
5. Tlacitko pro aktivaci laseru
6. Kontrolky

7. Port USB typu C

3.2.2.13 Montézni deska

Montazni deska AUTEL-CSCO50A/17 se pouziva pro kalibraci systému varovani pred opusténim jizdniho pruhu u
vozidel Subaru.

Obrazek 3-65 Montéazni deska AUTEL-CSCO50A/17
1. Magnetickd montazni drazka
2. Bezpecnostni popruh

3. Montéazni drazka
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4 Funkce sefizeni geometrie kol

Ctyfi kola vozidla, mechanismus Fizeni a pfedni a zadni ndprava by mély mit urcitou vzajemnou polohu.
Tato vzadjemna poloha je standardni hodnotou stanovenou vyrobcem. Vzajemna poloha se viak mlze
zménit po opétovné instalaci souvisejicich soucasti nebo po urcité dobé jizdy vozidla. Postup sefizeni a
obnoveni této polohy se nazyva sefizeni geometrie kol. Po sefizeni geometrie kol Ize vozidlo fidit co
nejvice v pfimém sméru, coz zvySuje ovladatelnost fizeni, sniZuje se dodate¢né opotrebeni pneumatik a
spotfeba energie. Proto je nutné pred jizdou provést sefizeni geometrie kol.

V této kapitole si pfedstavime technické specifikace, bezpe¢nostni opatfeni pfi pouzivani, funkéni tlacitka,

pFipravu geometrie kol a postupy geometrie kol atd.

4.1 Technické specifikace

Technické specifikace jsou uvedeny v tabulce nize.

Tabulka 4-1 Technické specifikace

Polozka Popis

Doporuceny pracovni rezim

Vzdalenost 2667 mm (105 palct)

Podporovana vzdalenost naprav 2032-5588 mm (80-220 palc()

Podeprené kolo

Vzdalenost 1270-2490 mm (50-98,03 palce)

Podporovany primér rafku A
279-609 mm (11-24 palch)
(Poutzijte svorku na rafky)

Podporovany prdmér pneumatik
P P P Y 482,6-939,8 mm (19-37 palct)

(PouZijte svorku na pneumatiky)

Rozsah vy3ky pricniku 300-2500 mm (11,18-98,43 palce)
Frekvence méreni (typ.) okrat/s
Rychlost zvedani p¥i¢niku 50 mm/s
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Polozka POpiS
Provozni teplota -10-50 °C (14 °F-122 °F)
Skladovaci teplota -20-60 °C (-4 °F-140 °F)

4.2 Bezpe&nostni opatfeni pfi pouzivani

1. Kdyz je vozidlo na zvedaku, ujistéte se, Ze predni kolo je uprostred
volant.

2. Po najeti vozidla na zvedak by mély byt na predni a zadni ¢ast obou zadnich kol umistény
kliny, aby se zabranilo samovolnému pohybu vozidla.

3. Pfi zvedani vozidla budte opatrni. DodrzZujte bezpecné provozni postupy pro zvedani
vozidla.

4. Po zvednuti vozidla do poZadované vysky Ize vozidlo nastartovat az po
pojisténi je platné a bezpecnost je zajisténa.

5. Obsluha vytahu je pfisné zakazana, kdyz nékdo pracuje.
6. Ujistéte se, Ze objektiv a cil fotoaparatu jsou Cisté.

7. Pokud jsou potfeba svorky na kola, ujistéte se, Ze zapadky na kazdé svorce kola jsou v

stejny prevodovy stupei.

8. Pfisné dodrZujte softwarové postupy a pokyny k obsluze.

4.3 Funk¢ni obrazovky a tlacitka

VSechny aplikace v tabletu MaxiSys Ultra se ovladaji pomoci menu. Po provedeni vybéru...
Zobrazi se souvisejici obrazovka. Kazdy vybér zuZuje zaméreni a vede k poZzadovanému cili.
Funkeni tlacitka na kazdé obrazovce vas krok za krokem provedou postupem nastaveni
geometrie kol.

4.3.1 Funkéni obrazovky

Cely postup sefizeni geometrie kol je v podstaté dokoncen na nasledujici obrazovce.
Postupujte podle pokyn(l na obrazovce a dokoncete postup nastaveni geometrie kol na
navigacnim panelu jeden po druhém.
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Obrazek 4-1 Obrazovka postupU sefizeni geometrie celého kola

4.3.2 Funkcni tlacitka

V této &asti si predstavime néktera €asto pouzivana funkeni tlacitka (ne vdechna funkéni tlacitka) na tabletu

pfi provadéni geometrie kol.

Tabulka 4-2 Funk¢ni tlacitka

Tlacitko Jméno Popis
t Next J Dalsi Klepnutim pokracujte.
- Tablet se po dokon¢eni pfipravnych praci
|!| Compensation Kompenzace pFepne na obrazovku Kompenzace.
P~ . ‘e .
@ Caster/SAl Koleko/SAI Provedte méFeni Uhlu naklonu/

SAL

Measured
Result

Naméreny vysledek

Klepnutim uloZite naméreny vysledek

pred nastavenim geometrie kol.

& Alignment
Guide

Priivodce zarovnanim

Provede vas provedenim

geometrie kol.
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Tlacitko Jméno Popis

Po provedeni geometrie kol zobrazit

verhaul Repon Zprava o generalni opravé P 9
protokol o generalni opravé.

Save Report Ulozit zpravu Klepnutim uloZite jako pFehledy.
A Klepnutim ukoncite postupy nastaveni
[‘ Exit Allgnment Zarovnani vystupu P ) P Py
B O gt geometrie kol.

4.4 Pred geometrii kol

4.4.1 Pripravné prace
PFed provedenim geometrie kol zkontrolujte a pfipravte:

1. Tablet je pfipojen k Wi-Fi siti IAT000WA a ma pfistup k internetu. Viz

Podrobnosti naleznete v ¢asti Pfipojeni kalibra¢niho ramu a konfigurace sité .

2. Zapalovani je vypnuto a IA1T000WA je pfipojeno k nabijecce, aby se zabranilo vypadku baterie, protoZe cely

proces sefizeni geometrie kol mlZe trvat dlouho.
3. Pripravte si nasledujici nastroje:
Svorky na kola (svorky na rafky), svorky na kola (svorky na pneumatiky) a terce
Instalace objimek kol (objimek na rafky) a ter¢l na kola, viz Ter¢.

Instalace svorek na kola (svorek na pneumatiky) a ter¢(i na pneumatiky, viz Svorka na kolo

(Svorka na pneumatiky).

©

POZNAMKA Zde pro ilustraci vybirdme svorky na kola (svorky na pneumatiky).

1) Otocny talif
2) Stojan na drzak volantu a seSlapavac brzdového pedalu
3) Klin pod kola

4) Volant na drovni vozovky
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4.4.2 Komunikace a vybér vozidla

Na hlavni obrazovce tabletu MaxiSys Ultra klepnéte na Geometrie kol . K dispozici jsou dvé
moZnosti: Geometrie kol a Pokrocild geometrie kol.

. 3
o | @ o
Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

SRR A Y AT GO angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Wheel Alignment

Obrazek 4-2 Vstupni obrazovka funkce geometrie kol

1) Po klepnuti na Nastaveni geometrie kol vas tablet provede pouze funkci nastaveni
geometrie kol.

2) Po klepnuti na moznost Pokrocilé nastaveni geometrie kol vas tablet provede nastavenim
geometrie kol, resetovanim Ghlu Fizeni a kalibraci funkce ADAS.

4.4.2.1 Sefizeni geometrie kol

1. Pokud vyberete moZnost Sefizeni geometrie kol, obrazovka vypada takto:

Qmurmmmwm-m Q

L 3 / 6 g g
EOBD Test Chevrolet
Ford Chrysler
Tesla Volkswagen Brazil = Mercedes-Benz LD Maserati

Obrézek 4-3 Obrazovka vybéru vozidla (sefizeni geometrie kol)
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2. Navazani spravné komunikace mezi vozidlem a tabletem propojenim
Zafizeni VCI k DLC vozidla.

3. Vyberte a klepnéte na vyrobce svého vozidla z tladitek vyrobct vozidel. Poté postupujte podle
pokynu na obrazovce a postupné vyberte informace o konfiguraci svého vozidla.

Configuration information

Model Polestar 1

Year 2020-2021 >

Specs Start ESC

Obrazek 4-4 Vybér konfiguracni obrazovky 1 (Sefizeni geometrie kol)

4. Po dokonéeni konfiguracnich informaci klepnéte na tlacitko Specifikace pro kontrolu a Gpravu
specifikaci geometrie. Viz Parametry geometrie kol.

5. Pokud jsou parametry tykajici se geometrie kol spravné, klepnéte na Start a postupujte podle
pokynt na obrazovce krok za krokem, abyste nakonec presli na obrazovku postup( pro kompletn{
geometrii kol. Viz obrazek 4-1 Obrazovka postuptd pro kompletni geometrii kol.

4.4.2.2 Parametry geometrie kol

Po vybéru informaci o konfiguraci vozidla je v sekci funkénich tlacitek k dispozici tlacitko Specifikace .
Toto tlacitko slouZi k pFizpUsobeni parametr( geometrie kol a je vhodné pro vozidla, jejichz parametry
se po Upravé podvozku lisi od pdvodnich tovarnich parametr(.

1. Klepnéte na tlacitko Specifikace , mdZete zkontrolovat viechny parametry geometrie kol.



——

Total toe 007 0'05' 019
Lefttoe o'o4’ €002 Ll
Right toe 0704 €002 0o
Left camber 1'08' 023 147
Right camber 105 0'23 147
Cross camber 000 042 a2
Left caster 54y s'o7r 619
Right caster 54y 507 619

20202021 / Defauit specifications
unit
Edit | | opnng | | Start ESC

Obrézek 4-5 Obrazovka specifikaci zarovnani

2. Pokud je tfeba upravit néjaké parametry, klepnéte na tlacitko Upravit u funkce
sekce tlacitek.

—

Total toe oor 012 oMz - -
Total toe (raised) - - - - -
Lefttoe 004 006 0'06'

Right 106 004 0°06 006

Cross toe

Left camber 108 o4z 042

Right camber 108 04z 042

Cross camber o o0 o8z 042

path: Polestar 1/ 2020-2021 / Default specifications

ot Unit
SaveAs  gouo.  Start ESC

Obrézek 4-6 Obrazovka Uprava specifikaci zarovnani

3. Klepnéte na parametry, které je tfeba upravit, a smaZte je, poté zadejte spravné hodnoty.
parametry. Poté klepnéte na UloZit nebo UloZit jako pro vstup na obrazovku UloZit specifikace.
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Save Specifications

Title

Annotation

v
info

Obrézek 4-7 Obrazovka uloZeni specifikaci 1

4. Zadejte model vozidla a popis specifikaci, abyste je mohli 1épe rozlisit a najit.

5. Po zadani modelu vozidla a popisu parametr( klepnéte na OK pro uloZeni.
parametry.

Obrézek 4-8 Obrazovka uloZeni specifikaci 2

6. Po Upraveé a uloZeni vSech parametrd se tablet vrati na obrazovku Parametry geometrie kol,
poté klepnéte na tlacitko ESC a uloZené parametry vozidla se vyberou na obrazovce s
informacemi o konfiguraci.
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Configuration Information Specifications x
Model Polestar2 . Q
Year 2021- Defaut specifications
Equipment Dynamic - Test Spec
Specifications Test Spec

Specs  Stat  ESC

Obrazek 4-9 Vybér konfigurani obrazovky 2 (Sefizeni geometrie kol)

7. Poté klepnéte na tlatitko Start a postupuijte podle pokynt na obrazovce krok za krokem, abyste mohli pfejit na

obrazovku postupud nastaveni geometrie celého kola. Viz obrazek 4-1 Obrazovka postupt nastaveni geometrie
celého kola.

4.4.2.3 Pokrocilé sefizeni geometrie kol

1. Pokud vyberete moznost Pokrocilé nastaveni geometrie kol, obrazovka bude vypadat nasledovné
(stejné jako obrazovka v aplikaci Diagnostika):

° m Al Favontes History America Europe Asia Q
2 I N @ @
- -
EOBD LT3 MINI Rolls-Royce
e
Fiat Abarth Alfa Lancia
Mercedes-Benz LD Smart Porsche FordEU Maserati

Obrazek 4-10 Obrazovka vybéru vozidla (pokrocilé nastaveni geometrie kol)

2. Navazani spravné komunikace mezi vozidlem a tabletem propojenim
Zafizeni VCI k DLC vozidla.
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3. Klepnéte na tlacitko VID pro pfipojeni vaSeho vozidla automatickou detekci VIN, ru¢nim zadanim VIN
nebo skenovanim VIN/registracni znacky. Nebo mUzete klepnout na vyrobce vaseho vozidla z
tlacitek vyrobcd vozidel a nakonec se zobrazit nasledujici obrazovka (obrazovka se muze lisit v

zavislosti na vozidle, viz skute¢na obrazovka na vasem tabletu).

Moo o
Pp—

0K ESC

Obrazek 4-11 Obrazovka ziskani VIN (pokrocilé nastaveni geometrie kol)

4. Zde pro ilustraci vybereme Automaticky vybér , klepnutim na Cist ziskéte informace o VIN. Po ziskani
VIN klepnutim na OK potvrdte informace o vozidle.
Poté klepnéte na OK pro vstup na hlavni obrazovku funkci, v navigac¢nim panelu vyberte Sefizeni
geometrie kol . Poté vyberte v pravé ¢asti obrazovky situace, ve kterych je tfeba provést sefizeni

geometrie kol.

R Auto scan Wheel Alignment
Perform the wheel alignment after following situations occur: v
XB control unit
* Wheel alignment being performed as routine maintenance v
254 Wheel Alignment =0 chis -
* Steeding and/or suspension components have been serviced
™) ADAS calibration
* Abnormal tire wear or new tires installed
B8 Hot functions I
P : * Vehicle pulls to one side, and/or steering wheel is not centered
£ Programming/
¥ Customization
* Wheel alignment recommended/required prior to ADAS calibration
o Retrofit
Not selectable or Not selected, changeable
o eable rs Mg
Instructions. oK Cancel

V' Selected, not changestle (% Selected, changeable
Obrézek 4-12 Obrazovka nastaveni geometrie kol (Pokrocilé nastaveni geometrie kol)

5. Po vybéru situaci klepnéte na OK pro dokonéeni konfigura¢nich informaci.
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SR Auto scan Configuration Information

XES Control unit Model Audi A7/ST/RS7 2011>
m e el
@) ADAS calbration || SusPension Air Suspension
38 Vehicle profile PR Code Heavy Duty Suspension (18S)
(
Driving Position LHD >

Specs  Start = ESC

Obrézek 4-13 Uplné informace o konfiguraci (pokrocilé nastaveni geometrie kol)

6. Po dokonéeni konfiguracnich informaci klepnéte na tlacitko Specifikace pro kontrolu a Gpravu parametrd
geometrie kol. Viz Parametry geometrie kol.

7. Po kontrole a Upravé parametrd geometrie kol klepnéte na tlacitko Start . Poté postupujte krok za krokem
podle pokyn( na obrazovce a nakonec prejdéte na obrazovku postupl pro nastaveni geometrie celého
kola. Viz obrazek 4-1 Obrazovka postupl pro nastaveni geometrie celého kola.

4.5 Postupy sefizeni geometrie kol

4.5.1 Kontrola vozidla

1. Pfed provedenim geometrie kol je tfeba nejprve zkontrolovat stav a hloubku dezénu pneumatiky, protoze

abnormality pneumatiky ovlivni vysledky testu geometrie kol.

2. PFed provedenim geometrie kol je nutné zkontrolovat tlak v pneumatikach a upravit jej na standardni hodnotu

pro dané vozidlo. Odchylka tlaku totiZ ovlivni vysledky testu geometrie kol.

3. Soucasti podvozku Ize kontrolovat podle typu zavady nebo zranitelnosti.

© ooene
PFed provedenim sefizeni geometrie kol zkontrolujte nastaveni v Nastaveni
- Nastaveni ADAS a systému pro méfeni geometrie kol -  Nastaveni softwaru pro méreni geometrie kol,
mUZete zménit nastaveni podle svych potteb a aktualni situace. Celé postupy méreni geometrie kol v této

prirucce vychazeji z vychoziho nastaveni v nastaveni ADAS a systému pro méfeni geometrie kol.




4.5.1.1 Kontrola béhounu pneumatiky

a) Sloupec Stav dezénu (poznamka povolena)

Podle stavu ¢tyf pneumatik klepnéte na oblast s popisem stavu dezénu a pridejte nebo upravte

stav kazdého dezénu vozidla. Stav dezénu zahrnuje: Normalni, Vnéjsi opotfebeni, Vnitfni

opotrebeni, Oboustranné opotrebeni, Okraje pneumatiky, Bodové opotrebeni, Starnuti, Protlaceni
dezénu, Nadmérné opotiebeni, Vybouleni, Opotfebeni/propichnuti, Rizny dezén/znacka na jedné
napravé, Starnuti ventilu pneumatiky, PoSkozeni rafku a Nepovolena pneumatika. V pripadé
abnormalniho stavu pneumatiky Ize pfidat poznamky. Jakmile vyberete stav dezénu v3ech

pneumatik, klepnéte na OK. Poté zkontrolujte barvu ¢ty pneumatik na obrazovce. Pokud je barva
pneumatiky ¢ervena nebo Zluta, vymérite nebo opravte pneumatiku podle konkrétni situace a poté klepné

b) Pridat sloupec s fotografiemi

Pro lepsi posouzeni a zobrazeni stavu dezénu muZete klepnout na ikonu fotoaparéatu ve sloupci
pro pridani fotografii a pridat tak aZ tfi fotografie kazdého dezénu.

Vehicle Tread Depth & Pressure Inspection Chassis inspection

Preparation
& o

"
o%4 Compensation

s > o]
- m .
5 I a

I et > o]

- A
N
= Right

ear > Ci
-
B Overhaui Repon

Left

rear ) m
B Ext Algnment
-

Next

Obrazek 4-14 Obrazovka kontroly b&hounu

4.5.1.2 Kontrola hloubky dezénu a tlaku

PFi kontrole vozidla je také nutné zkontrolovat hloubku dezénu a tlak.
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Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
S BT UM, A e

e s
¥, Compensation
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F
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=]

Right
= rear
a Reports

Left rear b

[ Exit Alignment ™ °

Unit All Tread
Setting Check Next

Obrazek 4-15 Obrazovka kontroly hloubky dezénu a tlaku 1
1. Kontrola tlaku v dezénu

a) Zadejte standardni tlak v dezénu do odpovidajiciho vstupniho pole. Standardni tlak v
pneumatikach naleznete na Stitku s informacemi o pneumatikach a zatizeni, ktery
se obvykle nachazi na B-sloupku.

Obrézek 4-16 Umisténi hodnoty standardniho tlaku v pneumatikach

b) K méreni tlaku v pneumatikach je zapotrebi zafizeni fady Autel ITS600 (dale jen
zafizeni ITS600) nebo jiné nastroje pro méfeni tlaku v pneumatikach. Pokud k
méreni tlaku v pneumatikach pouzivate zafizeni ITS600, hodnoty se automaticky
zobrazi v odpovidajicim vstupnim poli; pokud k méFeni tlaku v pneumatikach

pouZzivate jiné nastroje, je nutné hodnoty do odpovidajiciho vstupniho pole zadat
rucné.

POZNAMKA PFi méFeni tlaku v pneumatikéch je nutné pfipojit zafizeni ITS600 (neni sougasti dodavky. Pro zakoupeni kontaktujte
mistni prodejce). Diagnosticky pFistroj automaticky rozpozna nahrana data o tlaku v pneumatikach. Data Ize také synchronizovat

stisknutim tlacitka Data o tlaku v pneumatikach.
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Obrézek 4-17 Zafizeni ITS600 (neni soucasti dodavky) a schéma pouZiti
Pro pfipojeni k zafizeni ITS600

1. Klepnéte na moZnost Vybrat méFic¢ tlaku v pneumatikach v nastaveni ADAS a Aligner.
2. Klepnéte na tlacitko ZAP/VYP na pravé strané obrazovky pro vyhledani dostupnych zafizeni.

3. Postupuijte podle pokyn( na obrazovce a pfipojte zafizeni ITS600 a diagnosticky pfistroj ke stejné siti Wi-Fi.

ITS600 Device Connection x

No ITSE00 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal to V1,82, and connect 1o the same Wi-Fi as
the diagnostic tool, and keep the screen on.

Obrazek 4-18 Pripojeni k zafizeni MaxiTPMS TBE

4. Po pfipojeni zafizeni ITS600 a diagnostického pristroje ke stejné siti Wi-Fi klepnéte v seznamu
dostupnych zafizeni na zafizeni, ke kterému se chcete pripojit. Jakmile je zafizeni ITS600 pripojeno,
stav pfipojeni se zobrazi jako ,Sparovano”.

5. Po pripojeni zafizeni ITS600 opustte obrazovku pripojeni ITS600.
2. Kontrola hloubky dezénu

a) Pro méreni hloubky dezénu existuje kontrola viech dezénu a kontrola jednoho dezénu. Kontrola viech

dezénu, méFeni hloubky dezénu na tfech mistech véetné vnéjsiho,
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©

©

uprostred a uvnitf pneumatiky (nejbliZze ke karoserii vozidla); zatimco kontrola jedné hloubky
dezénu slouZi pouze k méfeni hloubky dezénu v jedné z nésledujicich poloh: vné, uprostred
nebo uvnitf pneumatiky (nejblize ke karoserii vozidla). ReZim kontroly mdzZete zménit
klepnutim na Kontrola viech dezénd nebo Kontrola jedné hloubky .

b) Pro méreni hloubky dezénu je zapotfebi zafizeni Autel MaxiTPMS fady TBE (dale jen zafizeni
TBE) nebo jiné nastroje pro méreni hloubky dezénu.
Pokud k méFeni hloubky dezénu pouzivate zafizeni TBE, hodnoty se automaticky zobrazi v

odpovidajicim vstupnim poli. Pokud k méreni hloubky dezénu pouZivate jiné nastroje, je
nutné hodnoty do odpovidajiciho vstupniho pole zadat ru¢né.

POZNAMKA Po zadéni vech hodnot hloubky dezénu a tlaku v dezénu zkontrolujte barvu ¢ty¥ pneumatik na obrazovce a v zavislosti

na konkrétni situaci pneumatiku vymérite nebo opravte.

Tread Inspection Tread Depth & Pressure inspection Chassis Inspection
y v . =
Preparation i
e L
7%, Compensation
e -
4 4 me 4
g Left .
® l J froe  P——, ..., 25
= { e _
\ 1Y 25
X front 48 R -
L] "
Right
- e T 25
Overhaul Report 1 1 Az 1
Left rear 25
[ Exit Alignenent -

" Unit Single
Setting  Check  Next

Obrazek 4-19 Obrazovka kontroly hloubky dezénu a tlaku 2

POZNAMKA Pfi mé&feni hloubky dezénu je nutné pripojit MaxiTPMS TBE200 (neni sougasti dodavky. Pro zakoupeni kontaktujte mistni
prodejce). Diagnosticky pfistroj automaticky rozpozna nahrana data o hloubce dezénu. Data Ize také synchronizovat stisknutim

tlacitka
Nacist data o béhounu.
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Obréazek 4-20 Zafizeni MaxiTPMS TBE (neni soucasti dodavky) a schéma pouZiti

Pro pfipojeni k zafizeni MaxiTPMS TBE
1.V nastaveni ADAS a Aligner klepnéte na moZznost PFipojit nastroj pro méfeni rozchodu kol .
2. Klepnéte na tlacitko ZAP/VYP na pravé strané obrazovky pro vyhledani dostupnych zafizeni.

3. Postupuijte podle pokynti na obrazovce a pfipojte zafizeni TBE a diagnosticky pfistroj k
stejné Wi-Fi.

]

No TBE device found

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-Fi,

[
4 »

Obrazek 4-21 Pripojeni k zafizeni MaxiTPMS TBE 1

4. Po pripojeni zafizeni TBE a diagnostického néstroje ke stejné siti Wi-Fi klepnéte v seznamu dostupnych
zafizeni na zafizeni, ke kterému se chcete pfipojit. Jakmile je zaFizeni MaxiTPMS TBE pfipojeno, stav

pripojeni se zobrazi jako ,Sparovano”.

5. Po pfipojeni zafizeni TBE opustte obrazovku pripojeni TBE.

63



4.5.1.3 Kontrola podvozku

Provedeni kontroly podvozku muZe rychle a pfesné odhalit zdvady soucasti podvozku a zaznamenat proces

kontroly podvozku.

Kontrola podvozku spociva predevsim v kontrole osmi systémd, véetné hnaciho Ustroji, motoru a pfislusenstvi
prevodovky, pfedniho zavéseni, zadniho zavéseni, pfedni brzdy, hlavniho brzdového valce s posilovacem, zadni
brzdy a fizeni. Kazdy systém ma nékolik podpoloZek kontroly. MlZete se fidit ndvodem k obsluze na tabletu a
kontrolovat viech osm systém0 jeden po druhém. Nékteré polozky mlzZete také zkontrolovat filtrovanim.
Klepnutim na jednu z kontrolovanych poloZek se v hlavni ¢asti zobrazi ivod do komponent, souvisejici pfiznaky

a zplsob opravy. Nékteré kontrolované poloZzky maji navic schémata komponent.

Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Prep Of Defauk (show aif) v
Iz, ;,;f‘""(” Related symptoms .
P " ation, Drivetrain ~
e
Wheel besring assembly /.

Wihes

Yy 7
Ovfferent Q

Transfer wase w -

ADAS

Calibration 0] =i Transmisson ol 7

B Overnaui Report Genve shatt ’

Engine and transmission o

B £xit Abgnment accessories
Preas 10 chenge inspection status
< Not mapecied ox Sugoest ) Requie P
Obréazek 4-22 Obrazovka kontroly podvozku 1
24t o y AN «
a) Podle stavu soucasti mlzete klepnout na ikonu pro zménu stavu

inspekce. Vysvétleni kazdé ikony stavu inspekce zobrazite klepnutim na tlacitko Napovéda .

Tabulka 4-3 Stav inspekce

Ikona Jméno Vysvétleni

Ne
’ 7 . Dil jesté nebyl zkontrolovén.
- kontrolovano

Dil byl zkontrolovan a nebylo zjiSténo Zadné poskozeni ani
opotrebeni.

OK
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Ikona Jméno Vysvétleni

1. Zivotnost dilu se bli%i ke konci (t&sné nad specifikaci pro

vyFazeni, brzy mGze dojit k poruse).

2. Regit potfeby, pohodli nebo pozadavek zékaznika (zlepsit jizdni

komfort, odstranit hluk atd.).

3. DodrZovat Udrzbu doporucenou vyrobcem originainiho
Navrhnout vybaveni (OEM).

4. Doporuceni technika zaloZzena na rozsahlych a informovanych
zkuSenostech. (Pozndmka: doporuceny servis by mél byt
vzdy volitelny.)

Zakaznikovi by méla byt predloZena viechna fakta, aby si

mohl vyvodit vlastni zavéry.)

1. Soudast jiz nepIni zamysleny uGcel
Gcel.
2. Dil nespliiuje konstrukéni specifikaci.
o VyZzadovat 3. Chybi soucastka. (Pozndmka: Pokud je nutnd oprava, musi
servis zakaznikovi predlozit vSechny skute¢nosti a

odmitnout ¢astecny servis daného systému, pokud oprava

zpUsobi nebo bude trvat nebezpecny stav.)

b) Klepnutim na@c“itko v hlavni sekci muZete pofidit a nahrat az 5 fotografii souvisejiciho komponentu.
Méjte viak na paméti, Ze tlacitko zmizi, pokud pofidite vice nez 5 fotografii. Klepnutim na tlacitko
muzZete pofidit a nahrat video o souvisejicim komponentn.!ﬁélce 2 az 10 s. Upozornujeme, Ze pokud
je délka videa kratSi nez 2 s, zdznam videa je neplatny. Tlacitko po nataceni videa zmizi.

c) Klepnéte na rozbalovaci nabidku v pravém hornim rohu obrazovky, ¢asti, které

je tfeba zkontrolovat, Ize zobrazit v kategoriich.
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Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection
Inspection

& Preparation -
Work

e
»%e Compensation

Detaut (show ak)

Default (show all)

Easdy-wom parts

Net easily-wom pares

@ Caster/sAl
Fsufficient braking force
R Venice of track
Result I I
& Alignment hinctcind
% Guide — ey steering whee!
(& Postolignment Unetable stering
Diagnosis
Abrcemal nese
ADAS Component introduction
Calibeation
The hal-axle transmits the powes fro ¥ 10 the drive wheel
Overhaud Report 1hat the drive wheel obtans the pow Drive shaft 7
Related symptoms Engine and transmission v
accessories
E» Exn Asgnment Body vietion d.sing hiving: stessing wheel isroton iring scosierstion
Press 10 change inspecton status
< Nt mspecied oK Suggest [« L

Obrazek 4-23 Obrazovka kontroly podvozku 2

4.5.2 Pfipravné prace
Pro provedeni geometrie kol ma originalni vyrobci nékterych modeld vozidel zvlastni
pozadavky. Aby byla zajisténa presnost vysledkd méreni, mdze byt pred mérenim parametr(
souvisejicich s geometrii kol nutné provést nasledujici pripravy.

1. Poznamky k predbé&znému zarovnani
2. Diagnostické funkce
3. Méreni vysky jizdy

4.5.2.1 Poznamky k predb&znému zarovnani
To, zda se palivova nadrz vozidla, rezervni pneumatika a zvedak nachazeji na svych mistech,
ovlivni vysledky méreni béhem sefizeni geometrie kol. To, zda je u nékterych pokrocilych
modell vozidel vypnuty komfortni systém, ovlivni instalaci seslapnuti brzdového pedalu a

stojanu drzaku volantu. Vyrobce originalniho vybaveni na né klade pfisné pozadavky. Proto je
nutné pred provedenim sefizeni geometrie kol peclivé zkontrolovat stav vozidla podle pokyn(

k sefizeni geometrie.

Podle postupu originalniho vybaveni se pokyny k sefizeni geometrie liSi v zavislosti na modelu
vozidla. Je tfeba si je peclivé precist a dodrZovat.
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Vzorek 1:

Zkontrolujte stav vozidla, je to snadno pfehlédnutelny, ale velmi dileZity krok.
0 ,T.',::,m Pre-alignment notes

Preparation
Work

e that the fued, the engine coc

d the Wubricant are full. Hand tools, mats, spare 1

ated locations

Compensation

=
B
e

@)

¢

é Overhaul Report

[ Ext Alignenent

w

Obrazek 4-24 Poznamky k predbéznému zarovnani 1

Vzorek 2:

U vozidel Mercedes-Benz budou postupy pro deaktivaci snadného nastupovani a vystupovani uvedeny na
obrazovce Pozndmky k predb&znému nastaveni geometrie kol. PFed provedenim nastaveni geometrie kol je
tfeba dodrZovat pokyny k deaktivaci funkce snadného nastupovani a vystupovani.

) Yehicke Pre-alignment notes

Inspection

Disable Easy entry & exit
:

The brake depn the s

" 2
ofe Compensation

1 whee repestedly and select the Sethng mena on the 5%

Wy Dot (164)

Obrazek 4-25 Pozndmky k predbéZznému zarovnani 2
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4.5.2.2 Diagnostické funkce

Aby byla zajisténa presnost vysledkd méreni a Gspésné provedeni postupl sefizeni geometrie kol,
vyZaduje proces originalniho vybaveni (OE) u nékterych model( vozidel provedeni souvisejicich
diagnostickych funkci (jako je nastaveni vy3ky, vybér reZzimu, resetovani RDC atd.) pfed mé&renim
parametrl sefizeni geometrie kol.

@ POZNAMKA

1. Diagnostické funkce se provedou pouze tehdy, kdyZ v aplikaci Geometrie kol vyberete moznost
Pokrocilé sefizeni geometrie kol nebo funkci Sefizeni geometrie kol v aplikaci Diagnostika.

2. Diagnostické funkce se lisi podle modelu vozidla. PFi provadéni diagnostické funkce si peclivé prectéte
pokyny a postupujte podle krokl zobrazenych na obrazovce.

Nastaveni vysSky (napf. u vozidel BMW):
PFed méfenim vysky jizdy v reZimu ZatiZeni je nutné provést nastaveni vy3ky.
Pro provedeni nastaveni vysky

1. Postupujte podle pokyn( na obrazovce a ujistéte se, Ze jsou splnény nasledujici pokyny.
jsou splnény podminky:

1) Stlacovac brzdového pedalu je jiz demontovan.
2) Zapalovani je zapnuté.

3) Motor je VYPNUTY.

4) VCI je spravné pripojeno.

2. Pokud jsou splnény viechny vy3e uvedené podminky, pokracujte klepnutim na tlacitko
DalSi . ProtoZe je postup nastaveni vysky jizdy presny a citlivy, mohou byt chyby v
nastaveni zplsobeny i sebemensimi rusivymi vlivy plsobicimi na vozidlo, coZ nepfiznivé
ovliviiuje jizdni stabilitu a komfort, proto si prosim peclivé prectéte bezpe¢nostni
opatfeni pro nastaveni vySky a postupujte podle potreby:

1) Vozidlo je zaparkované se vSemi ¢tyfmi koly na rovném povrchu.
2) Stav naloZeni vozidla se nesmi ménit.

3) Vozidlo neni zvednuto ani umisténo na zvedaku vozidel.

4) Predni kola jsou v poloze pro jizdu rovné vpred.

5) Dvere nesmi byt oteviené.

6) Motor se nesmi nastartovat.
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7) Nabijecka baterii by méla byt pfipojena.
P Height adjustment

o

Note:
=8 . Ride height adj dure is precise and Adjustment errors can be caused
® by even the slightest disturbing influences acting on the vehicle, which adversely affects
driving stability and comfort
= s Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
( procedure:
. ¢ e

¥ * The vehicle is parked with all four wheels on a flat ground.
* The load status of the vehicle must not be changed.
* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lift
* The front wheels are in the straight ahead position.
* The doors must not be open.
2] * The engine must not be started
* Battery charger should be connected

Obrazek 4-26 Obrazovka nastaveni vysky 1

3. Pokud jsou splnény viechny vy3e uvedené podminky, pokracujte klepnutim na
tlacitko Dal3i . Tablet vas provede mérenim a zadanim odpovidajici hodnoty
vySky vozidla podle skutecné situace.

5 Height adjustment
Work Please measure and enter the comesponding vehicle height value according to the actual situation H
= g
o
Measured values(mm)
@ /
o, Leftfront t front

— - .
— B 673 673
s t.: P
N
= L' Left rear Right rear

677 677

o

Obrazek 4-27 Obrazovka nastaveni vysky 2

4. Po zméfeni a zadani hodnot vy3ky vozidla klepnéte na tla¢itko DalSi pro zapsani
hodnot do fidici jednotky platformy Vertical Dynamics Platform (VDP).
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I3 Height adjustment

In the next step, the ride height values will be written 1o the Vertical Dynamics Platform
- (VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

Obrézek 4-28 Obrazovka nastaveni vy3ky 3

5. Klepnéte na tlacitko DalSi pro pokracovani. Pokud se na tabletu zobrazi nasledujici obrazovka, znamena to, ze
Nastaveni vy3ky jizdy probéhlo Uspé3né.

Height adjustment

‘ Preparation
Work
AN
v
The ride height adjustment was successful
X Note:
A possible tilting of the vehicle is adjusted by air suspension after start-up of the engine
-

Obrazek 4-29 Obrazovka nastaveni vysky 4
4.5.2.3 Méreni vysky jizdy

Méfeni vysky jizdy je nutné provést, pokud v rdmci procesu originalniho vybaveni nékterych
modell vozidel existuji nasledujici podminky:

1. Existuje standardni hodnota pro vysku jizdy.

2. Hodnota vy3ky jizdy ovliviiuje standardni hodnotu pro geometrii kol.

©

POZNAMKA Pokud namérena hodnota vysky podvozku neni v rozsahu standardni hodnoty pro vy$ku podvozku, je tfeba zkontrolovat,

zda neni karoserie vozidla nebo soucast podvozku deformovana nebo poskozena.
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1. Zméfte pomoci pasky nebo jinych nastrojl

a) U nékterych vozidel, jako napriklad Volkswagen, existuje standardni vySka podvozku. K méreni
vysky podvozku mulZete pouzit krejcovsky metr nebo jiné nastroje a hodnoty zadat do
odpovidajiciho vstupniho pole.

" Vs Ride Height Measurement

Inspection

Work

-
oY Compensation

Seming  UseTarget  Next
Obrazek 4-30 Méreni vysky jizdy pomoci padsma 1

b) U nékterych vozidel, jako napfiklad Renault, neexistuje standardni hodnota pro vysku podvozku
nebo jedna pneumatika vyZaduje méreni vice neZ jedné hodnoty. VySku podvozku mlzZete také
zméfit pomoci metru nebo jinych nastroju a hodnoty zadat do odpovidajiciho vstupniho pole.

0 Vehicle Ride Height Measurement
Inspectson

v 1. Use the tap
»%e Compensation

R1 nm @ m~n R
height W

wi men . S—1] ground)

subf the level ground) Then

. 3 wnter R1, W1 and W2 into the
*
N
it - ' ' = i

0 Ferm A MASTER P

4

i
i

Overhaut Regort

B Exit Angnment

Obrazek 4-31 Méfeni vysky jizdy pomoci padsma 2
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2. Zmérte s cilovou vyskou jizdy

Vysku jizdy Ize méFit pomoci cilové hodnoty vy3ky jizdy, pokud je spInéna jedna z nasledujicich podminek:

a) Existuje standardni hodnota pro vysku jizdy, kterd se méFi od spodniho okraje krytu kola ke stfedu rafku

kola.

b) Vozidla BMW, u kterych se vy3ka jizdy méfi od spodniho okraje krytu kola k spodnimu okraji rafku kola a
u kterych se velikost rafku vybere pfed vstupem do obrazovky s kompletnim nastavenim geometrie
kol.

©

POZNAMKA  Je vyZadovan specializovany cil pro méFeni vysky jizdy, ktery Ize
zakoupeno kontaktovanim mistniho prodejce nebo vyrobce.
Po zméreni vy3ky jizdy opatrné odstrarite cilovou hodnotu vysky jizdy, abyste

zabranit poSkozeni karoserie vozidla.

Instalace cilového snimace vysky jizdy pro méfeni vysky jizdy

1. Postupujte podle pokyn( na obrazovce a nainstalujte svorky kol (svorky na pneumatiky), tere kol a terée
vysky jizdy poté, co se ujistite, Ze vzdalenost mezi kalibra¢nim rdmem a stfedem predniho kola je v
rozmezi 2,03-3,30 m (7,23-10,83 stop).

"p) Vehicle Preparation Work
Inspection

W t
oty Compensation

- Ensure at the dstance becween the calication frame and Instal the wheel targets and P ride height targets
the front wheel center is within 20323302 mm.

[ Exit Algnment

Obrazek 4-32 Instalace cilové vysky jizdy

2. Klepnutim na tlacitko Dal3i vstoupite na nasledujici obrazovku. Vyska pri¢niku se automaticky upravi pro

vyhledavani cild. Hodnota vysky jizdy se automaticky zobrazi v odpovidajicim vstupnim poli.
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7 Vehicle
) hissac B Ride Height Measurement

& Preparation 1. Ensure that the fuel, the engine
Work coolant. and the lubricant are fu

e 4 prow— Hand 100ls, mats ® tire and

ompens:
e ation @ @ 3k 3@ 1 thesr dedated
Yo
bt . :” e e height target
E Frent e et @frence the wheel arch tes of th
Omem 408 o

| 408
N 3

- -
! -
-
. -
Overhaul Report
398 508

SR —

110 mm

& Exn Algnment

381-401 mm. The rear ride height

vae
o

Unit
Setting Camera  Use Tape Next

Obrazek 4-33 MéFeni vy3ky jizdy s cilovou hodnotou vysky jizdy
3. Oznaceno uhly naklonu

U nékterych vozidel, jako napfiklad Mercedes-Benz, je vySka jizdy udavana Ghly
naklonu.

a) Pomoci senzoru sklonu (pro Mercedes-Benz) zméfte Uhly naklonu odpovidajicich
komponent podvozku a zadejte Uhly ndklonu do odpovidajiciho vstupniho pole.

0 Vehicle Ride Height Measurement

Inspection

& Preparstion 0 meazare and save the 191 angles.
Work 2 Enter the tilt angle 0 the

ng text box

B

E Compensation
= H1 | l @ . Ll
/
H2 H2 | |
- ‘l'_ e -«

(e] (0]

oo

B Overhaul Repont

[ Exit Alignment

o
o BesaM (160

o

Obrazek 4-34 Méreni a zadani Ghld naklonu
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4.5.3 Odskodnéni

Tato funkce se pouziva hlavné ke kompenzaci chyb zplsobenych pfi instalaci nastrojq, jako je napfiklad svorka kola

(svorka na rafek/svorka na pneumatiku) a terc.

©

POZNAMKA  Pokud se béhem kompenzace odstrani nebo uvolni svorka kola (svorka na rafek/svorka na pneumatiku) nebo cil,

bude to mit za nasledek nepresné vysledky méreni. V takovém pripadé je nutné kompenzaci provést znovu.  Béhem

kompenzace cil nezakryvejte.

4.5.3.1 Kompenzace valeni
1. Postupujte podle pokyn( zobrazenych na tabletu a provedte nasledujici pfipravy:
VloZte Cepy otolné desky/kluzné desky a nainstalujte mistek oto¢né desky.

Umistéte vozidlo na vyrovnavaci kolik a zajistéte kola kliny, aby se zabranilo pohybu.

Posurite fizeni dopredu, zablokujte volant, zafadte neutral a uvolnéte parkovaci brzdu.

Nainstalujte upinaci svorky na kola (svorky na pneumatiky) a terce (pokud nebyly dfive nainstalovany).

5B Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation mpletion
Inspection
Preparation
& vioi '
—
oty Compensation b,‘
@ Caster/s/
ea
) Insert tumplate/stp plate pins and install Steer ahead, place
11 tumplate bridge. d pl prevent .. neutral, release parking
g A " B
~
B Diagnost

Reports

install the wheel clamps and targets (if
[ Exit Alignment ot previously installed).

Obrazek 4-35 Pripravy pro kompenzaci odklonu (pouZijte objimku na pneumatiky)

©

POZNAMKA 1. PFi najizdéni vozidla na vytah by méla byt vzdalenost od mostu to¢ny ke kazdému kolu stejna a pFedni kolo vozidla by

se mélo zastavit uprostied otocné desky.

2. Instalace objimky kola (objimky na pneumatiku) a terce na kolo, viz Objimka kola (objimka na pneumatiku)

Svorka).
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2. Pokud jsou vy3e uvedené pfipravy dokonceny, klepnéte na tlacitko Dal3i. VySka pFicniku
se automaticky upravi pro vyhledavani cilG a tablet se zobrazi na nasledujici obrazovce.

<6) Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection

* Move the rear wheel chock
backward for about 30 cmy
* Push the vehicle in the

direction indicated by the
r ' ' -I =
-
e Overhaul Report r ' ' ]

o COMON | comamiaen | Next
L = . o J

& Pl!plmmn

Q)

i
i

I

Obrazek 4-36 Kompenzace rozjezdu 1 (PouZiti objimky pneumatiky)

8] ‘V'N"M Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
4 Prgp.mm o S\op pull"nuq the vehicle,
X STOP
=R e ’
B overhsul Repont E‘ ' ' >’
B Ext Algoment
.
4 COMeM | |cpmmemsen | Next

Obrazek 4-37 Kompenzace rozjezdu 2 (pouZzijte objimku pneumatiky)

75



0 Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection
* Push the vehicle in the
oncnun indicated by the

& o

=115

&
N

STy

232

oY
"o

Obrazek 4-38 Kompenzace rozjezdu 3 (pouZzijte objimku pneumatiky)

8] Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensartion Compensation Completion
Inspection

* Stop pushing the vehicle,
please wait

& o=

=l IOF

X0 STOP

= ” ;
e ' '

B Ext Alignment

I

.
o

COMEN  compamsinon 111

Obrézek 4-39 Kompenzace rozjezdu 4 (PouZzijte objimku pneumatiky)

3. Postupujte podle vyse uvedenych pokynd na tabletu a zatlacte vozidlo dozadu a dopredu,
abyste dokon¢ili kompenzaci.

©

POZNAMKA P¥i tlaceni vozidla se nedotykejte svorek kol a teréi.

4. Po dokonceni kompenzace se tablet zobrazi na dalsi obrazovce.
automaticky. Postupujte podle obrazku na tabletu a umistéte kliny pod kolo do pfedni
a zadni €asti, abyste zabranili jeho pohybu.
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18] :/E'"C'e Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
inspection
Preparation
& viok

"

o+t Compensation

=
@ Caster/SAl

== Measured

== Result
& Alignment E
’\ Guide

{= Postalignment
Diagnosis

ADAS -
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

Obrazek 4-40 Kompletni kompenzace valeni (pouzijte objimku pneumatiky)
4.5.3.2 Kompenzace zvedani
1. Postupujte podle pokyn( na tabletu a dokoncete pfipravu:

Jedte vpred, zablokujte volant, zarfadte neutral, uvolnéte parkovaci brzdu
brzda.

Zvednéte vozidlo.

Nainstalujte upinaci svorky na kola (svorky na pneumatiky) a terce (pokud nebyly dfive nainstalovany).

Inspection

& Droentn
Work
-

@ castesa } " = 3
=g Measured : . .

== Result v s
I
& Algnment

N Guide

a Post-alignment S
Duagnosss Seer ahead, lock steering wheel, place Raise the vetucle ratall the wheed clamps and targets (f

ansmission in neutra. release parking rot previously instaled)

ADAS Seake
Calibration

B revons

[ Exit Alignment

Obrazek 4-41 Priprava kompenzace zvedani (pouZzijte objimku na pneumatiky)
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2. Pokud jsou vy3e uvedené pripravy dokonceny, klepnéte na Dalsi. Vyska pri¢niku se automaticky upravi pro

vyhledavani cilG a tablet zad4 nasledujici

obrazovka.

8] Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion
Inspection

* Please rotate the tire 1o the
collection range.

ez |0

A
ADAS
Calibration 4 “ ' ." 4
B overhaul Repon
L -

[ Exit Alignment

v

= COMON | |compmmtae | Next

Obrazek 4-42 Spusténi kompenzace zvedani 1 (poufZijte objimku na pneumatiky)

0 Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion
Inspection
* Please rotate the tire to the
P tion
Y e < collection range.

=
s— B U @ §v N},
== Measured . .
Resutt
& Alignment n
2N Gude

R finen
oz ;B P is
Overhaul Report

& - -
[-Euw

vn
"

Obrazek 4-43 Spusténi kompenzace zvedani 2 (pouZiti objimky na pneumatiky)
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0 ;M'-Ci' Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion
Inspection
Pr -__*_‘ * Please rotate the tire to the
a 10 cotocton e,

’
o, raennl,
= Measured . -

= Result
Alignment n

7N Guide

= Post alignment

Diagnosis
ADAS
Calibration 2 “ . .’l 2
Overhaul Report
_ - -
B Exit Algnment

v

= CAMOE | | coupmmrtaen | Next

Obrazek 4-44 Spusténi kompenzace zvedani 3 (pouZiti objimky na pneumatiky)

0 Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection

& roeon Q

* Please rotate the tire to the
collection range

[~

@C 1 ‘l! @ !J 1

53 Measured
=2 Resut
& Alignment u

% Guide

I

)

R Postalignment

Dragnosis
= ] i
- -

B overhaul Repont

B Exa Angrment

v

"o e
| Camera Comperaton Next

Obréazek 4-45 Spusténi kompenzace zvedani 4 (pouzijte objimku na pneumatiky)

3. Postupujte podle vy3e uvedenych pokynl na tabletu, otote pneumatiku do sbérného prostoru,

a pak zastavit.

4. Po dokonéeni sbéru se na tabletu automaticky zobrazi nasledujici obrazovka. Postupujte podle pokynt

zobrazenych na tabletu a provedte nasledujici operace:

Odstrarite ¢epy oto¢né desky/kluzné desky a odstrarite mistek otocné desky.
Spustte kola doll a nechte vozidlo poskodit.

Umistéte kliny pod kola, abyste zabranili pohybu vozidla.

79



8| x'esf;;:: L Compensation Preparation Lifting Compensation

& S:&aranon

@ caster/sal (ﬁ o
v”'

Measured

B2 pesut = o B
, (—’ &*
& Alignment o
N Guide

& Postalignment .’~

Diagnosis Remove hmll!elulp plate pins and Lower the wheels and jounce the vehicle. Place wheel chocks to prevent vehicle
remove tumpl movement
ADAS
Calibration
B Rrepons
[ Exit Alignment
Next

Obrazek 4-46 Kompletni kompenzace zvedani (pouZijte objimku na pneumatiky)

@ POZNAMKA

PFed spusténim vozidla se ujistéte, Ze Ctyfi terce instalované na kolech jsou v roviné.
Pokud cile nejsou v roving, mohou byt ovlivnény nasledné vysledky méreni a vysledky geometrie kol.

Pred spusténim vozidla doll je nutné odstranit otocnou desku, cepy posuvné desky a mustek otoéné desky. Jinak

mohou byt vysledky méreni nepfesné v disledku nepfirozené sily plsobici na vozidlo.

PFed spusténim vozidla s nim prosim zatfeste, aby se jeho soucasti

podvozky jsou rovnomérné namahany.

4.5.4 Méreni uhlu Caster/SAI/IA

Tato funkce poskytuje voditko pro méreni Uhlu odklonu kol, Ghlu SAI (sklon osy Fizeni), Ghlu IA (v€etné Ghlu

fizeni), sbihavosti v zatackach a maximalniho Ghlu fizeni. Méfeni téchto Ghld miZe pomoci pfi uréovani
problému s pfednim zavéenim nebo systémem Fizeni vozidla.

4.5.4.1 Vybér uhlu méreni

a) Uhel Caster, Ghel SAI a thel IA jsou standardné vybrany pro méfenti, protoZe je nutné tyto Ghly zmé&fit.

b) Pokud je pro méFeni vybrana sbihavost pfi zatackach, budou se spole¢né mérit ihel Caster, Uhel SAI,
Uhel IA a sbihavost pFi zatackach.

) Pokud je pro méFeni vybran maximalni Ghel Fizeni, budou se spole¢né méfFit Ghel caster, Uhel SAI thel
IA a maximalni uhel Fizeni.
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d) Pokud jsou pro méreni souc¢asné vybrany Uhel sbihavosti v zatackach a maximalni Ghel fizeni, budou
se spole¢né mérit Uhel odklonu, Uhel SAL Uhel IA, Ghel sbihavosti v zatatkach a maximaini thel
fizeni.

) Vehick
P - :

Select measurement angle:

= Toe-out on turns

O
o
M.
@ Caster/SAl 4, laximum steering angle

Preparation < 2 L
& Vo ! . 2 i j&r
3 + Caster/SAl/IA
- -
Compensation [ 3

Result 1 Remove the steering wheel holder to Start the vehicle. Fully depress the
||| ensure that the steering wheel canbe tu  brake pedal and Install the brake pedal ..
& Alignment |

7% Guide - -
Postalignment | 2

= Diagnosis * 'l
ADAS
Calibration

Q Reports /

Remove tumplate/slip plate pins and
[ Exit Alignment remave tumplate bricge.

Obrazek 4-47 Mé&Feni Caster/SAI/IA
4.5.4.2 PFiprava pro méfeni thlu
Postupuijte podle pokynt zobrazenych na tabletu a provedte nasledujici operace:
1. Sejméte drzak volantu, abyste se ujistili, Ze je moZné volantem otacet.
2. Nastartujte motor, nainstalujte seSlapavac brzdového pedalu a poté vypnéte motor.
3. Odstrarite koliky oto¢né/posuvné desky a odstrante mlstek oto¢ného talife.

4. Nainstalujte snima¢ maximalniho Ghlu nato€eni Fizeni na pfedni kola (tato operace je nutna
pouze tehdy, kdyZ je tfeba zméfit maximalni Ghel Fizeni).

@ POZNAMKA

Pokud je seSlapdavac brzdového pedélu nainstalovan bez nastartovani vozidla, mohou byt nepresné
vysledky méfeni zpusobeny tim, Ze brzdy nejsou zablokovany.
Namérené vysledky sbihavosti v zatackach a maximalniho Uhlu Fizeni budou

zobrazeny v Seznamech vysledkt v sekci Namérené vysledky.

4.5.4.3 Méreni pocatecniho uhlu

Po Uspésném provedeni vySe uvedenych pfiprav klepnéte na tlacitko Dal3i pro zahajeni méreni Ghlu.
Poté postupujte podle pokynl zobrazenych na tabletu a otécejte volantem doleva nebo doprava krok
za krokem pro nastaveni rozsahu sbéru. Po dokonceni méfeni se automaticky zobrazi sekce Naméreny
vysledek.
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4.5.5 Naméreny vysledek
Tato sekce pomahé s:

1. Zobrazeni namérenych vysledkd tykajicich se sbihavosti, odklonu, zaklonu, hodnoty symetrie, Uhlu
naklanéni atd.

2. Zobrazeni a zména specifikaci kol.

4.5.5.1 Grafické znazornéni vysledku

fatss
Inspection

& Preparation
Work

z Compensation
@ Caster/sal 5 sster I
>
& Alignment n ‘ oo A Wheds siraight ahesd
N Guide 0°03' 7 ‘zh 0°01"

a Post-alignment
Diagnosis

ou
Calibration

Reports

! [ Exit Alignment

Obrazek 4-48 Obrazovka s vysledky méFeni (grafické znazornéni vysledkd)

a) Klepnéte na jeden obrazek na obrazovce, vybrany obrazek se pfiblizi. Viz.
nasleduje.

Total front toe

Total toe

0°05'

Obrézek 4-49 Priblizeni obrazu
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-
b) Klepnéte na X na vy3e uvedené obrazovce oteviete obrazovku s privodcem Upravami. Zobrazi se privodce

Upravami vybraného snimku a mlZete jej upravit podle pokynd na obrazovce. Po dokonéeni Gprav klepnutim

obrazovku s privodcem tpravami ukonite. x

¢) Klepnéte na tlacitka jako Ha ve stfedni ¢asti obrazovky pro zobrazeni parametru
Popisy, které jsou uvedeny ve Slovniku pojm0.

Klepnéte na tlacitka jako - v pravé ¢asti obrazovky si mizete prohlédnout graficky vysledek - d)

Zadni strana, Graficky vysledek - Pfedni strana, Graficky vysledek - Hodnota symetrie a Graficky vysledek
- Primér odvalovani.

e) Klepnéte na tlacitka Zvednout vozidlo > Zvednout vozidlo pro zvednuti vozidla a jeho sefizeni. Viz
Zvednéte vozidlo pro vice informaci.

f) Klepnéte na tlacitka Zvednout vozidlo > Sefizeni odklopeni kol pro sejmuti vozidla
nastaveni. Podrobnosti viz Nastaveni volantu .

g) Klepnutim na tlacitko Fotoaparat mizete zkontrolovat provozni stav kamer.

§) Vehice Camera Image Preview
Inspection

’ Preparation a St <ot e comere
2 Work

RO "
+¥, Compensation

=
@ Caster/sa

" wer
[ oy

. —
Diagnosss
Overhaud Report l '

[® £xt Angnment @ s | iy
Nosmal target dots (B Erabied camers P rpee—
Description Description  Single view ESC
@ Abnorma targettaeget dots (5] Not enabied camens

af

Obrazek 4-50 Obrazovka nahledu obrazu z kamery

Tlacitko Fotoaparat je vzdy k dispozici, kdyZ potfebujete zkontrolovat stav kamer
provozni stav, neomezuje se pouze na tuto obrazovku.

Klepnutim na Popis zobrazite vysvétleni pro kazdou ikonu zobrazenou na
obrazovka. Podrobnosti viz Tabulka 4-4 Popisy kamer .

Klepnutim na Cely néhled nebo Jednoduchy nahled zménite zplsob nahledu fotoaparatu
obraz.

Klepnutim na kldvesu ESC ukoncite obrazovku nahledu snimku z fotoaparatu.
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Tabulka 4-4 Popisy kamer

Ikona Jméno Vysvétleni
Normalni
‘ o Cilové body Ize rozpoznavat normaing.
Cilové tecky
Abnormalni
® cicil Cil je zneciStény nebo zablokovany, vycistéte jej nebo odstrarite
il pFekazky.
Tecky
m Povoleno
Fotoaparét Kamera funguje normalné.
m Nepovoleno
Fotoaparat Aktudlni funkce nepouziva fotoaparat.
Diagnosticky pFistroj nekomunikuje s kamerami. Postupujte
podle nésledujicich krokd:
1. Zkontrolujte, zda je napajeni ZAPNUTO;
m 2. Zkontrolujte, zda je aktudlni pripojeni kamery normalni;
Abnormalni
Fotoaparat
3. Zkontrolujte, zda je diagnosticky pfistroj pfipojen k Wi-Fi
kamery;
4. Zaznamenejte a nahrajte protokoly. Vyplrite podrobny popis
problému.

h) Klepnutim na UloZit pfed opravou uloZite méreni pred zarovnanim. Pokud jsou méreni pred opravou jiz

uloZena, tablet se vas zepta, zda je chcete prepsat.

i) Klepnutim na PIn& tolerance nebo Polovi¢ni tolerance zménite rezim grafického zobrazeni z PIné tolerance na
Polovi¢ni tolerance.

PIna tolerance: odpovida toleranci specifikace originalniho dilu.
Polovi¢ni tolerance: polovina tolerance specifikace originalniho dilu.
j) Klepnutim na Nastaveni jednotek mlzete zménit jednotky.

k) Klepnutim na tlagitko Dal3i vstoupite do sekce Prdvodce zarovnanim. Upozorfiujeme, Ze pokud nejsou uloZena

méreni pfed opravou, tablet se vés zeptd, zda chcete tato data uloZit jako méfeni pfed opravou.
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4.,5.5.2 Zvednuti vozidla

Tato funkce je vhodna pro vozidla, kterd je tfeba zvednout pro nastaveni parametrd geometrie kol.

Zvednuti vozidla

1. Klepnéte na tlacitka Pokrocilé nastaveni > Zvednout vozidlo v ¢asti NaméFeny vysledek
obrazovka.

2. Pro zvedani vozidla postupujte podle pokyn( na tabletu:
1) Nastavte volant do stfedni polohy. Zablokujte volant.

2) Nastartujte motor, nainstalujte stlacovaci tlacitko brzdového pedalu a poté vypnéte motor.

3) Zvednéte vozidlo a zajistéte zvedak.

(3 Vehicte Raise Vehicle Start Adjustment Lower Vehicle

»*-@,i, ® @

Set the steering wheel at center position. Start the engine, install the brake pedal Raise the vehicle and lock the lift
Lock the steering wheel depressor and then stop the engine.

[ Exit Alignment

Obrézek 4-51 Zvedani vozidla

3. Po zvednuti vozidla a uzamceni zvedaku klepnéte na tlacitko Dalsi pro shromazdovani dat a tablet se
pFepne na obrazovku Spustit nastaveni. Klepnutim na tlacitko DalSi provedete nastaveni a tablet se
automaticky pfepne na obrazovku Spustit vozidlo.

Spusténi vozidla
1. Spustte vozidlo dold podle pokyn(i na obrazovce.

1) Odstrafite ¢epy oto¢né desky/kluzné desky a odstrafte mustek otoné desky.
2) Spustte kola dolti a nechte vozidlo posko€it.

3) Umistéte kliny pod kola, abyste zabranili pohybu vozidla.
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@ 1 2
0 B )
=
E

("‘ =9
e |l 2< e

Remove tumplate/ sk plate pies and Lower the wheels and jounce the veticle Place wheel chocks 10 prevent veticle
remove turrplate beddge mavemant

Obrézek 4-52 Spusténi vozidla

2. Po spusténi vozidla klepnéte na Hotovo a tablet se vrati do reZimu Naméreno
Obrazovka s vysledky.

4.5.5.3 Sefizeni volného kola

Tato funkce je vhodné pro vozidla, u kterych je tfeba demontovat kola pro nastaveni parametrd
geometrie kol.

Zvednuti vozidla

1. Klepnéte na tlacitka Pokrocilé nastaveni > Nastaveni vypnuti kola na obrazovce Mérené
Obrazovka s vysledky.

2. Pro zvedani vozidla postupujte podle pokynt na tabletu:
1) Nastavte volant do stfedni polohy. Zablokujte volant.
2) Nastartujte motor, nainstalujte stlacovaci tlacitko brzdového pedalu a poté vypnéte motor.

3) Zvednéte vozidlo a zajistéte zvedak.
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§ Raise Vehicle

3

P =
Lo Set P sieerng whee! st center postion Stan the engne. e bock the .
Lock the stesring wheel epressor and then stop Se engine.
-
[ Exit Algnment
Camera Exit Next

Obrazek 4-53 Zvedani vozidla

3. Po zvednuti vozidla a uzamceni zvedaku klepnéte na tlacitko DalSi pro shromazdovani dat.
Po shromazdovani dat se na tabletu zobrazi obrazovka Odstranéni kola.

Demontaz kola

1. Po zvednuti vozidla postupujte podle pokynd na obrazovce a demontujte kola:

1) Odstrarite svorky kol a terce.
2) Demontuijte kola.
3) Nainstalujte adaptéry naboje a terce.

2. Po demontazi kol klepnéte na tlacitko DalSi pro shromazdovani dat a tablet se pfepne na
obrazovku Spustit nastaveni. Klepnutim na tla¢itko Dalsi na obrazovce provedte
nastaveni a tablet se automaticky pfepne na obrazovku Instalace kola.

Remove the wheel clamess and targets Remave the wheels Iratall the hub adagters and targets

Obrazek 4-54 Demontaz kola
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Instalace kola

1. Nainstalujte kolecka podle pokynl na obrazovce:
1) Odstrante terce a adaptéry naboje.
2) Nainstalujte kola.
3) Nainstalujte svorky kol a terce.

4) Demontujte seSlapavaci mechanismus brzdového pedalu.

& 1 2 3 »
5 ~ of
Measured
= Resull n R th targets nd hub adaprers It e mheets Inatat B mheel clammpe and targerts
i
N Bd
~ .«
4
(=] > 4" ~
Remove the brske pedal depressor
[ Exnt Algnment

Obrazek 4-55 Instalace kola
2. Po instalaci kol klepnéte na tlacitko DalSi pro vstup na obrazovku Recompensate (Dokompenzace).
Pro provedeni kompenzace zvedani

1. Vyska pricky se automaticky upravi pro vyhledavani cild a
Tablet se zobrazi na nasledujici obrazovce.

Raise Vehicle . Remove Wheel Start Adjustment | Install Wheel Lower Vehicle
m = _! H % a * Please rotate the tire to the

e Xy X LY P
- -

AN I
i » -
[ Exit Alignment

Camera Exit Next

Obrézek 4-56 Spusténi kompenzace zvedani 1
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Raise Vehicle | Remove Whee| Start Adjustment | _Install Wheel Lower Vehicle
() -—'Jl—ln—l—‘ * Please rotate the tire to the

collection range.

[ Exit Alignment

Obrézek 4-57 Spusténi kompenzace zvedani 2

()] -ﬁ%—-__. * Please rotate the tire to the

EFle N g,
[ - ~

@?lf;\:\tﬁvul on 2 P' "‘ 2
B . =

[ Exit Alignment

Obrazek 4-58 Spusténi kompenzace zvedani 3
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Raise Vehicle Remove Wheel  Start Adjustment | Install Wheel RE WL ICHE Lower Vehicle

m = _! H » a * Please rotate the tire to the

_fule vy,
- -

:: Measured
1 Ll 'J 1
- -

Result 7
& Alignment ﬁ
4 uid
Camera Exit Next

@)

Obrazek 4-59 Spusténi kompenzace zvedani 4

2. Postupuijte podle vy3e uvedenych pokynd na tabletu, oto¢te pneumatiku do sbérného prostoru a poté
zastavte.

3. Po dokonceni sbéru se na tabletu zobrazi obrazovka Spusténi vozidla
automaticky.

Spusténi vozidla
1. Spustte vozidlo dold podle pokyn( na obrazovce:
1) Nainstalujte se$lapavac brzdového pedalu.

2) Odstrarnite Cepy otocné desky/kluzné desky a odstraiite mlstek otoéné desky.

3) Spustte kola dolt a nechte vozidlo poskodit.

4) Umistéte kliny pod kola, abyste zabranili pohybu vozidla.
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5BV hicle Raise Vehicle Remove Wheel S djustment , _Install Wheel Recompensate BRIV TG
pection

== Measured
Result p Install the brake pedal depressor. pins and

=]

Place wheel chocks to prevent vehicle
[ Exit Alignment FIONS.

Obrazek 4-60 Spusténi vozidla

2. Po spusténi vozidla klepnéte na Hotovo a tablet se vrati do reZimu Méfeno
Obrazovka s vysledky.

4.5.5.4 Seznam vysledkd

Celé vysledky pred opravou lze také zobrazit v seznamu, ktery vypada jako na nasledujicim obrazku.
Seznam mUzZete pred zarovnanim uloZit. Funkce tlacitek v seznamu Vysledky jsou stejné jako v
obrazovce Grafické vysledky.

o o ——
Inspection

& Prevantion
2 Work

Toe 0*03 0°02 Total toe 0°0S
-
sta Compensation Camber 004 oor Cross camber 005
@ Caster/sal Caster 819 2r Cross caster Y02
55 Measured A e g Cross 5N
== Result :)
DA 17 A Setback o'or
\b Alignment 0
4% Guide Toe-out on tums Wheels straight ahead 0'01
Post-alignment
= Dlsgrcets Left maximum steer - -
@ ADAS Right maximum steer 2 =
Calibration
Ride height 411 mm 411 mm - -
Reports
[ Exit Alignment Toe 1°54 1'52 Total toe )'0;
Half Unit Next
| lTolu'uu:e Setting

Obrézek 4-61 Obrazovka s vysledky méfeni (seznam vysledkd)
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4.5.6 Privodce zarovnanim

V {asti Privodce geometrii kol jsou podrobné postupy geometrie s ilustracemi na obrazovce usnadiujici a
urychlujici nastaveni specifikaci kol. Pro lep3i orientaci uZivateld obsahuje prdvodce geometrii u nékterych
modell vozidel animaci nastaveni.

@ POZNAMKA

1. PFi sefizovani sbihavosti prednich kol maji nékteré modely vozidel jak normalni rezim, tak i rezim navadéni.
ReZim navadéni se pouziva ve vychozim nastaveni. Chcete-li rezim zménit, klepnéte na Normalni rezim
nebo ReZim navadéni.

2. Aby se sniZil vliv na predni rejd zplsobeny Upravou jinych specifikaci, je tfeba pFed nastavenim predniho rejdu
znovu zmé¥it Ghel rejdu.

4.5.6.1 Postupy zarovnani

V souladu s poZadavky procesu OE budou poskytnuty podrobné a Gplné postupy sefizeni geometrie, které vam
pomohou sefidit specifikace kol.

_— Alignment
Vehacie Rear Te Front Fi Fi Te

#0 I‘“pmm m ear Toe ront Camber ront Caster ront Toe Result
Preparstion e . .

o= m

% Comp
o5 Compensation

Caster/SAl

Q)

Measured
Rosult

-

& Postelignment
Dragnosis

D) ADAS
® Catbaion

B Overhoui Repont

6 Ext Algnment

v Full

Obrazek 4-62 Postupy Upravy parametrd Obrazovka 1

a) Postupuijte podle poradi v horni ¢asti hlavni ¢asti obrazovky a dokoncete viechny postupy nastaveni
parametr geometrie kol. Poradi nastaveni je velmi dlleZité, pokud parametry geometrie kol nejsou
nastaveny podle poradi (Odklon zadnich kol -> Sbihavost zadnich kol -> Sbihavost prednich kol ->

Vysledek zarovnani) zobrazeny v horni &asti hlavni ¢asti, miZze to vést k opakovanym operacim.

b) Zkontrolujte ¢ervené zvyraznéné obrazky na obrazovce a upravte je podle pokynu.
voditka na obrazovce. Pokud jsou parametry Ghlu upraveny na spravné hodnoty, zvyraznéné cervené

se zméni na zvyraznéné zelené. Poté klepnéte na Dal3i a stejnym zplsobem upravte dal3i parametry.
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c) U nékterych specifikaci kol proces originalniho vybaveni neposkytuje Upravu
metoda. Tablet se zobrazi nize.

Rear Camber Rear Toe Logosent

0 Vehice Front Caster

Inspection

Front Camber
Work

Compensation

FFront Toe

I

0
acitod Front caster ~
~ .

@ Casterrsal

Notes.
=z Measured

Resutt
& Alignment B

(& Postagrement
Disgnosis

This value is not adjustable o

his verucle If the measured vaise is not within the specfication, check for

damaged or bert SUSPENSION COMponents and vehicle body misakigrment

ADAS
Cabbration

ES Overhaul Report

£ Ext Algoment m

Obrazek 4-63 Obrazovka postupl Gpravy parametr( 2

d) Po dokonceni viech postupll nastaveni specifikaci kol klepnéte na tlacitko Dalsi
Chcete-li vstoupit na obrazovku Vysledek zarovnani, zkontrolujte barvu obrazku (ktera
predstavuje vysledky Uprav) a ujistéte se, Ze vSechny obrazky jsou zelené. V opacném pripadé je
nutné provést nové nastaveni.

Rear Camber Rear Toe

u.iz_dum %
Fh

Compensation o

Front Camber Front Caster

Alignment
[t

Vehicle
#E ingpection

&, Preporation
Work

Total toe
v 0°05'
oty
@ Caster/SAl

§ SRS Camber ' ' ) Cs " Fo 57
Measured 0'0& n° l @ ;W 0°01'

2= Resut
esul . BT . S - .
Alignment Caster Whees strarght ahead Q
429 (2 oo .

{= Postalignment
Diagnosis

or.. DO (s w . B
Overhaul Report . - *' . m
Camber Thrust angle Camber
[ Exit Alignment 0°04' ) i -1°53' L (] 0°00'
& Readjust Camera o Ful Next
L 1 | (itemnce | J

Obréazek 4-64 Obrazovka s vysledky zarovnani

4.5.6.2 Rezim navadéni na pfedni sbihavosti

U nékterych model( vozidel existuji dva rezimy, které vas provedou nastavenim sbihavosti pfednich kol, a

to rezim s navadénim a normalni rezim. ReZim s navadénim vam pomuze dosahnout nastaveni sbihavosti

prednich kol pomoci levé a pravé tahla fizeni mnohem snadnéji a rychleji, takZe rezim s navadénim...

ReZim se pouziva standardné.
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V rezimu navadéni existuji Ctyfi kroky pro nastaveni predni sbihavosti: pfiprava, nastaveni pravé spojovaci tyce,
nastaveni levé spojovaci tyce a centralni fizeni.

1. Postupujte podle pokynd zobrazenych na tabletu a provedte nasledujici pfipravy:

1) Nastavte volant do stfedni polohy (doporucuje se volant v roving).

2) Nastartujte motor, nainstalujte stlacovaci tlacitko brzdového pedalu a poté vypnéte motor.

POZNAMKA Pokud je se$lapavat brzdového pedalu nainstalovan bez nastartovani vozidla, mohou byt nepFesné vysledky mé&reni

zpUsobeny tim, Ze brzdy nejsou zablokovany.

§Q) Yo Rear Camber Rear Toe Front Camber  Front Caster Mmlwm‘
Inspection

é Preparation Preparation : 3
Work —_—

"

Compensation

B
L
@ Castersa

== Measured
Result

Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Cakbration

Sat P stearing wheet at certer posmon (A sieany wheel Start the engine, install e brake pedal decresscr ant then
level 18 recommended) 129 the engine
B Overnaul Report
[ Ext Abgnment
-
Normal Next
Mode

Obrazek 4-65 Priprava nastaveni sbihavosti pfedni nohy

2. Po dokongeni vySe uvedenych pfiprav klepnéte na tlacitko DalSi pro shromazdovani dat a Upravy

tahlo Fizenli, jak je zndzornéno v prdvodcich na obrazovce.
1) Povolte pojistnou matici a nastavte pravou tahlo Fizeni do toleran¢niho rozsahu.

2) Pohybujte predni ¢asti vozidla, abyste vSechny spodni komponenty uvedli do pfirozeného stavu.

3) Utdhnéte pojistnou matici.
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§) Yenicie Rear Camber RearToe Front Camber  Front Caster Front Toe Agnaes
Inspection Result

Prpsraton Adgust right tie rod
Work

=

o4 Compensation

('1 Caster/SAl

Measured

Resut "

EE"

(& Postslignment
Diagnosis

ADAS
Calbration

Overhaul Report

Locsen the lock nat and adust the nght Jounce the front part of the vehicle 1 set Tighten the lock et
o -
[ Ext Avgnment

v

Normal Full
Mode  ©3Me™@  roerance  Next

Obréazek 4-66 Sefizeni pravé spojovaci tyce

3. Pokud je prava spojovaci ty¢ spravné sefizena, klepnéte na tlacitko Dalsi pro shromazdovani dat a poté prejdéte na obrazovku s

pravodcem sefizenim levé spojovaci tyce.

1) Povolte pojistnou matici a nastavte levou spojovaci ty¢ do tolerancniho rozsahu.

2) Pohybujte predni ¢asti vozidla, abyste vSechny spodni komponenty uvedli do pfirozeného stavu.

3) Utdhnéte pojistnou matici.

Q) Vehicke Rear Camber Rear Toe Front Camber  Front Caster Abgrvnant
< Inspection Result
e rat Adjust left tie rod t
Work

e
ot Compensation

f@ Cester/sal

=5 Measured

Resut ,
Alignment K
= Postalignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

Overhaul Report

Loosen the lock nst and adust the left tie  Jounce the front part of the vehicie 1o set  Tigiien the lock net.
10d 1 the tolerance range. 1 20010m Components in namural status.

6 Ext Algnment

v
e

Full
Torance  NeXt

Normal
Mode Camera
Obrazek 4-67 Sefizeni levé spojovaci tyce

4. Po spravném nastaveni levé spojovaci tyCe klepnéte na Dal3i pro vstup do obrazovky s privodcem pro stiedni
fizeni. Postupujte podle pokynt zobrazenych na tabletu a nastavte kola rovné. Pokud volant neni
vycentrovan, klepnéte na Znovu nastavit pro opétovné nastaveni sbihavosti prednich kol.
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40 Veticte RearCamber  RearToe  FrontCamber  Front Caster JENLZVSLS Ahooaest
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e
+%, Compensation
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EE poo E
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Diagrosis

ADAS
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Overhaul Report

& Ext Abgnment

= Normal

Obréazek 4-68 Stredové fizeni

4.5.6.3 Znovu zkontrolujte kole¢ko

V nékterych manudlech originalniho vybaveni je nutné po nastaveni pfedniho rejdu znovu zkontrolovat Ghel rejdu,
aby byl Ghel rejdu v rdmci standardniho rozsahu. PFi kontrole rejdu méjte na paméti, Ze pficka a vozidlo by nemély
byt zvednuté ani spousténé.

Znovu zkontrolovat kolec¢ko

1. Klepnéte na tlacitko Znovu zkontrolovat kolecko na obrazovce Pfedni kole¢ko. Postupujte podle pokynt
zobrazeno na tabletu, provedte néasledujici operace:

1) Sejméte nastroj pro drzék volantu, abyste se ujistili, Ze je mozné volantem otécet.

2) Nastartujte motor, nainstalujte stlacovaci tlacitko brzdového pedélu a poté vypnéte motor.

3) Odstrarite Cepy otocné desky/kluzné desky a odstrarite mdstek otoné desky.

§@ Verse Rear Camber RearToe Front Camber m Front Toe Abpamert

Inspection

& Preoveton
Work

Compensation

3\ -
Caster/SAl s ° 2

\
A
¥
i i L "r
'\s mmm - -
& Postalignment G

Diagnosis Remove the steering wheel hoider 1o St the vehicle Fully depress e Remove samplate/ sip plate pins and
ey e Bt e sieering wheel can be idge
turred.

Calvration
Reports

[ Ext Alignment

b
N
=
»

Seake
depressor 109 the vwucle
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Obrazek 4-69 Znovu zkontrolujte pfipravu kolec¢ek
2. Po dokonéeni vySe uvedenych pfiprav klepnéte na tlacitko Dalsi pro vstup na dal3i obrazovku.

3. Postupuijte podle ilustraénich pokyn( na tabletu a otocte volantem doleva nebo doprava do
polohy pro sbér. Pokud je volant vycentrovany, pfestarite jim otacet a tablet se automaticky
vrati na obrazovku PFedni kolecko.

& Alignment
Vehicle
0 Seacton Rear Camber Rear Toe Front Camber m Front Toe R

Preparation e * S1op turning the steering
& Work wheel, please wait
=)
Compensation
0°17'

(= Postelignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Overhi Repet

[ Exn Alignment

Camera Cancel Next

Obrazek 4-70 Nastaveni volantu
4.5.7 Diagndza po zarovnani

Néktera vozidla potFebuji po Upravé parametrii geometrie kol provést souvisejici diagnostické funkce,
jako je napfiklad reset SAS.

4.5.7.1 Resetovani snimace uhlu Fizeni (SAS)

Po nastaveni Ghlu tahu a Uhlu sbihavosti je za ur€itych okolnosti nutné resetovat systém SAS. Pokud
resetovani systému SAS neprovedete, mUZe to ovlivnit funkénost bezpeénostnich systémd, jako jsou
VSC, ESC, TCS atd.

Pro provedeni resetu SAS

1. Postupuijte podle pokyn( zobrazenych na tabletu a zkontrolujte, zda jsou spInény nasledujici podminky.
z

1) Stlac¢ovac brzdového pedalu je jiz demontovan.
2) Zapalovani je zapnuté.
3) Motor je VYPNUTY.

4) VCI je spravné pripojeno.
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Prepare

EE After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

~ Please ensure that the following conditions are met:
* The brake pedal depressor is already removed;
* The ignition is ON;
* The engine is OFF;
E] * The VCI is connected properly.

Cancel Next

Obrazek 4-71 Obrazovka resetovani SAS 1

2. Pokud jsou spInény vy3e uvedené podminky, klepnutim na tlacitko Dal3i pfejdéte na dal3i obrazovku. A postupujte
pomoci prdvodce na obrazovce pomalu otocte volantem do stfedni polohy, natocte pfedni kola
rovné a volant uvolnéte.

L SAS Reset
Prepare
& e
- Turn the steering wheel siowly to the
"o center position, set the front wheels
Y straight ahead, and release the steering
= [P W - sel

1.0°

Steerng angle sersor

Obrazek 4-72 Obrazovka resetovani SAS 2

3. Poté pokracujte klepnutim na tlacitko Dal3i . Postupujte podle pokyn(i na obrazovce a otocte volant
doprava pfiblizné o 30° a poté provedte nasledujici kroky:

1) Pomalu otocte volantem do levé koncové polohy a drzte ho priblizné 5 sekund;
2) Pomalu otocte volantem aZ na pravy doraz a drZte ho asi 5 sekund;

3) Pomalu otocte volantem do stfedni polohy, nastavte predni kola rovné vpred a volant

uvolnéte.

98



Il SAS Reset

Perform
& —
" Tum the steering wheel to the right
e for about 30" then perform the steps
—~  f below;
@ [R R -

1. Turn the steering wheel slowly to the
m left end stop and hold for about Ss;

i 2 Turn the steering wheel slowly to the
& g right end stop and hold for about 5s.
N 3. Turn the steering wheel siowly to
the center position, set front wheels
Duagrosis straight ahead, and release the steering
. wheel.
a 1.0°
Steering angle sensor
2
.

Camera  Next

Obrazek 4-73 Obrazovka resetovani SAS 3

4. Pokud jsou vySe uvedené operace dokonceny, klepnutim na tlacitko DalSi prejdéte na obrazovku s vysledky resetovani SAS.
Pokud se na obrazovce zobrazf’, znamena to, Ze reset SAS probéhl Uspésné&; pokud , znamena to, Ze
zobrazeni na obrazove@ reset SAS selhal.

e SAS Reset

Result

SAS reset succeeded.

0.0°

Steering angle sensor

Camera Next

Obrazek 4-74 Obrazovka resetovani SAS 4

4.5.8 Kalibrace ADAS

Po provedeni geometrie kol je nutné pro zajisténi bezpecnosti jizdy vozidla nékteré funkce systému ADAS znovu
kalibrovat.

Konkrétni operace kalibrace ADAS budou predstaveny v pozd&jsi kapitole Funkce kalibrace ADAS. Podrobnosti

o provedeni kalibrace ADAS naleznete v ¢asti Funkce kalibrace ADAS .
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4.5.9 Zprava o generdlni opravé

V této Casti muZete po provedeni geometrie kol:
1) Zkontrolujte protokol o geometrii kol, parametry geometrie kol atd.
2) Ukladejte reporty a sdilejte je do cloudu.

4.5.9.1 Vypliite informace o zakaznikovi

PFed zadanim zpravy o generdlni opraveé je nutné vyplnit informace o zékaznikovi. Viz tabulka s informacemi o
*

zadkaznikovi nize, polozky oznacené symbolem musi vyplnit odpovidajici informace.

Concel Customer information reset [
Vehicie information Personal Info Q
*Ucenseplate || @ reme
“VIN WAUZZZ4GTENTXXXXX @  Mobie
*Year 2014 (E) Tel
* Make ADAS Emal
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles W Address
Color
Work Order information
* Technician h21313

Obrazek 4-75 Tabulka s informacemi o zakaznikovi
4.5.9.2 Typy sestav
Pokud jsou b&hem celého procesu geometrie kol povoleny vSechny funkce, Ize zobrazit osm zprav, véetné

zpravy o geometrii kol, zpravy pred opravou a po opravé, zpravy pred opravou, zpravy o aktualnich hodnotéch,

zpravy o hodnotach symetrie, zpravy o kontrole podvozku, zpravy o kontrole pneumatik a zpravy o vysce jizdy.

1) Zprava o geometrii kol: V3echny vysledky kontroly, véetné hloubky dezénu, tlaku v pneumatikéach, priméru

pneumatiky, vy3sky jizdy, specifikaci pfedni napravy a specifikaci zadni napravy.

@ POZNAMKA

Hodnoty hloubky dezénu a hodnoty tlaku v pneumatikach jsou k dispozici pouze tehdy, kdyz je dezén
Provadi se hloubkova a tlakova kontrola.

Hodnoty vysky jizdy jsou k dispozici pouze tehdy, kdyZ je méreni vysky jizdy

provedeno.
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Obréazek 4-76 Obrazovka zpravy o generalni opravé

2) Zprava pred opravou a po opraveé: Graf znazorfujici srovnani stavu pred opravou
vysledky a vysledky po opravé.

3) Zpréva pred opravou: Graf znazornujici vysledky pred opravou. Pokud nékterd z namérenych hodnot neodpovida

specifikované hodnoté, bude uveden dal3i popis pfiznakd.

4) Zprava o aktudlnich hodnotach: Graf znazorfujici aktudini vysledky geometrie kol.
Pokud nékterd z aktualnich hodnot neodpovida specifikované hodnoté, bude uveden dalsi
popis pfiznaku.

5) Zprava o hodnotach symetrie: Graf zndzornujici ndpravy vozidla, napravy kol, bo¢ni
ofset atd.

6) Zprava o kontrole podvozku: Zaznamenejte data z kontroly podvozku. Upozornujeme, Ze
zprava o kontrole podvozku je k dispozici pouze po provedeni kontroly podvozku.

7) Zprava o kontrole pneumatik: Zaznamenejte kontrolni Udaje o stavu dezénu, hloubce
dezénu a tlaku v pneumatikach. Upozorfiujeme, Ze zprava o kontrole pneumatik je k
dispozici pouze po provedeni kontroly hloubky dezénu a tlaku.

8) Zprava o vy3ce jizdy: Graf zndzornujici vysku jizdy nebo rozdil ve vysce jizdy. Upozorfiujeme,
Ze zprava o vysce jizdy je k dispozici pouze po provedeni méreni vysky jizdy.
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4.5.10 UloZeni sestavy a sdileni sestav v cloudu

Po provedeni kontroly vozidla a nastaveni geometrie kol miZete uloZit zpravy a sdilet je do cloudu a poté je sdilet se

zakazniky v redlném case prostfednictvim QR kédu, SMS nebo e-mailu.

4.5.10.1 Ulozit zpravu

1. Na obrazovce Zprava o geometrii kol klepnutim na B tlacitko z hornich tlacitek panelu nastrojd
otevrete rozeviraci seznam.

ot - - R, - SN T —_— - —_

ADAS > Automatic sslection > Whee! slignment T
Vehscle [~ === B Take a Screenshot

#0 inspection -

014(K) ADAS Ausl A7 201> Wihee! Algn
& Provvaion s Sueetve—
= work

Save current POF file

1%, Compensation
[—

o - Sa
= . = ve Report y o=
@ Caster/sAl . s o
sz Measured
== Resuht # Propsr  Cunnt Vakoes
[
& Alignment 'Y
N Guide —2 2.1
-
= Post-alignment —
Duagnosis
) ADAS Syrery Voe S
Calibration
B ovehaul Report - - -
B Ext Algnment == Too bspmction. e Meight

Information  PTINt
Obrézek 4-77 Obrazovka uloZeni zpravy 1

2. Klepnéte na tlacitko UloZit zpravu v rozeviracim seznamu a prejdéte na obrazovku pro vybér zprav,
které je tfeba uloZit.
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Obrazek 4-78 Obrazovka uloZeni zpravy 2

3. Po vybéru sestav, které je tfeba uloZit, klepnéte na OK . Pokud se na tabletu zobrazi nasledujici
obrazovka, znamena to, Ze sestavy byly Uspésné uloZeny.

Obrazek 4-79 Obrazovka uloZeni zpravy 3
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4.5.10.2 Sdileni sestav v cloudu
1. Spravna cesta k adreséfri
1) Po GspéSném uloZeni zpravy klepnéte na Zobrazit zpravu (viz obrazek 4-79 UloZit zpravu Obrazovka 3) nebo
klepnéte na Zprdava ze Spréavce dat pro vstup do Seznamu zprav

obrazovka.
Report List

-
I e Airmen
2014 (E) ADAS Vehicle

Diagnostic Report

2014 (E)/ADAS/Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report

2014 (E)/ ADAS/ Audi A7 2011 2014 (E)/ ADAS/ Audi A7 201
150kW CLXB2.5L FSI / 150kW

2014 (E)/ ADAS/ Audi A7 20115
CLXB 2.5L FSI/ 150kW CLXB2.5L FSI

m
Obrazek 4-80 Obrazovka seznamu hlaseni
2) Pokud se na obrazovce Seznam sestav zobrazuje , znamené to, Ze @va byla Gspé3né nahrana do cloudu,

mUZete ji sdilet s ostatnimi; pokud se zobrazuje , znamena to, Ze se sestava do cloudu nepodafilo nahrat a

nelze ji sdilet s ostatnifni. ,
2. Metody nahravani sestav do cloudu
1) Sdilite cloudovou zpravu se zékazniky v redlném €ase prostrednictvim QR kédu, SMS nebo e-mailu.

3. Postupy nahravani sestav do cloudu
1) V seznamu sestav vyberte sestavu, kterd byla Gsp&Sné nahrana do cloudu.

obrazovce, zobrazi se nasledujici obrazovka.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Obrazek 4-81 Obrazovka sdileni cloudu 1

2) Klepnéte na Nahlasit sdileni v cloudu. Zobrazi se nasledujici obrazovka.

View and Share Report

Scan the QR code to share

Obréazek 4-82 Metoda sdileni zprav v cloudu

Pro pfimé sdileni zpravy mlzZete naskenovat QR kdd. Ujistéte se, Ze QR kdd je pro kazdou
zpravu jiny.
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Scan the QR code to share

Obrézek 4-83 Metoda sdileni cloudu sestav 1

Nebo mUZete klepnout na Odeslat e-mail a zobrazit nasledujici obrazovku a zadat e-mail
adresu a poté klepnéte na OK pro sdileni hlaSeni.

Send Email

Please enter email address:

Obrazek 4-84 Metoda sdileni cloudu sestav 2

Nebo muZete klepnout na Odeslat SMS a zobrazit nasledujici obrazovku a zadat telefonni &islo
Cislo a poté klepnéte na OK pro sdileni hlaSeni.

106



Send SMS

Please enter your phone number:

Obrazek 4-85 Obrazovka sdileni cloudu 3

4.6 Slovnik pojmu

4.6.1 Osa geometrie

Vztahuje se k praseciku podélné stfedové roviny karoserie a vodorovné roviny predni a zadni napravy
(modra teckovana cara).

4.6.2 Uhel tahu

Definice

Uhel axialniho naboje je Ghel mezi podélnou geometrickou stfedovou rovinou vozidla a osou
axiadlniho naboje (hnaci osa je kolmici ke stfedu zadni ndpravy). Jak je zndzornéno na obrazku nize.
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Funkce
Ujistéte se, Ze vozidlo jede rovné vpred.
Ucinky abnormalniho Ghlu tahu
Volant je naklonény, kdyZ vozidlo jede rovné.

Pneumatiky jsou abnormalné opotrebované a vozidlo tdhne na jednu stranu.
4.6.3 Pak
Definice

Sbihavost je Uhel mezi stfedovou rovinou otaceni kola a podélnou rovinou vozidla (jak je zndzornéno
na obrazku nize).

Funkce

Eliminujte nebo sniZte nepfiznivy efekt, kdyZ se predni konce obou kol roztdhnou smérem ven v
dudsledku odklonu pfi jizdé. Zajistéte, aby se kola neodvalovala smérem ven.
Zabrarite bo¢nimu prokluzovani kol. A sniZte opotfebeni pneumatik a spotfebu paliva.

Ucinky abnormaliniho prstu

Jedna strana pneumatiky je abnormalné opotfebovana.

108



Vozidlo pfi jizdé vysokou rychlosti nadmérné vibruje.
Volant je pfi jizdé v pfimém sméru naklonény.
4.6.4 Celkova Spicka

Soucet sbihavosti souosych levych a pravych kol.

4.6.5 Odklon

Definice

Odklon je Ghel mezi rovinou otaceni kola a podélnou rovinou kolmou k roviné loZiska vozidla. Pokud je
horni ¢ast kola naklonéna smérem ven vzhledem k roviné otaceni, jedna se o kladny odklon. Pokud je

horni ¢ast kola naklonéna smérem dovnitf, jedna se o zaporny odklon (jak je zndzornéno na obrazku nize).

Funkce

ZlepSete bezpecnost prednich kol a ulehcete Fizeni pfi jizdé.

Vlivy abnormalniho odklonu

Pokud je odklon pfilis velky, vnéjsi strana kola je opotfebovana. Vozidlo nadmérné
vibruje a volant je pfi jizdé vysokou rychlosti nestabilni.
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Pokud je odklon pfilis maly, je opotfebovana vnitfni strana kola.
fizeni je t&Zké a neni vynaloZena dostate¢na sila k automatickému vraceni volantu do
stfedni polohy.

Pokud levy a pravy odklon nejsou stejné, vozidlo se pfi jizdé bo¢né smykuje a
vychyluje se.

4.6.6 Predni kolecko
Definice

Cep je stfedem otaceni, kdy? se kolo ota&i. Redukce zaklonu je ihel mezi osou ¢epu a kolmici k
roviné loZiska vozidla (jak je zndzornéno na obrazku nize).

Funkce

Vytvorte silu, kterd automaticky vrati volant do stfedni polohy.
Zajistéte stabilitu vozidla pfi jizdé v pfimém sméru. A ulehcete a snaze vratte volant po zméné
sméru jizdy.

Ucinky abnormaliniho koletka

Pokud levy a pravy rejdek nejsou stejné, leva kola nejsou pfi zméné sméru vozidla
synchronizovana s pravymi koly. A vozidlo se pf¥i jizdé odchyluje.

Pokud je kolecko pfiliS malé, volant je nestabilni.

Pokud je kolecko pfilis velké, Fizeni je tézké.
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4.6.7 Sklon osy Fizeni (SAI)

Definice

Sklon osy Fizeni je Uhel mezi osou ndvésu a svislou linii v bo¢ni svislé roviné vozidla (jak je zndzornéno
na obrazku nize).

Funkce

Kdyz se kola vlivem vnéjsi sily odchyli z polohy pro jizdu v pfimém sméru, pfedni kola se automaticky
vrati do polohy pro jizdu v pfimém sméru.

DUsledky abnormalniho sklonu osy fizeni

Pokud je sklon osy Fizeni pfili$ velky, potfebna sila Fizeni

Pokud je sklon osy fizeni pFili§ maly, systém Fizeni se po zataceni vozidla nemUZe zcela vratit do
stiedni polohy.

Kdy?z je sklon levé osy fizeni a sklon pravé osy fizeni
nerovna, vozidlo mdZe tdhnout na jednu stranu.

4.6.8 Uhel sevieni (IA)
Definice

Uhel sevieni je hel Y mezi osou navésu a osou kola. Hodnota Ghlu sevieni je sou¢tem sklonu osy
fizeni a a odklonu B (jak je zndzornéno na obrazku nize).
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Funkce

Zahrnuty Uhel se pouZiva k diagnostice nesouososti systému zavéseni kol a deformace
soucasti zavéSeni kol.

Vlivy abnormalniho Ghlu sevreni

Pokud je Uhel natoceni pfFili§ maly, sklon osy fizeni je normaini a odklon je pfilis
maly, muGze byt Cep hfidele ohnuty.

Pokud je Uhel natoceni normaini, sklon osy Fizeni je pfili§ maly a odklon pfilis velky,
muZe byt spodni pri¢né rameno ohnuté.

Pokud je Uhel nato€eni normalni, sklon osy fizeni je pFilis velky a odklon pf¥ili§ maly,
mUZe byt horni pfitné rameno ohnuté.

Pokud je thel natoceni pfili3 velky, sklon osy Fizeni pfili§ maly a odklon kol pfili3 velky, miZe dojit k ohnuti

spodniho ramene a Cepu hfidele.

4.6.9 Sbihavost v zatackach

Definice

Ackerman(v Uhel je rozdil mezi thlem natoceni vnéjsiho kola a Ghlem natoceni vnitiniho
kola pfi zataceni vozidla.
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Funkce

Pro lep3i pfilnavost se ujistéte, Ze obé predni kola sméfuji spravnym smérem.
Utinky abnormaliniho Ackermanova thlu

Pneumatiky mohou mit penetraci.
Pneumatiky mohou pfi zataceni bo¢né prokluzovat, poskakovat nebo vydavat abnormalni

hluk v disledku nedostate¢né pfilnavosti.

7

4.6.10 Maximalni uhel fizeni

Definice
Maximalni Uhel Fizeni je Ghel, ktery rovina otaceni kola natoci, kdyZ se predni kola natoci z polohy
pro jizdu vpred do levé nebo pravé koncové polohy.
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Funkce

Kontrolujte minimalni polomér otaceni a zajistéte stabilitu a ovladatelnost vozidla.

Dusledky abnormaélniho maximalniho Uhlu Fizeni
Vozidlo se muZze béhem jizdy klouzat.

PFi zataceni vozidla se mGZe ozyvat hluk.
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Volant se muZe trast.

Rizeni je t&zkeé.

V extrémnich pripadech se vozidlo mdZe prevratit.

4.6.11 Vyska jizdy

Umisténi a zpUsob nastaveni vysky jizdy se li3i v zavislosti na vyrobci vozidla. Podrobnosti viz niZe.

Svétla vyska vozl od vyrobcl vozidel, jako jsou Volkswagen, Audi, Porsche atd.

E

Svétla vyska u vyrobcl vozidel, jako je BMW.

Svétla vyska vozu od vyrobcl vozidel, jako jsou Mercedes-Benz, Maybach atd., uréena
mérenim sklonu komponent( souvisejicich s podvozkem.
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Svétla vyska u vyrobcd vozidel, jako jsou Renault a Peugeot, uvadi vice nez jednu hodnotu, kterou je
tfeba zméfit na jedné pozici pneumatiky.

4.6.12 Uhel odklonu

Definice

Uhel odsazeni je Ghel mezi svislou linii spojnice st¥edu kola a axialni linif.

Funkce

Pro diagnostiku deformace néapravy.
Vlivy abnormalniho Ghlu odklonu

Uhel odsazeni vede k rozdilu mezi levym a pravym rozvorem a vozidlo téhne na
stranu s kratSim rozvorem.

4.6.13 Kolo pfimo vpred

Polovina rozdilu sbihavosti levého kola pfedniho kola minus sbihavost pravého kola.

4.6.14 Symetricka hodnota

Geometrické rozméry vozidla jsou obvykle symetrické, coZ slouzi k predb&Znému posouzeni, zda vozidlo
mélo nehodu, a k posouzeni stavu podvozku a k usnadnéni geometrie v3ech ctyr kol.
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4.6.15 Valcovaci prmér

"7

Valivy polomér R se rovna vzdalenosti od stfedu kola k zemi.
Valivy primeér je ekvivalentni dvéma valivym polomérdm R.

4.7 Provedeni diagnostické funkce a kalibrace ADAS

4.7.1 Pred sefizenim geometrie kol

Néktera vozidla s pneumatickym odpruzenim vyZaduji pfed nastavenim geometrie kol provedeni
diagnostiky. Parametry geometrie kol Ize presné zméfit a sefidit teprve po nastaveni standardni
vysky vozidla.

4.7.2 Po sefizeni geometrie kol

Mnoho vozidel potfebuje po sefizeni geometrie kol provést diagnostické funkce (napf. kalibraci
snimace Uhlu fizeni, nastaveni prevodky posilovace fizeni), pokud se zméni sbihavost. Vozidla se
systémy ADAS, jako jsou predni kamery, potfebuji kalibrovat pfislusné systémy ADAS.
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5 Nastaveni zarovnavace a systému ADAS

NezZ provedete nastaveni geometrie kol a kalibraci systému ADAS, je tfeba provést néktera nastaveni,
jako je aktivace softwaru, pripojeni k Wi-Fi, kalibrace stabilizatoru kol, kalibrace upinaciho zafizeni a
cile kola a kalibrace snimace sklonu.

5.1 B&Zn4 nastaveni

Mezi béZna nastaveni patfi nastaveni jednotek, nastaveni grafického zobrazeni vysledkd, vybér typu

svorky, pfipojeni nastroje pro méfeni rozchodu kol, vybér zafizeni pro méFeni tlaku v pneumatikach,
vybér nastroje pro méFeni vysky, nastroj pro méreni vySky podvozku Benz, nastaveni zvukového
signalu, nastaveni sdileni obrazovky, nastaveni parametr( kalibrace ADAS a nastaveni kalibra¢niho
nastroje ADAS.

o Settings - Common Settings

l Printing Settings
Unit Settings >
Report Settings
Camber - Caster >
Toe

Graphical Result Display Setting
n Push Notifications

Select Clamp Type Tire clamp >
=
Auto Update
Connect Tread Measuring Tool >
5= ADAS & Aligner Settings
n Select Tire Pressure Measuring Device >
%+ OBFCM Upload
Select Height Measuring Teol Tape measure >
P20 v
Benz Chassis Level Measuring Hand-held
Tool Inclinometes
m EVDiag Box Settings
8 Beep Setting >
‘ ‘ Battery Test

Obrazek 5-1 Obrazovka obecnych nastaveni
5.1.1 Nastaveni jednotky

V Nastaveni jednotek mdZzete zménit format zobrazeni a jednotku standardnich a naméfenych hodnot.
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@  Settings - Unit Settings

E ADAS & Aligner Settings

Tolerance & Accuracy Setting >
n 0BFCM Upload

Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) degree & minute >
2] vence i

Toe degree & minute >
E EVDiag Box Settings

3 Ride Height mm >

[ secoyren

Tread Depth mm >
E Country/Region Code

Track width & Wheelbase mm >

D Laws and Regulations

Tire Pressure bar >
System Settings

Weight kg >
L8 About

Obrazek 5-2 Obrazovka nastaveni jednotky

5.1.2 Nastaveni grafického zobrazeni vysledku

Toto nastaveni umoZiuje zménit rozvrzeni namérenych vysledkd ve funkci geometrie kol. K dispozici jsou tfi moZnosti:
Sbihavost-Odklon-Sbihavost, Odklon-Odklon-Sbhihavost a Odklon-Odklon-Sbihavost.

@  Settings - Graphical Result Display Setting

1= ADAS & Aligner Settings

E osrcm upioad
Vehicle List

Toe - Camiber - Caster Camber - Caster - Toe

Country/Region Code

(73 cows sndregustons b
m System Settings
o

Obrazek 5-3 Obrazovka nastaveni grafického zobrazeni vysledkd



5.1.3 Vybér typu svorky
Vyberte typ svorky (svorka na rafek nebo svorka na pneumatiku) pro provedeni kompenzace:

1) Po vybéru moZnosti Svorka réfku vés tablet provede nastavenim geometrie kol.

nebo kalibra¢ni funkci ADAS pomoci rafkové svorky.

2) Po vybéru moZnosti Svorka pneumatiky vas tablet provede nastavenim geometrie kol nebo

Kalibrace ADAS pomoci svorky na pneumatiky.

@ POZNAMKA

Objimka pneumatiky je vybrana ve vychozim nastaveni.

M  Settings - Select Clamp Type

d.'-:-f_“ ADAS & Aligner Settings

OBFCM Upload

4
r: ! Vehicle List

m EVDiag Box Settings

Rimn clarg Tire clamp

[‘ Battery Test )

e Country/Region Code

Laws and Regulations

Obrazek 5-4 Vybér typu svorky

5.1.4 Pfipojte nastroj pro méfeni rozchodu kol

Toto nastaveni umoZziiuje pFipojit zafizeni TBE pro méreni hloubky dezénu. Konkrétni postup pFipojeni
zafizeni TBE je popsan v predchozi ¢asti a zde se nebude opakovat. Podrobnosti naleznete v ¢asti o

kontrole hloubky dezénu v dokumentu Kontrola hloubky a tlaku v dezénu.

5.1.5 Vybér zafizeni pro méreni tlaku v pneumatikach

Toto nastaveni umoZziiuje pFipojit zafizeni ITS600 pro méFeni tlaku v pneumatikach. Konkrétni postup
pfipojeni zafizeni ITS600 je popsan v predchozi ¢asti a zde se nebude opakovat. Podrobnosti naleznete v

¢asti o kontrole tlaku v dezénu v dokumentu Kontrola hloubky a tlaku v dezénu.
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5.1.6 Vybér nastroje pro méreni vySky

Tato sekce umoZzfiuje vybrat nastroj pro méreni vy3ky jizdy. K dispozici jsou dvé moznosti:

Méfici pasmo a Méfici cil vy3ky jizdy.

1) Pokud vyberete moznost MéFici pasmo, je tfeba zméfit vysku jizdy podle pokynt na
obrazovce a po zméfeni zadat hodnoty do odpovidajiciho pole. Vice informaci naleznete
v Casti Méreni vysky jizdy.

2) Kdyz vyberete cilovou hodnotu vysky jizdy, vySka pfi¢niku se automaticky upravi a na
obrazovce Méfeni vysky jizdy se vyhleda cil. Poté se vy3Ska jizdy vypocita a automaticky
zobrazi v odpovidajicim vstupnim poli.

Vice informaci naleznete v ¢asti Méreni vysky jizdy.

©

POZNAMKA Ve vychozim nastaveni je vybrana moznost MéFici paska.

ﬂ Settings - Select Height Measuring Tool

Lonl
!:".‘. ADAS & Aligner Settings

B osrcm upload

e 2| B

m EVDiag Box Settings

Tape measure Ride haight target

[‘ Battery Test Q

Country/Region Code
D Laws and Regulations
m System Settings
2

Obrazek 5-5 Vybér nastroje pro méreni vysky

5.1.7 Méici pfistroj pro hladinu podvozku Benz

Vozidla Benz musi k méfeni vy3ky vozidla pouZzivat specialni nastroj. Pokud se vySka vozidla
nezmé&fi, nebude k dispozici zddna specifikace. K méreni vysky vozidla mlzZete zvolit ru¢ni
sklonomé&r Autel nebo jiné nastroje.
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ﬂ Settings 4= Benz Chassis Level Measuring Tool

Language

= Printing Settings

sl

Report Settings
n Push Notifications 9 @
(] j

" Auto Update
Manch-held Inclnometer Romess incinorneter or other tool

Select Tool

52 ADAS & Aligner Settings
*Berz vehicles must use a special tool to measure the vehicle height. Failure to
measure the vehicle hesght will result in no available specification vakie.

9 osrem Upload

] vt
m EVDiag Box Settings

Obrazek 5-6 Vyberte méFici nastroj pro podvozek Benz

Hand-held Inclinometer Calibration >

Pokud ru¢ni sklonomér poskytuje nepresna méreni v disledku padu, mlzete klepnout na
tlacitko Kalibrace ru¢niho sklonoméru a provést nasledujici kroky k jeho opétovné kalibraci.

Pro provedeni kalibrace ru¢niho sklonoméru

1. Umistéte ru¢ni sklonomé&r na rovny a vodorovny povrch.

Obrazek 5-7 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 1

2. Otocte rucni sklonomér o 180°.

121



Obrazek 5-8 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 2

3. Otocte rucni sklonomér o 180°.

Obrazek 5-9 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 3

4. Otocte rucni sklonomé&r o 180°. Kalibrace je tim dokoncena.
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Obrazek 5-10 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 4

5.1.8 Nastaveni pipnuti

Toto nastaveni umoZfiuje povolit nebo zakazat pipnuti pfi provadéni kompenzace klopeni,
kompenzace zvedani nebo méreni Caster/SAL

1) Pfepnéte tlacitko ON/OFF do polohy ON a pipnuti se aktivuje. BEhem kompenzace
klopeni, kompenzace zvedani nebo méreni Caster/SAI se ozve pipnuti.

2) PFepnéte tlacitko ON/OFF do polohy OFF a pipani se deaktivuje. BEhem kompenzace
klopeni, kompenzace zvedani ani méreni Caster/SAI se neozve zadny pipani.

o Settings - Beep Setting
55 ADAS & Aligner Settings
Beep L ON_§
B o8rcm uploa

| =1 ! Vehicle List

m EVDiag Box Settings
“ Battery Test

D Laws and Regulations
n System Settings
2
Obrézek 5-11 Obrazovka nastaveni zvukového signalu
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5.1.9 Nastaveni sdileni obrazovky

Toto nastaveni umoziuje povolit nebo zakdzat automatické prehravani obrazu z tabletu na digitalni monitor v

kalibra¢nim rdmecku.

1) KdyzZ je tlacitko ON/OFF prepnuto do polohy ON, aktivuje se automatické prehravani obrazovky a rozhrani tabletu se

po pripojeni tabletu automaticky pfenese na digitalni monitor na kalibra¢nim rdmecku.

2) Kdyz je tlacitko ON/OFF pFepnuto do polohy OFF, dojde k automatickému prehravéani obrazovky

je deaktivovano a rozhrani tabletu se po pfipojeni tabletu automaticky nezobrazi na digitalnim monitoru v
kalibra¢nim ramecku.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings

== [ ON_§

Automatic Cast Screen
£y OBFCM Upload

@ Vehicle List

E EVDiag Box Settings
“ Battery Test

E Country/Region Code
Laws and Regulations
m System Settings
2

Obrazek 5-12 Obrazovka nastaveni sdileni obrazovky

5.1.10 Nastaveni parametr( kalibrace ADAS

Vyberte nastaveni kalibraénich parametrd ADAS (automatické parametry nebo tovarni parametry) pro provedeni Gpravy

kalibra¢niho rémecku pfi kalibraci ADAS:
1) Po vybéru moznosti Parametry Autel vas tablet provede procesem kalibrace ADAS pomoci parametrud Autel.

2) Po vybéru moznosti Tovarni parametry vas tablet provede procesem kalibrace systému ADAS s vyuZitim tovarnich

parametrd.

@ POZNAMKA

Ve vychozim nastaveni je vybrdna moZnost Automatické parametry .
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ﬁ Settings - ADAS Calibration Parameter Settings

P27 vence i 1

m EVDiag Box Settings
Autel parameters Factory parameters

l‘ Battery Test [

Country/Region Code

D Laws and Regulations
m System Settings
2 P

g ADAS & Aligner Settings

nc OBFCM Upload

Obrazek 5-13 Obrazovka nastaveni sdileni obrazovky

5.1.11 Nastaveni kalibra¢niho nastroje ADAS

Toto nastaveni umoZziuje povolit nebo zakazat prioritni pouZiti digitalniho cilového panelu pfi
provadéni kalibra¢ni funkce ADAS namisto fyzickych cild.

1) Kdyz je tlacitko ON/OFF prepnuto do polohy ON, je pfi provadéni kalibraéni funkce ADAS povoleno
prioritni pouziti digitalniho ter€ového panelu.

2) Kdy?z je tlacitko ON/OFF pfepnuto do polohy OFF, prioritni pouZiti digitadlniho panelu cilll je
deaktivovano a rozhrani tabletu vés provede procesem kalibrace ADAS pomoci fyzickych cil(i.
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o Settings - ADAS Calibration Tool Settings

-
;_._ ADAS & Aligner Settings

Ky O0BFCM Upload

I' ! Vehicle List
m EVDiag Box Settings
“ Battery Test

E Country/Region Code

D Laws and Regulations
m System Settings
3 s

Obrazek 5-14 Obrazovka nastaveni kalibracniho nastroje ADAS

Prioritize digital target panel [ on ¢

5.2 Pfipojeni kalibra¢niho ramu

Metoda pripojeni kalibra¢niho ramu je pfedstavena v pfedchozi ¢asti; zde se nebude opakovat.
Podrobnosti naleznete v &asti Pripojeni kalibracniho ramu.

5.3 Konfigurace sité

Konfigurace sité je pfedstavena v predchozi ¢asti; zde se nebude opakovat. Podrobnosti naleznete
v ¢asti Konfigurace sité.

5.4 Aktualizace

Po pripojeni kalibra¢niho ramecku a konfiguraci sité klepnéte na Aktualizovat v nastaveni ADAS a
Aligner pro aktualizaci kalibra¢niho ramecku.
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M  Settings - Update
Lo Unit

(] e (o)

H Printing Settings

Devices
Report Settings
n Push Notifications
ADAS camera system current version: V0'1.09,01_V01,10.01_V1.06.06,
m Auto Upd.t' Latest version V01.09.01_V01.99.27_v1.06.06

2 T e
et ADAS & Aligner Settings

n OBFCM Upload
m Vehicle List

Obrazek 5-15 Obrazovka aktualizace

5.5 Aktualizace ru¢niho inklinometru

Tato sekce umoZniuje stdhnout si nejnové;jsi verzi ruéniho sklonoméru po jeho pfipojeni k
tabletu pomoci kabelu USB. Podrobnosti o kalibraci ru¢niho sklonoméru naleznete v ¢asti
Méreni Urovné podvozku Benz .

t ~ Settings - Hand-held Inclinometer Update

n OBFCM Upload I ° u
m Vehicle List Devices Hand-held Inclinormeter
EVDiag Box Settings Update

“ Battery Test

A . Current version:V01.00.00; Latest version:V01.99.17
— Country/Region Code

During the update, do not leave the current interface. Update takes about 20
m Laws and Regulations =

Update now

Obrazek 5-16 Obrazovka aktualizace ru¢niho inklinometru
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5.6 UdrZba a servis

Tato ¢ast se zabyva kalibraci a kontrolou, protokolem o kalibraci, intervalem kontroly pfesnosti a intervalem

Cisténi cile.
& Settings - Maintenance & Service
15 ADAS & Aligner Settings
Calibration & inspection >
|! !! OBFCM Upload
a Vehicle List Calibration record report >
m EVDiag Box Settings Accuracy check interval Six months >
l‘ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
D Laws and Regulations
Q System Settings
B About

Obrazek 5-17 Obrazovka udrzby a servisu

5.6.1 Kalibrace a kontrola
5.6.1.1 Kalibrace zarovnavace
Zarovnavac je nutné kalibrovat, kdyz:

1. Fotoaparét byl rozebran.

2. Kontrola presnosti selhala.

@

POZNAMKA Pro provedeni kalibrace Aligner je vyzadovén profesionalni kalibragni nastroj (AUTEL-CSC0500/10). Pro kalibraci se

mUZete obratit na svého mistniho prodejce nebo vyrobce.

Kalibrace zarovnéavace
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé ¢asti obrazovky.

3. Klepnéte na UdrZba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce > Kalibrace zarovnavace.
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@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je kalibra¢ni ramecek pripojen k Wi-Fi, jinak nelze aktivovat funkci udrzby a servisu.

4. Umistéte kalibracni liStu asi 2,2 m pred kalibra¢ni rdm. Nainstalujte
cilové body prednich kol na kalibracni li5t&, zarovnejte pojistny kolik s pojistnym otvorem a utdhnéte
matici.
Calibration Preparation
* Move the calibration bar to the

'_a‘&‘.:_‘ position about 2.2m directly in

front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibeation frame are aligned,

* Install the front wheel targets

M on the calibration bat, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;
* The crossbar height will be

(2] ' adjusted automatically. Ensure

there are no obstructions which
imay interfere with the movement
of the crossbar

Obrazek 5-18 Priprava kalibrace zarovnavace

5. Klepnéte na DalS3i, vySka pFicniku se automaticky upravi a vyhleda cil. Zobrazi se nasledujici obrazovka.
Postupujte podle pokyn(l na obrazovce a posurite kalibra¢ni listu tak, aby se hodnoty ,Offset”
(Posun), ,L-Vzdalenost” a ,Distance Distance Difference” (Rozdil vzdalenosti) zobrazovaly zelené.

Aligner calibration

Move the calibeation bar so

o that the values of ‘Offset’, L-
e ———— Distance’, R-Distance’, and
4 Distance Diff are displayed in
106 groen,
LDistance RDistance
e s

Distance DIff

< 131
2107 NN  Poaas

Next Camera ESC

Obrazek 5-19 Kalibrace zarovnavace 1
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Aligner calibration

Offset Ready!

LOstance AOistance

Distance Diff

42169 2 2 2173%

Next Camera ESC

Obrazek 5-20 Kalibrace zarovnavace 2

6. Poté klepnéte na tlacitko Dalsi pro vstup na nasledujici obrazovku. Otacejte kalibra¢ni
listou podle pokyn(l na obrazovce pro sbér dat. Jakmile se Sipky a zobrazené obrazky
blokU zbarvi do zelena, prestarite kalibracni listu otacet.

Calibration

> Rotate the target 1o the collection
I_.:l*...-z_‘ position

A — —~

Obrazek 5-21 Kalibrac¢ni obrazovka 1
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Calibration

| —

Collecting,

Obrazek 5-22 Kalibrac¢ni obrazovka 2

7. Po shromazdéni dat se zobrazi obrazovka s vysledky kalibrace, jak je zndzornéno na obrazku. Znamena
obrézek nize. Pokud se na obrazovce zobrazi , Gisp&né; to, Ze kalibrace selhala.
pokud se na obrazovce zobrazi, je tfeba e .
provést rekalibraci.
Result

Calibration succeeded!

Total front toe (0.1,07)
Left front camber (€0.1,07)
Right front camber (0.1,01)
Total rear toe (0.1,0.1)
Left rear camber (01.07)
Right rear camber (01,00)

Obrazek 5-23 Vysledek kalibrace

8. Sejméte terce prednich kol z kalibra¢ni liSty a nainstalujte terce zadnich kol na kalibra¢ni
listu. Poté umistéte kalibracni liStu asi 5,4 m pred kalibracni ram. Dokoncete kalibra¢ni
kroky podle pokyn(ll na obrazovce. ProtoZe jsou kalibra¢ni kroky zhruba stejné a jasné
znazornéné na tabletu, nebudou zde opakovany.

5.6.1.2 Kalibrace cile pro upnuti kola
Po vyméné odpovidajici objimky kola (objimky rafku/objimky pneumatiky) nebo terce,
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Nové sestavenou svorku kola (svorku rafku/svorku pneumatiky) nebo ter¢ je tfeba znovu kalibrovat.

@ POZNAMKA

Jak jiz bylo zminéno, ilustrace svorek v této pfirucce jsou zaloZeny na poufZiti svorek na pneumatiky. Zde vybereme

svorku na pneumatiku a cil pro zndzornéni kalibrace.

1. Pouzijte kalibra¢ni listu

Kalibrace svorky kola (svorky pneumatiky) a cileni pomoci kalibra¢ni listy

1. Pfipravte si profesionadlni kalibra¢ni néstroj - kalibra¢ni ty¢ AUTEL-CSC0500/10

sami.
2. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
3. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé ¢asti obrazovky.

4. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a kontrola > Kalibrace cile upinaci listy kola.

5. Vyberte moznost Kalibrace cile svorky kola - pomoci kalibracni listy vam tablet pfipomene pozndmky ke

kalibraci svorky kola (svorky pneumatiky) a cile.

Wheel clamp target calibration

This function requires a professional calibration 100! (AUTEL-
10) which will change th of

the These will directly affect

the results. itis L the local

Obrazek 5-24 Vybér metody kalibrace

6. Po peclivém precteni pozndmek klepnéte na OK a vyberte cil pro kalibraci. Zde pro ilustraci vybereme cil
levého predniho kola (ktery je dobfe nainstalovan na levé predni objimce pneumatiky).
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear wheel target

Obrazek 5-25 Vybér cile pro kalibraci

7. Tablet automaticky zobrazi pfipravu ke kalibraci po vybéru cile, ktery je tfeba kalibrovat.
Postupujte podle pokynd na obrazovce, pfesurite kalibraéni listu do polohy pfiblizné 2,2
m primo pred kalibra¢ni ram IA1000WA a ujistéte se, Ze stfedy kalibra¢ni liSty a kalibra¢niho
rdmu jsou zarovnany. Poté nainstalujte levou predni svorku kola (svorku pneumatiky) a
levou predni svorku na kalibra¢ni liStu, zarovnejte pojistny kolik s pojistnym otvorem a
utahnéte matici.

Calibration Preparation

- . * Move the calibration bar to the
._.:!,*__.‘:_‘ position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned:

* Install the left front wheel clamp
‘ﬁ_d target on the calibration bat, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut

Obrazek 5-26 Priprava kalibrace (pouZzijte kalibracni listu)

8. Po dokonceni vySe uvedenych priprav klepnéte na tlac¢itko Dal3i pro pokracovani. Tablet
zobrazi aktualni vzdalenost mezi svorkou kola (svorkou pneumatiky) a cilem a sadou
kamery a upozorni vas, Ze vzdalenost by méla byt 2,0 aZ 2,4 m. Pokud vzdalenost neni v
tomto rozsahu, posurite kalibra¢ni liStu a upravte vzdalenost na poZadovany rozsah.
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Left front wheel clamp target calibration

" - The distance between the wheel
._.a.l‘..‘._l clamg target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2503 mm.

o

Next Camera ESC

Obrazek 5-27 Spusténi kalibrace (pouZiti kalibracni liSty) 1

9. Po nastaveni vzdalenosti na poZzadovanou hodnotu klepnéte na tlacitko DalSi . Tablet
upozorni vas, Ze je vSe pfipraveno pro pozdé&jsi operace.

Left front wheel clamp target calibration

ol 2 Roady'

A (e}

Obrazek 5-28 Spusténi kalibrace (pouZiti kalibra¢ni liSty) 2

10. Klepnéte na Dal3i pro pokracovani. Postupujte podle pokyn( na obrazovce a otocte kalibraéni listu tak, aby
Cile jsou ve sbérné pozici.
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Left front wheel clamp target calibration

. Rotate the target to the collection
l—:-.l.‘,-:.__c position.

—_——

Next Camera ESC

Obrazek 5-29 Spusténi kalibrace (poufziti kalibra¢ni listy) 3
Left front wheel clamp target calibration

= Rotate the target to the collection
SR T IS position

L —

Next Camera ESC

Obrazek 5-30 Spusténi kalibrace (pouziti kalibracni liSty) 4

11. Jakmile se Sipky a zobrazené blokové obrazky rozsviti zeleng, prestarite otacet
prickou. Tablet automaticky zahaji sbér dat.
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Left front wheel clamp target calibration

- Collecting
I—:sl‘..:-—_c

i a4
Lt ' -

Next Camera ESC

Obrézek 5-31 Spusténi kalibrace (poufZiti kalibra¢ni listy) 5

12. Po shromazdéni dat tablet automaticky zobrazi vysledek kalibrace. Pokud se na obrazovce zobrazi, znamena
to, Ze kalibrace probéhla Usp&sné, mizete klepnutim na tlacitko ESC funkci ukondit; pokud se na obrazovce

zobrazi, Ze kalibrace selhala, miZete klepnutim na tlacitko Recalier(PFekalibrovat) provést kalibraci

Znovu.
Result
Calibeation completed!

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z -0.50 -0.50
Rotation center X 28N 258
Rotation center Y 015 034
Rotation center Z 4506 450

Recalibrate  ESC

Obrazek 5-32 Obrazovka s vysledky kalibrace

2. Pouzijte vozidlo

Kalibrace svorky kola (svorky pneumatiky) a cileni pomoci vozidla
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé ¢asti obrazovky.

3. Klepnéte na UdrZba a servis a poté vyberte Kalibrace a kontrola > Kalibrace cile upinaci listy kola.
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4. Vyberte moznost Kalibrace cile upinaci sily kola - s vozidlem zprava
obrazovka. Viz obrazek 5-24 Vybér metody kalibrace.

5. Zobrazi se nasledujici obrazovka, poté vyberte cil, ktery je tfeba kalibrovat.
Napfiklad vyberte cil pro levé pfedni kolo (ktery je dobFe nainstalovan na svorce levé
predni pneumatiky). Viz obrazek 5-25 Vybér cile pro kalibraci.

6. Jak je znazornéno v privodcich na obrazovce, najedte s vozidlem na zvedak, fidte volant doptedu, zajistéte
drzak volantu, zaradte neutral, uvolnéte parkovaci brzdu. Poté nainstalujte svorku levého predniho kola

(svorku na pneumatiku) a levy predni ter¢ na levé predni kolo a zvednéte predni napravu.

Left front wheel clamp target calibration

= v -
14 2 .
" \ 4 3 e \
1
Stoer aheod lock steering wheel ploce Tansmission in Install e feh froms wheel target on et fror wheel and rasse
neutroh,release parking brak. o frort ave

Cancel Next

Obrazek 5-33 Priprava kalibrace (pouziti vozidla) 1

7. Klepnéte na tlacitko Dal3i pro pokracovani. Postupujte podle pokynt na obrazovce, umistéte kalibragni
ramecek priblizné 2,2 m od stfedu predniho kola a ujistéte se, Ze stfedy kalibracniho rdmecku a vozidla
jsou zarovnany. Poté stisknéte tlagitka NAHORU a DOLU
tlacitky na zadni strané kalibra¢niho ramu upravte vysku pricky tak, aby byla pfiblizné
ve stejné vysce jako stfed predniho kola.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame about 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibeation frame and
the vehicle are aligned;

*Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crossbar is roughly at the
same height as the center of the front wheel

Cancel  Next

Obrazek 5-34 Pfiprava kalibrace (pouziti vozidla) 2

8. Pokud jsou vySe uvedené operace dokonceny, pokracujte klepnutim na tlacitko DalSi .
Tablet zobrazi aktualni vzdalenost mezi svorkou kola (svorkou pneumatiky) a cilem a
sadou kamery a upozorni vas, Ze vzdalenost by méla byt 2,0 az 2,4 m. Pokud
vzdalenost neni v tomto rozsahu, posufite kalibra¢ni rdmecek a upravte vzdalenost
na pozadovany rozsah.

Left front wheel clamp target calibration

(4] -_*—‘ The distance between the wheel

clamp target and the camera kit

should be 2000-2400 mm. Current
- -

distance: 2556 mm.
- -

Camera Cancel Next

Obrazek 5-35 Spusténi kalibrace (pouziti vozidla) 1

9. Po nastaveni vzdalenosti na poZzadovanou hodnotu klepnéte na tlacitko DalSi a tablet se
upozorni vas, Ze je vSe pripraveno pro pozdéjsi operace.
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Left front wheel clamp target calibration

(o
(3

Ready!

Camera  Cancel  Next

Obrazek 5-36 Spusténi kalibrace (pouZiti vozidla) 2

10. Otocte koletkem podle pokynUl na obrazovce.

Left front wheel clamp target calibration

Rotate the wheel as indicated by
the aow.

- -
1
- -

Camera Cancel Next

Obrazek 5-37 Spusténi kalibrace (pouZiti vozidla) 3

11. Jakmile se Sipky a oznacené obrazky blok( rozsviti zelené, prestarite otacet
kolo. Tablet automaticky zahaji sbér dat.
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Left front wheel clamp target calibration

(o}l

- -

Collecting

Camera Cancel Next

Obrazek 5-38 Spusténi kalibrace (pouziti vozidla) 4

12. Po shromaZzdéni dat tablet automaticky zobrazi vysledek kalibrace. Pokud se na obrazovce zobrazi, znamena

to, Ze kalibrace probé&hla Usp&né, mizete klepnutim na tlacitko ESC funkci ukonéit; pokud se na obrazovce

zobrazi, Ze kalibrace selhala, mdZete klepnutim na tladitko Recalibra®& (Pfekalibrovat) provést kalibraci

Znovu.
Result
Calibration completed!

Rotation axds X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z -0.50 0.50
Rotation center X 25MN 25N
Rotation center Y 033 015
Rotation center Z 45.06 45.06

Recalibrate  ESC

Obrazek 5-39 Obrazovka s vysledky kalibrace (pouziti vozidla)
5.6.1.3 Kontrola presnosti zarovnavace

Kontrola presnosti zarovnavace se doporucuje, kdyz:
1. Zarovnavac utrpél silnou kolizi.
2. Kontrola presnosti nebyla provedena déle neZ Sest mésica.

Software nabizi tfi druhy metod kontroly pfesnosti: Kontrola pfesnosti zarovnavace (pouziti
kalibra¢ni liSty); Kontrola pfesnosti zarovnavace (pouZiti vozidla); Rychla kontrola pFesnosti.
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1. Pouzijte kalibra¢ni listu

Provedenim kontroly presnosti s kalibra¢ni ty¢i Ize pfesné a spolehlivé zjistit celkovou presnost méficiho systému

sloZzeného z kamer, svorky kola a terce.

Pro provedeni kontroly pfesnosti pomoci kalibraéni listy
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé ¢asti obrazovky.

3. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce >

Kontrola pfesnosti zarovnavace.

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je kalibra¢ni ramecek pripojen k Wi-Fi, jinak nelze aktivovat funkci Udrzby a servisu.

4. Vyberte Kontrola pFesnosti - s kalibracnim pruhem v pravé ¢asti obrazovky.

5. Podle pokyn(i na obrazovce presurite kalibra¢ni listu do polohy pfiblizné 2,2 m pfimo pFed kalibraéni ram.
Nainstalujte svorky prednich kol (upevnéni pneumatiky)

svorky) a cile na kalibra¢ni listé, zarovnejte vodici kolik s vodicim otvorem a utdhnéte matici.

Accuracy check

¥ - * Move the calibeation bar to the
.-.:-.l*,.:\_I position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frarme, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned;

* Install the front wheel clamp

L *ﬁ_,~ targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut;

* The crossbar height will be
adjusted automatically, Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movement
of the crossbar.

®

Obrazek 5-40 Obrazovka kontroly presnosti (pouZijte kalibra¢ni listu) 1

6. Klepnéte na Dalsi, vyska pri¢niku se automaticky upravi a zobrazi se nasledujici obrazovka. Jak je
znadzornéno v privodci na obrazovce, posuiite kalibraéni listu tak, aby se hodnoty ,Odsazeni”, ,L-

Vzdalenost” a ,Rozdil vzdalenosti” zobrazovaly zelené.
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Accuracy check
Offset Move the calibration bar so
J— that the values of ‘Offset’, 'L-
Distance’, 'R-Distance’, and
- ‘Distance Diff are displayed in
-110 green
LDistance ADhtess
L ]
Distance D#f
103
2481 pr | 3§ 2584
P >

Next Camera ESC

Obrazek 5-41 Obrazovka kontroly pFesnosti (pouzijte kalibracni listu) 2

Accuracy check

Ready!

Otfset
e ——

LDistance ROstance
[ L N )
Distance DIft

2217 -l i (2257,

Next ~ Camera  ESC

Obrazek 5-42 Obrazovka kontroly pFesnosti (pouzijte kalibraéni listu) 3

7. Poté klepnéte na tlacitko Dal3i pro vstup na nasledujici obrazovku. Otacejte kalibracni
listou podle pokyn( na obrazovce pro sbér dat. Jakmile se Sipky a zobrazené obrazky
blokl zbarvi do zelena, pFestarite kalibra¢ni listu otacet.
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Accuracy check
- Rotate the target 10 the collection
..—:;l‘..c—.l position.

Obréazek 5-43 Obrazovka kontroly presnosti (pouZijte kalibra¢ni listu) 4

Accuracy check

l- . Collecting

. ——i

Obrazek 5-44 Obrazovka kontroly presnosti (pouZijte kalibra¢ni listu) 5

8. Systém automaticky prejde na dalsi obrazovku. Po Gspé&Sném shromazdéni dat se automaticky zobrazi
vysledek kalibrace. Pokud se na obrazovce zobrazi, znamena to, Ze kalibrace probéhla Uspé&3né; pokud se
na obrazovce zobrazi, Zhnamena to, Ze kalibrace selhala a je tfeba ji znovu kalibrovat.

'
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Result
Accuracy check passed!
Total front toe 0.1,0.1)
Left front camber (01,0.1)
Right front camber ¢0.1,0.0)
Total rear toe 01,01)
Left rear camber (01,0.)
Right rear camber (0.1,0.7)
Recheck ESC

Obréazek 5-45 Obrazovka vysledk( kontroly presnosti

2. PoufZijte vozidlo

PFi kontrole pFesnosti na vozidle Ize celkovou presnost méFiciho systému sestavajiciho z kamer, svérky pneumatik
a terce zjistit i u vozidel bez kalibra¢ni liSty. Pfesnost kontroly je v3ak ovlivnéna stavem vozidla, proto se doporucuje

vybrat pro kontrolu sportovni vozidlo v dobrém stavu.

Pro provedeni kontroly presnosti s vozidlem
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé ¢asti obrazovky.

3. Klepnéte na UdrZba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce >

Kontrola pFesnosti zarovnavace.

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je kalibracni ramecek pripojen k Wi-Fi, jinak nelze aktivovat funkci idrzby a servisu.

4. Vyberte mozZnost Kontrola presnosti - s vozidlem v pravé ¢asti obrazovky.

5. Postupuijte podle pokynu na obrazovce a nastavte vozidlo do poZadovaného stavu.



Vehicle Preparation

* Park the vehicle on a level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure a space of 1.5m or
more in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and place the
transmission in neural;

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the fuel tank is
fulk;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on different models.

- Skip Next Exit

Obrazek 5-46 Pfiprava vozidla

6. Pokud je vozidlo nastaveno do poZadovaného stavu, klepnéte na Dal3i . Poté postupujte podle
pokynd zobrazenych na obrazovce a krok za krokem umistéte pomocny nastroj.

Auxiliary Tool Positioning

* Move the calibration frame to the level
ground in front of the vehicle. If the pattern
board has been installed onto the crossbar,
remove it first;

* Unfold the crossbars at both ends
horizontally, and tighten the bolts (1) at the
joints of the crossbar beams;

* Hold the handles (2) on the sliding blocks,
move the sliding blocks (3) on both sides to
both ends and release the handle to fix the
sliding blocks;

* Hold the handle (4) on the sliding plate to
move the sliding plate, so that the pointer on
the sliding plate is aligned with the white mark
line in position A, and then release the handle
10 fix the sliding plate.

Obrézek 5-47 Umisténi pomocného nastroje 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Loosen the handie (1) on the crossbar, and
then rotate the fine tuning bolt (2) until the
position A is aligned with the red mark line.
Then tighten the handle (1) 10 fix the crossbar.
* Rotate the fine tuning bolt (3) until the
position B is aligved with the red mark line;

* Rotate the fine tuning bolt (4) until the
position C ks aligned with the white mark line.
And rotate the fine tuning bolt (5) until the
position D is aligned with the white mark line;
* Connect the 220V powet, and then tum on the
power switch (6)

Obrazek 5-48 Polohovani pomocného nastroje 2

7. Umistéte kalibra¢ni rdm pfimo pred vozidlo a podle pokyn(l na obrazovce obsluhujte
kalibra¢ni ram a pomocné nastroje.

Auxiliary Tool Positioning

* Place the calibration frame AUTEL-CSC9000
directly in the front of the vehicle. Ensure that
the front wheels are straight ahead:

* Press UP and DOWN buttons at the back of
the calibration frame 10 adjust the crossbar
height 0 that the crossbar is roughly at the
same height as the center of the front wheel;

* Hold the handle on the calibration frame and
slowly move the frame until the horizontal dis-
tances between the centers of the front wheels
and the back of the crossbar are roughly equal
Then turn on the sliding plate laser (1) and aim
it at the front center of the vehicle.

Note:
* Press EMERGENCY STOP button to stop the
crossbar lifting in an emergency.

Obréazek 5-49 Umisténi pomocného nastroje 3
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Auxiliary Tool Pesitioning

* Install four wheel clamps AUTEL-CSCO500/17
on four wheels respectively. Press the handles
(1) to secure the clamps (2) to the wheels.

Note

* Ensure that the wheel clamps are installed
vertically on the wheels, and the installation
angle should be within -8 1o 8"

Obrazek 5-50 Umisté&ni pomocného nastroje 4

9. Po spravném umisténi pomocnych nastroju klepnéte na tlacitko Dalsi . P¥itka se
automaticky nastavi a vyhleda cil. Tablet se zobrazi na nasledujici obrazovce.
Postupujte podle pokyn( na obrazovce a posurite klin zadniho kola dozadu asi o 30
cm a zatlacte vozidlo dozadu tak, aby se hodnoty zobrazovaly zelené. Jakmile se Sipky
a zobrazené bloky zobrazi zeleng, pfestante vozidlo tlacit a pockejte, nez se tablet
zobrazi na dalsi obrazovce.

Wheel Rolling Compensation

*Move the rear wheel chock
backward for about 30 cm;
* Push the vehicle in the direction

@ e
130
P

Obrazek 5-51 Kompenzace odvalovani kol 1
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Wheel Rolling Compensation

I '1

Obrazek 5-52 Kompenzace odvalovani kol 2

. SIop pushing the vehicle, please

™

10. Poté zatlacte vozidlo dopredu. Jakmile se Sipky a zobrazené bloky zobrazi zelené, prestarite vozidlo tlacit a

pockejte, nez se tablet zobrazi na dal3i obrazovce.

Wheel Rolling Compensation

l' ' ]
U i

Obrézek 5-53 Kompenzace odvalovani kol 3

* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.
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Wheel Rolling Compensation

* Stop pushing the vehicle, please
wait

Camera  ESC

Obrézek 5-54 Kompenzace odvalovani kol 4

11. Umistéte kalibra¢ni ramecek p¥imo za zadni ¢ast vozidla a poté postupujte podle pokyn(i na obrazovce

a dokoncete postupy, které jsou podobné pfedchozimu postupu.

12. Po dokonceni operace se automaticky zobrazi vysledek kalibrace.

Pokud se na obrazovce zobrazii, znamena to, Ze kalibrace probéhla Gspésné; pokud se na obrazovce

zobrazi, znamena to, Qalibrace selhala a je tfeba ji znovu kalibrovat.

3. Rychld kontrola presnosti

Rychla kontrola presnosti se standardné provadi automaticky kazdych Sest mésicd. Interval kontroly pFesnosti Ize
zménit v nastaveni softwaru pro geometrii kol.

Rychla kontrola presnosti dokaze odhalit problémy v méficim systému tvofeném kamerou a cilem, ale nezahrnuje
svorku kola nebo pneumatiky.

Pro provedeni rychlé kontroly presnosti
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé ¢asti obrazovky.

3. Klepnéte na UdrZba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce >

Kontrola pFesnosti zarovnavace.

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je kalibracni ramecek pripojen k Wi-Fi, jinak nelze aktivovat funkci idrzby a servisu.

4.V pravé €asti obrazovky vyberte moznost Rychla kontrola presnosti .

5. Postupuijte podle pokynu na obrazovce a nastavte vozidlo do poZadovaného stavu.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on a level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure a space of 1.5m or
more in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and place the
transmission in neural;

* Keep the vehicle unloaded. Check f the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the fuel tank is
full;

* Close all the doors and tum off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on different models.

skip Next Exit

Obrézek 5-55 Privodce pfipravou vozidla

6. Pokud je vozidlo spravné nastaveno v poZzadovaném stavu, klepnéte na tlacitko Dal3i . Poté postupujte podle pokynt na obrazovce.

navod k umisténi pomocného nastroje krok za krokem.

Auxiliary Tool Positioning

* Move the calibration frame 1o the level
ground in front of the vehicle. If the pattern
board has been installed onto the crossbar,
remove it first;

* Unfold the crossbars at both ends
horizontally, and tighten the bolts (1) at the
joints of the crossbar beams;

* Hold the handles (2) on the sliding blocks,
move the sliding blocks (3) on both sides to
both ends and release the handle to fix the
slidng blocks;

* Hold the handle (4) on the sliding plate to
move the sliding plate, 50 that the pointer on
the sliding plate is aligned with the white mark
line in position A, and then release the handle
1o fix the sliding plate.

Obrazek 5-56 Polohovani pomocného nastroje 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Loosen the handle (1) on the crossbar and
then rotate the fine tuning bolt (2) until the
position A ks aligned with the red mark line.
Then tighten the handle (1) to fix the crossbar;
* Rotate the fine tuning bolt (3) until the
position B is aligned with the red mark kne;

* Rotate the fine tuning bolt (4) until the
position C is aligned with the white mark line.
And rotate the fine tuning bolt (5) until the
position D is aligned with the white mark line;
* Connect the 220V power, and then turn on the
power switch (6).

Obrazek 5-57 Polohovani pomocného nastroje 2
Auxiliary Tool Positioning

* Place the calibration frame AUTEL-CSC9000
directly in the front of the vehicle. Ensure that
the front wheels are straight ahead,

* Press UP and DOWN buttons at the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crossbar is roughly at the
same height as the center of the front wheel,

* Hold the handie on the calibration frame and
slowly move the frame until the horizontal dis-
tances between the centers of the front wheels
and the back of the crossbar are roughly equal
Then turn on the skiding plate laser (1) and aim
it at the front center of the vehicle.

Note:
* Press EMERGENCY STOP button 1o stop the
crossbar lifting in an emergency.

Obrazek 5-58 Polohovani pomocného nastroje 3
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Auxiliary Tool Positioning

* Install four wheel clamps AUTEL-CSCO500/17
on four wheels respectively Press the handies
(1) to secure the clamps (2) to the wheels.

Note:

* Ensure that the wheel clamps are installed
vertically on the wheels, and the installation
angle should be within -8° to 8*

Obrazek 5-59 Polohovani pomocného néstroje 4

7. Po umisténi pomocného nastroje klepnéte na tlacitko Dalsi, vyska pri¢niku se automaticky upravi a
vyhleda cil, pficemz se zadaji nasledujici
obrazovka.

Quick accuracy check

— 2

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected.

Obrazek 5-60 Rychla kontrola presnosti

8. Vysledek rychlé kontroly presnosti se zobrazi na obrazovce po dokonceni kontroly. Pokud se na obrazovce
zobrazi, znamena to, Ze kalibrace probéhla Uspésné; pokud'se na obrazovce zobrazi, znamené to, ze

kalibrace selhala a je tf'eba ji znovu kalibrovat.
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Result
Accuracy check passed'
Angle1 (0.1,0.)
Angle2 (0.1,0.1)
Angle3 ! (01.00)
0K

Obrézek 5-61 Vysledek rychlé kontroly presnosti

5.6.1.4 Kalibrace snimace sklonu
Snimac sklonu je tfeba kalibrovat, kdyz:
1. Prvni poufZiti zaFizeni IAT000WA.
2. Fotoaparat byl rozebran.
Kalibrace snimace sklonu
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé ¢asti obrazovky.

3. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce > Kalibrace snimate sklonu.

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je kalibra¢ni ramecek pripojen k Wi-Fi nebo je zapnuta funkce Gdrzby a servisu.
nelze aktivovat.

4. )ak je zndzornéno v privodci na obrazovce, umistéte kalibraéni rdmecek na rovny povrch a seslapnéte

pedal, abyste jej zafixovali. Otacenim tlacitek A a B vycentrujte bublinky Grovné sklonu a klopeni.
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Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 1o fix the main frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Obrazek 5-62 Nastaveni pri¢niku 1

5. Klepnéte na DalSi. Snimac sklonu za¢ne shromazdovat data a po jejich dokon&eni se automaticky prepne
na dalsi obrazovku. Oto¢enim tlacitka B ve sméru hodinovych rucic¢ek posunete pri¢nik do levé
koncové polohy.

Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crossbar to the left limit.

Obrazek 5-63 Nastaveni Ghlu natoceni 1

6. Klepnéte na Dalsi. Snimac sklonu zacne shromaZzdovat data a po dokon&eni sbéru se
automaticky pfepne na dal3i obrazovku. Postupujte podle pokynt na obrazovce a
otacenim tlacitka B proti sméru hodinovych rucicek posurite pricku doprava.
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Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll
the crossbar 10 the right.

* The required angle is 0.00" and the current
angle is 0.03"

Obrazek 5-64 Nastaveni Uhlu naklanéni 2

7. Po nastaveni aktudIniho Ghlu na poZadovany Uhel klepnéte na Dalsi. Snima¢ sklonu za¢ne shromaZdovat data
a po dokonéeni sbéru se automaticky zobrazi nasledujici obrazovka. Postupuijte podle pokyn(i na obrazovce

a otacenim tlaitka B vycentrujte bublinu vodovahy.

Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the roll level
bubble.

* The required angle is 0.00" and the current
angle is 0.01"

Obrazek 5-65 Nastaveni pFicniku 2

8. Po dokonceni operace podle pokyn(i na obrazovce se zobrazi vysledky kalibrace. Pokud se na obrazovce

zobrazi, znamen4 to, Ze kalibrace probéhla Uspésné; pokud se na obrazovcezobrazi, znamena to, Ze

kalibrace selhala a je tfeba ji znovu kalibrovat. ,
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Result
Calibeation succeeded!
Anglel (0.0.9)
Angle2 (0,0.1)

Obréazek 5-66 Obrazovka s vysledky kalibrace
5.6.1.5 Kalibrace a testovani mechanismu jemného doladéni
Kalibraci je tfeba provést, kdyz:
1. Prvni pouZiti zafizeni IAT000WA.

2. Fotoaparat byl rozebran.

Kalibrace mechanismu jemného doladéni
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé ¢asti obrazovky.

3. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a test mechanismu jemného doladénti. Je tfeba
kalibrovat osm soucasti, pficemz se automaticky kalibruji sestava zvedani pritky, predni a zadni
sestavy jemného doladéni, levé a pravé sestavy jemného doladéni, sestava jemného doladéni klopeni,
sestava jemného doladéni sklonu a sestava jemného doladéni staceni; zatimco sestava pohybu
pravého posuvného bloku a sestava pohybu levého posuvného bloku se kalibruji ru¢né. Zde pro

ilustraci vybereme sestavu zvedani pricky a sestavu pohybu pravého posuvného bloku .
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Fine-tuning mechanism calibration & test

Front and rear fine-tuning Left and right fine-tuning
assemblies. assemblies

Crossbar lifting assembly Roll finetuning assembly

Pitch fine-tuning assembly  Yaw fine-tuning assembly Pight shing "b‘*' e Lk aiding block motion

Obrézek 5-67 Obrazovka kalibrace a testu mechanismu jemného doladéni

Provedeni kalibrace sestavy pro zvedani pri¢niku

Vyberte funkci, kterd se ma provést. Stisknutim tlacitka Kalibrace provedte kalibraci modulu

jemného doladéni. Ujistéte se, Ze v dosahu pohybu nejsou zZadné prekazky.

Crossbar lifting assembly

* Press Calibration to perform the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are no
obstacles withan the motion range.

Obrazek 5-68 Obrazovka sestavy pro zvedani pfi¢niku
Provedeni kalibrace sestavy pohybu pravého posuvného bloku

Vyberte funkci, kterd se ma provést. Ru¢né presurite pravy posuvny blok na znatku 600 mm na
priéném nosniku. Poté stisknéte Kalibrace pro provedeni jemné kalibrace modulu. Ujistéte se,

Ze v rozsahu pohybu nejsou zadné prekazky.
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Right sliding block motion assembly

* Manually move the right sliding block to the
600mm mark on the crossbar

* Press Calibration to perform the fine-tuning
module calibration. Ensure there are no
obstacles within the motion range.

Obrazek 5-69 Obrazovka sestavy pohybu pravého posuvného bloku

5.6.1.6 Kalibrace a kontrola laseru AVM

Kalibrace a kontrola laseru AVM je nezbytna pred provedenim kalibracni funkce ADAS. Tato ¢ast
se zamérFuje na provedeni kalibrace laseru, konfiguraci laserového Bluetooth a kontrolu zarovnani

laserové cary.
Pro provedeni kalibrace laseru
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé ¢asti obrazovky.

3. Klepnéte na Udrzba a servis a vyberte Kalibrace a inspekce > Kalibrace a kontrola laseru AVM . Poté vyberte Kalibrace
laseru.
4. Jak je zndzornéno v animacnim prdvodci, nainstalujte dvé prodluZovaci tyce a dvouradkové

lasery na levou a pravou posuvnou desku. Poté utahnéte knofliky na prodluzovacich
tycich a zajistéte bezpecnostni karabiny. Pokracujte klepnutim na Dalsi na obrazovce.
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Laser Installation

AUTTLCSCOBOMVS4
AUTEL CICISON18. R

AUTEL €5E050M1 54
ASTELCSCOSON 184

* Instal e teo extermon rods e e teo-loe lusers on the lef® et 1gat
‘e piates, (espectively, then iGHten e knobs on the exiension 1003
and lock the safery snap hooks.

Obrazek 5-70 Instalace dvouradkovych laser(

5. Klepnéte na Start a pficka a posuvné deska se automaticky presunou do cilovych poloh. Pfi pohybu
pricky a posuvné desky dbejte na bezpecnost. Klepnutim na Dalsi prejdéte do dalSiho rozhrani.

Automatic Adjustment

Itern Standard Current Unit Status
Roll angle 0.00 0.02 . v
Pitch angle 0.00 0.03 z v
Shiding block (L) 950 950 mm v
Sliding block (R) 950 950 me v

* After the crossbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next interface

Obrézek 5-71 PFesunuti pficné tyce do cilové polohy

6. Ujistéte se, Ze je dvouradkovy laser spravné nainstalovan a zapnuty (stisknéte Napovéda pro pouZiti
dvouradkového laseru). Po zapnuti dvouradkového laseru trva pripojeni Bluetooth pfiblizné 5

sekund. Pokracujte stisknutim Dal3i (laser se aktivuje, vénujte prosim pozornost laseru).
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Laser Connection
Left side laser Right side laser
FO24F9FBF6:22 FO24F9FEBYBE
T

* Press Next to continue (the laser will activate, please pay attention to the laser).

Obrazek 5-72 PFipojeni dvouradkovych lasert pres Bluetooth

7. Nastavte levy a pravy laser tak, aby se obé laserové ¢ary prekryvaly. Pfed stisknutim tlacitka DalSi se

ujistéte, Ze se obé laserové cary prekryvaji. Jinak nebude laser vycentrovan.

Laser Centering Adjustment

Adjust the beft and right lasers so
that the two laser lines overlop.

* Before pressing Next, ensure the
two laser lines overlap. Otherwise,
the kaser will not be centered.

Obrazek 5-73 Nastaveni centrovani laseru 1

8. Klepnutim na tlacitko Dal3i provedte kalibraci laseru. Na obrazovce se zobrazi ,Kalibrace".
,Dokonceno!”, coZ znamen4, Ze kalibrace je dokoncena.
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Laser Galibration

Calbration completed!

Obrazek 5-74 Nastaveni centrovani laseru 2

Konfigurace laserového Bluetooth
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé ¢asti obrazovky.

3. Klepnéte na Udrzba a servis a vyberte Kalibrace a inspekce > Kalibrace a kontrola laseru AVM . Poté vyberte Konfigurovat

laser Bluetooth.

4. Jak je znazornéno v pravodci na obrazovce, pouzijte datovy kabel typu C k propojeni laseru a diagnostického
pristroje. Vyberte kalibra¢ni rdmecek Bluetooth, ktery chcete pfipojit, a ujistéte se, Ze je kalibracni ramecek

zapnuty. Poté stisknéte tlacitko UloZit pro dokonceni konfigurace. Po ispésné konfiguraci Bluetooth se laser

restartuje.
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Configure Laser Bluetooth
Configure Laser Bluetooth
1. Use a Type-C data cable 10 connect the laser and

the disgnostic toc

© sluetooth is currently not configured

l.

Configurable Bluetooth:

)
3
|
|
|
|
4
.

Obrazek 5-75 Nastaveni centrovani laseru 2
Pro provedeni kontroly zarovnani laserové ¢ary
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé &asti obrazovky.

3. Klepnéte na Udrzba a servis a vyberte Kalibrace a inspekce > Kalibrace a kontrola laseru AVM . Poté vyberte Laserové ¢ara .

Kontrola zarovnani.

4. Jak je zndzornéno na obrazovce, stisknéte tlacitko Start pro zahdjeni zarovnani (laser bude
aktivujte pfi spuSténi, vénujte prosim pozornost laseru).

Laser Alignment

Left side laser Right side laser
FO4FIFBF622 FO4F9FRB98E
]

* Press Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, piease pay attention 1o the laser).

Help  Stat  Exit

Obrazek 5-76 Obrazovka kontroly nastaveni laseru
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5.6.1.7 Kontrola kamery

Funkce Kontrola kamery se provadi pro kontrolu stavu Sesti kamer na kalibraénim snimku.

Pro provedeni kontroly kamery
1. Na hlavni obrazovce tabletu vyberte Nastaveni .
2. Klepnéte na Nastaveni ADAS a zarovnani v levé Casti obrazovky.

3. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kontrola kamery. Na obrazovce se zobrazi pohledy a stav kamer,
vcetné kamery pro méreni vzdalenosti, kamery s automatickou kalibraci, cilové kamery LF, cilové kamery
LR, cilové kamery RF a cilové kamery RR. Klepnutim na Popis zobrazite vysvétleni jednotlivych ikon

zobrazenych na obrazovce. Podrobnosti viz Tabulka 4-4 Popisy kamer .

5.6.1.8 Kontrola hardwaru

Tato sekce umoZiiuje kontrolovat stav riiznych komponent kalibra¢niho rdmu IA1000.

5.6.1.9 Informace o verzi

Tato sekce umoZziiuje zkontrolovat informace o verzich rdznych komponent kalibra¢niho rdmu IA1000.

5.6.2 Zprava o kalibraci

V3echny kalibra¢ni zdznamy jsou uloZeny zde, vidite, kdy a jaky typ kalibrace zafizeni byl proveden.
5.6.3 Interval kontroly presnosti

Tato funkce umozZiuje nastavit intervaly kontroly presnosti. K dispozici jsou ¢tyfi moznosti: tfi mésice, Sest mésicd,

jeden rok a nikdy. Vychozi interval kontroly pFesnosti je Sest mésic.
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M  Settings - Accuracy check interval
Ll
- ADAS & Aligner Settings
Three months
n 0BFCM Upload
Six months v
m Vehicle List
One year
m EVDiag Box Settings
v Never
“ Battery Test

Country/Region Code
D Laws and Regulations
m System Settings
B About

Obrazek 5-77 Obrazovka nastaveni intervalu kontroly pfesnosti

5.6.4 Interval Cisténi cile

Tato funkce pomaha obsluze pfipomenout cilovou frekvenci €isténi, kterou Ize zvolit pomoci ¢isel
zarovnani nebo intervald.

M  Settings e Target cleaning interval

&5 ADAS & Aligner Settings

- Remind the operator about the target cleaning frequency, which can be selected in

terms of alignment numbers of intervals.

3 osrem Upload

m Vehicle List
m EVDiag Box Settings k

“ Battery Test

b, e
Country/Fegion Code Every | 540 Times alignments remind cleaning
D [ NegUetions Every | 90 Day  remind cleaning

m System Settings
FY o

Obrézek 5-78 Obrazovka nastaveni intervalu cisténi cile
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5.7 Nastaveni softwaru pro geometrii kol

Tato &ast zahrnuje kontrolu vozidla, pfipravu méfeni, vysledky méFeni, zpravu o generalni opravé, spravu pfizplsobenych

specifikaci a obnoveni vychoziho nastaveni.

ﬁ Settings - Wheel Alignment Software Settings

=1 ADAS & Aligner Settings
e Vehicle Inspection >
%+ OBFCM Upload

Measurement Preparation >
l: ! Vehicle List

Measurement Results >
m EVDiag Box Settings
[‘ Overhaul report >

Battery Test

E Country/Region Code Customized Specifications Management >
g Laws and Regulations Restore Default Settings

m System Settings
Y acow

Obrazek 5-79 Nastaveni softwaru pro nastaveni geometrie kol

5.7.1 Kontrola vozidla
Tato funkce vdm umoznuje:

1. Nastavte, zda chcete povolit kontrolu pneumatik ¢i nikoli. Toto nastaveni ovlivni, zda vas tablet bude v
ramci kontroly vozidla provazet provedenim kontroly hloubky dezénu a tlaku. Pokud je kontrola
vozidla povolena, tablet vas bude provazet provedenim kontroly hloubky dezénu a tlaku; pokud je
zakazana, tablet vas nebude provazet provedenim kontroly hloubky dezénu a tlaku. Postup provedeni
kontroly hloubky dezénu a tlaku naleznete v ¢asti Kontrola hloubky a tlaku dezénu.

Pokud je aktivovana kontrola pneumatik, mdzZete nastavit:
1) Metoda méreni hloubky dezénu: Jednoducha kontrola nebo Kontrola viech dezén(.

2) Minimalni hloubka dezénu: Pokud je hloubka dezénu menSi nez nastavena minimaini hodnota

hloubky dezénu, tablet vas vyzve k okamzZité vyméné pneumatiky.

3) Varovani - hloubka dezénu: pokud je hloubka dezénu mensi neZ nastavena hodnota, tablet
zobrazi varovani.

165



2. Nastavte, zda chcete povolit kontrolu podvozku ¢i nikoli. Toto nastaveni ovlivni, zda vas
tablet v ramci postupu kontroly vozidla provede provedenim kontroly podvozku.
Pokud je povolena kontrola podvozku, tablet vas k provedeni kontroly podvozku
provede; pokud je zakazana, tablet vas k provedeni kontroly podvozku neprovede.
Postup provedeni kontroly podvozku naleznete v ¢asti Kontrola podvozku.

t Settings = Vehicle Inspection
5 ADAS & Aligner Settings
— Tire Inspection [ on ¢
(4 | OBFCM Upload
Tread Depth Sample Number Single Check >
l" l Vehicle List
Minimum Tread Depth 1.6mm >
m EVDiag Box Settings
2 Wamning Tread Depth 32mm >
“ Battery Test
E Country/Region Code Chassis Inspection [ on ¢

Q Laws and Regulations
m System Settings
FY e

Obrazek 5-80 Obrazovka nastaveni kontroly vozidla

s

5.7.2 Priprava méreni

Tato funkce ovlivni, zda vas tablet bude navadét k méreni vysky jizdy. Moznost Pfiprava
méreni je ve vychozim nastaveni zapnuta a uzivatelé ji nemohou vypnout. Pokud je
moznost Méfeni vysky jizdy zapnuta, tablet vas bude navadét k méreni vysky jizdy; pokud
je vypnuta, tablet vas nebude navadét k méfeni vysky jizdy. Informace o méreni vysky
jizdy naleznete v ¢asti Mé&Feni vy3ky jizdy.
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i Settings - Measurement Preparation

ADAS & Aligner Settings

n OBFCM Upload
@ Vehicle List

m EVDiag Box Settings
£ sever

E Country/Region Code
D Laws and Regulations
m System Settings
(o

Obrazek 5-81 Obrazovka nastaveni pfipravy méreni

Measurement preparation

AA

Ride Height Measurement

5.7.3 Vysledky méreni
M  Settings - Measurement Results
E ADAS & Aligner Settings
Center Steering Wheel When Saving Measured Fon ¢
Result
n OBFCM Upload
Adjust to Half Tolerance [ on ¢

m Vehicle List

m EVDiag Box Settings

B et 7o

E Country/Reglon Code

B Laws and Regulations

m System Settings

Y oo

Obréazek 5-82 Obrazovka nastaveni vysledkd méreni

Tato funkce vdm umoziuje:
1. Zda se ma volant vycentrovat pfi ukladani naméreného vysledku.

Zapnéte funkci

1) Pokud kola nejsou v poloze pro jizdu rovné vpred, klepnéte na UloZit pfed opravou na obrazovce

Vysledek méreni a na obrazovce se zobrazi ndvod pro nastaveni kol rovné vpred.
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Save Before Repair

=
oy, |

@

Tum the steering wheel 10 right 10 set the wheels straight shead

Obrazek 5-83 Obrazovka UlozZit pred opravou 1

2) Kdyz jsou kola v poloze pro jizdu rovné vpred, tablet uloZi data
automaticky a zobrazi se nasledujici obrazovka.

Obrazek 5-84 Obrazovka UlozZit pfed opravou 2

Vypnéte funkci: data se uloZi ihned po klepnuti na UloZit pfed opravou na obrazovce
Naméreny vysledek.

2. Zda prepnout do rezimu polovicni tolerance.

1. Pokud je povolen reZim polovicni tolerance, zobrazi se naméreny vysledek v rezimu
polovi¢ni tolerance a obrazovka vypada jako na obrazku nize.
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Obréazek 5-85 Obrazovka namérenych vysledkd (poloviéni tolerance)

2. Pokud je reZim polovitni tolerance vypnut, zobrazi se naméreny vysledek v pIné velikosti.

ReZim tolerance a obrazovka vypadé jako na obrazku nize.

- —
Inspection

‘Prmmm
m“-

@ Caster/SAl

== Measured
ER posun

& Alignment
#N Guide

Post-aligrment
B pagrosis

© Sl
B overnaul Repont

[ Exn Algnment

e
VW40 Auh/Ah AT 2011 »/Sprortbach Raise

Obréazek 5-86 Obrazovka naméfenych vysledkdl (pIna tolerance)

5.7.4 Zprdava o generalni opravé

Toto nastaveni umoziiuje povolit nebo nezobrazit diagnostickou zpravu o bezpecnosti podvozku na obrazovce
zprav po provedeni funkce sefizeni geometrie kol. Pokud je tato moZnost povolena, zobrazi se na obrazovce zprav
zprava o bezpecnosti podvozku po provedeni funkce sefizeni geometrie kol; pokud je tato moznost zakazana,
zprava o diagnostice bezpecnosti podvozku se na obrazovce zprav po provedeni funkce sefizeni geometrie kol

nezobrazi. Viz

Zprdava o generalni opravé a podrobnosti.
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o Settings - Overhaul report

E ADAS & Aligner Settings

Y osrem Upload

. Vehicle List

m EVDiag Box Settings

Chassis safety diagnostic report [ on ¢

B satey Test

e Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
Y o

Obrézek 5-87 Obrazovka nastaveni zpravy o generdini opravé

5.7.5 Sprava pfizpUsobenych specifikaci

Tato funkce umoZriuje zobrazit nebo smazat data pfizpisobenych specifikaci, ktera byla pro vozidlo uloZena. Pokud
jste dosud zadna data prizplsobenych specifikaci neuloZili, po klepnuti na tlagitko Sprava pfizplsobenych

specifikaci se na obrazovce zobrazi, Ze Zadna data nejsou k dispozici .

Z Customized Specs Management Q
Time Vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe 11995 | ¢ i °©

Obrazek 5-88 Obrazovka spravy prizptsobenych specifikaci

5.7.6 Obnoveni vychoziho nastaveni

Tato funkce umoZriuje obnovit vychozi nastaveni softwaru pro nastaveni geometrie kol.
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Restore Default Settings

Do you want to restore the default settings of
wheel alignment software?

Obrézek 5-89 Obrazovka Obnovit vychozi nastaveni
Vychozi nastaveni jsou nasleduijici:

Tabulka 5-1 Vychozi nastaveni

Polozka Vychozi nastaveni

Format zobrazeni Ghlu Stupen a minuta

Format zobrazeni prstd na noze Stupen a minuta

Jednotka vysky jizdy mm

Jednotka hloubky dezénu mm

Rozchod kol a rozvor kol mm

Jednotka pro tlak v pneumatikach bar

Jednotka hmotnosti kg

Typ svorky Svorka na pneumatiky

Nastroj pro méreni dezénu Connect Povolit vyhledavani zafizeni TBE
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Polozka

Vychozi nastaveni

Vyberte nastroj pro méreni vysky

MéFici paska

MéFeni Urovné podvozku Benz

Nastroj

Z&dny nastroj

Nastaveni pipnuti

Zapnout

Interval kontroly pFesnosti

Sest mésict

Interval cisténi cile

Casy: 540krat

Dny: 90 dni

Kontrola vozidel

Zapnout

Cislo vzorku hloubky dezénu

Jednorazova kontrola

Minimalni hloubka dezénu 1,6 mm
Vystraha Hloubka dezénu 3,2mm
Kontrola podvozku Zapnout
Priprava méreni Zapnout
Stfedovy volant, kdyz Zapnout
UloZeni naméreného vysledku

Nastaveni na polovi¢ni toleranci Zapnout

5.8 Nastaveni softwaru pro pfedbéznou kontrolu zarovnani

5.8.1 Predbézna kontrola zarovnani

Tato funkce umozZiiuje nastavit, zda se ma povolit pfedbézna kontrola geometrie. Ovlivni to, zda vas tablet

bude v ramci postupu predbé&zné kontroly geometrie vést k provedeni kontroly vozidla (kontrola pneumatik

a kontrola podvozku) a méreni vysky jizdy. Pokud je kontrola geometrie aktivovana, mdzete nastavit:

1. Kontrola pneumatik: Pokud je kontrola pneumatik povolena, tablet vas k provedeni kontroly hloubky

dezénu a tlaku v pneumatikach povede; pokud je zakdzana, tablet vas k provedeni nepovede.
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Kontrola hloubky dezénu a tlaku. Podrobnosti viz Kontrola hloubky dezénu a tlaku .

2. Kontrola podvozku: Pokud je kontrola podvozku povolena, tablet vas k provedeni kontroly

podvozku provede; pokud je zakdzana, tablet vas k provedeni kontroly podvozku
neprovede. Podrobnosti viz Kontrola podvozku .

3. MéFeni vysky podvozku: MlZete nastavit méreni vy$ky podvozku pouze v pripadé, Ze je
vyzadovano vyrobcem vozidla nebo pro vSechny modely vozidel, nebo nastavit neprovadéni
méreni vySky podvozku. Podrobnosti viz MéFeni vySky podvozku .

5.8.2 Kolecko/SAI

Tato funkce ovlivni, zda vas tablet bude navadét k méreni Ghlu naklonu a Uhlu SAI (Steering
Axis Inclination). Pokud je tlacitko Naklon/SAI zapnuté, tablet vas bude navadét k méreni Ghlu

naklonu a Uhlu SAI ve funkci nastaveni geometrie kol; pokud je vypnuté, tablet vas nebude
navadét k méreni Ghlu ndklonu a thlu SAL

Podrobnosti viz MéFeni Uhlu Caster/SAI/IA .

5.8.3 Obnoveni vychoziho nastaveni softwaru pro predb&znou kontrolu zarovnani

Tato funkce umoziiuje obnovit vychozi nastaveni predbézné kontroly zarovnani.

Restore Default Settings

Do you want to restore the default alignment
precheck software settings?

Obrazek 5-90 Obrazovka Obnovit vychozi nastaveni

Vychozi nastaveni jsou nasleduijici:

Tabulka 5-2 Vychozi nastaveni
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Fellsrie Vychozi nastaveni
Predbéznéa kontrola zarovnani Zapnout
Kontrola pneumatik Zapnout
Kontrola podvozku Zapnout
Jednotka hloubky dezénu Zapnout

Méteni wiky iizd Méreni vysky jizdy (pouze
&feni vysky jiz
g (Pozadovano vyrobcem vozidla)

Kole¢ko/SAI Zapnout
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| MechnaTeesmedpySoose
6 Funkce kalibrace ADAS

Po pfipojeni k IAT000WA vam diagnosticky tablet MaxiSys ADAS umozni provadét

Kalibragni funkce ADAS vyuZziva rGizné senzory instalované ve vozidle, véetné

Adaptivni tempomat (ACC), systém detekce mrtvého Uhlu (BSD), zadni kamera (RVC),

Asistent udrZovani v jizdnim pruhu (LKA), systém sledovani okoli (AVM), systém nocniho vidéni (NVS) a
tak dale.

Tato kapitola popisuje kalibra¢ni postupy (na prikladu vozidla Audi A7 z roku 2011) Sesti rliznych
kalibra¢nich funkci systému ADAS, a to kalibraci ACC, kalibraci asistenta pro zménu jizdniho pruhu,

palubni kamery. V jednotlivych situacich, které vyZzaduji kalibraci, jsou podrobné popsany potfebné
kalibra¢ni nastroje, pfiprava ke kalibraci, pozndmky a postupy. ProtoZe se kalibra¢ni postupy mohou
u jednotlivych vozidel liSit, postupujte prosim podle podrobnych pokyntd na kompatibilnim
diagnostickém tabletu a dokoncete kalibraci.

6.1 Pripravné prace

Pred provedenim kalibrace ADAS je nutné nejprve pripojit IAT000WA k tabletu MaxiSys Ultra, poté
nakonfigurovat sit tabletu a pFipojit jej k vozidlu pomoci zafizeni VCI. DalSi informace naleznete v &asti
o tabletu MaxiSys Ultra.

Poté muzete na hlavni obrazovce klepnout na Diagnostika nebo Geometrie kol a podle pokynli na
obrazovce vstoupit do sekce kalibrace ADAS. Chcete-li vstoupit do sekce kalibrace ADAS, podivejte se
do &asti Pokrocilé geometrie kol.

6.2 Adaptivni tempomat

Systém ACC (adaptivni tempomat) umoZzniuje Fidici udrZzovat kalibrovanou vzdalenost od vozidla
vpredu a v zavislosti na vzdalenosti a rychlosti zvoleného vozidla dokéaze vozidlo automaticky
zpomalovat a zrychlovat.

@ POZNAMKA

Jako pfiklad pro ilustraci uvadime vozidlo Audi A7 z roku 2011. Kalibraéni postupy se mohou v zavislosti na vozidle ligit. Ridte se

prosim konkrétnimi pokyny na tabletu.

Zajistéte, aby pred vozidlem byl prostor alespori 1200 mm (47,24 palce).
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6.2.1 Vybér situace, ktera vyzaduje kalibraci

Opravena nebo vyménéna fidici jednotka radarového senzoru adaptivniho tempomatu (ACC).
Uhel odchylky radarového senzoru ACC je mimo normalni rozsah.

Upravena poloha radarového senzoru ACC na karoserii vozidla.

Oprava nebo vyména narazniku nebo mrizky chladice.

Sefizeni podvozku.

6.2.2 Pozadované kalibra¢ni nastroje
Kalibra¢ni rdm AUTEL-CSC1000;
Reflektor AUTEL-CSC0602/01;
Mini reflektor AUTEL-CSC0602/07;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Svorka kola (svorka pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cil AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cil AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomuicka pro vyrovnani AUTEL-CSC0500/08;

Sestihranny kli¢ AUTEL-CSC0602/06 nebo jiné nastavovace radaru (nejsou soucasti dodavky).

= -
o . N

il

o tad

Obrézek 6-1 Potfebné kalibra¢ni nastroje
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6.2.3 Priprava kalibrace
@ POZNAMKA

Pfed zahajenim kalibrace radarového senzoru adaptivniho tempomatu (ACC) zkontrolujte, zda je vozidlo

vybaveno systémem nocniho vidéni.

Pokud je vozidlo vybaveno systémem nocniho vidéni, zkontrolujte, zda je kalibrace nutna na zakladé
podminek kalibrace systému nocniho vidéni na diagnostickém pfistroji. Pokud je kalibrace nutna, nejprve
provedte kalibraci systému no¢niho vidéni podle pokyn( na diagnostickém pfistroji. Poté kalibrujte radar
ACC.

senzor.

Pokud vozidlo neni vybaveno systémem nocniho vidéni nebo systém nocniho vidéni neni nutné kalibrovat,

provedte primo kalibraci radarového senzoru ACC.

Zaparkujte vozidlo na rovném povrchu. Nastavte volant do stfedu a udrzujte predni kola vozidla v rovné
poloze (v pripadé potfeby nejprve provedte sefizeni geometrie kol). Ujistéte se, Ze pred vozidlem je

minimalni prostor 3 m (118,11 palce);

Uplné zastavte vozidlo, ovéfte, zda je Ghel zadniho tahu srovnany, a otocte

vypnuté zapalovani;

Ujistéte se, Ze hladina chladici kapaliny a motorového oleje ve vozidle je na doporucené Urovni a Ze je palivova
nadrz plna. Vozidlo by nemélo prepravovat zadny dalsi naklad (napfiklad cestujici ani néklad);

Pripojte VCI k vozidlu a pfipojte k nému diagnosticky pfistroj (pokud je diagnosticky pfistroj a VCI propojeno
diagnostickym kabelem, protdhnéte kabel okénkem);

Zavrete dvere vozidla a zhasnéte veskeré vnéjsi osvétleni;

Upravte tlak v pneumatikach na predepsanou hodnotu;

V pripadé potreby pripojte vozidlo k udrZzovacimu zafizeni baterie, aby se zabranilo jejimu vybiti;
U vozidel se vzduchovym odpruzenim aktivujte ,ReZim zvedaku”;

Radarovy senzor ACC se obvykle nachazi na masce pod emblémem vozidla, nebo

za znakem vozidla nebo na obou stranach narazniku;

Sejméte mrizku na radarovém senzoru ACC a zkontrolujte, zda neni senzor poSkozeny nebo pevné upevnény.

Pokud je poSkozeny nebo neni upevnény, opravte jej;

Ujistéte se, Ze je povrch radarového senzoru Cisty.

@ POZNAMKA

Skutecné umisténi senzoru se lisi v zavislosti na vozidle.

Klepnutim na OK dokoncite umisténi pomocného néastroje.

Klepnutim na tlacitko Zrusit ukondite kalibraci adaptivniho tempomatu (ACC).
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6.2.4 Polohovani pomocného nastroje

Pro automatické umisténi pri¢niku a posuvnych desek

1. Stisknéte tlaitko Start na tabletu a pficka a posuvné desky se automaticky vrati do vychozi polohy. PFi

pohybu pficky a posuvnych desek dbejte na bezpecnost.

2. Stisknéte tlacitko DalSi na tabletu pro vstup do dalSiho rozhrani po pfi¢ném pruhu a posunuti
desky se vrati do svych pdvodnich poloh.

Item Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear
Crossbar height

Sliding block (L)

RS SRS PSS P S

Sliding block (R)

Obrazek 6-2 Automatické umisténi pricniku

@

POZNAMKA Ujistéte se, e je napajeci kabel ve spodni ¢asti sloupku zapojen do zasuvky a Ze je vypinac zapnuty.

Vycentrovani kalibra¢niho rdmu v pfedni ¢asti vozidla

1. Umistéte kalibra¢ni ram asi 1,5 m pred vozidlo.

2. Nastavte kalibracni rdmecek tak, aby byl zarovnan se stfedem predni ¢asti vozidla.

- TRy

Obrazek 6-3 Vycentrovani kalibraéniho ramu
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Instalace svorek na kola (svorek na pneumatiky) a tercd

Nainstalujte dvé svorky na kola (svorky na pneumatiky) a ter¢e na zadni kola (pokud nebyly
nainstalovany drive).

Obrazek 6-4 Instalace svorek kol (svorek pneumatik) a tercd

)

POZNAMKA B&hem automatického nastaveni se ujistéte, Ze se v ném nenachézeji 74dné prekazky, které by mohly branit pohybu

pri¢niku.

Umisténi zarovnavaci pomtcky

Umistéte pomUicku pro nastaveni sméru jizdy tak, aby sméFovala do stfedu pfedniho narazniku.

\-\—\
- ——

Obrazek 6-5 Umisténi zarovnavaci pomucky
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@ POZNAMKA

Jakmile je zaji$téna poloha zarovnavaci pomucky, na obrazovce se zobrazi vyzva k jejimu odebrani. Klepnutim

na OK pokracuijte.

Pro nastaveni a upevnéni kalibra¢niho rdmu

1. PFesunite kalibracni rdmecek tak, aby hodnoty ,Vzdalenost”, ,Staceni” a ,Odsazeni” byly

zobrazeno zelené.

2. Po umisténi kalibracniho rdmu stisknéte 2 brzdy na zakladné, abyste kalibraci zajistili.

3. Hrubé nastaveni kalibra¢niho ramu je dokonceno. Stisknéte tlacitko DalSi na tabletu.
pro vstup do dalSiho rozhrani.

S —
v

v v

Target values 1376 Target values: 0.00 Target values: 0

'——_-'-"i—-

Obréazek 6-6 Nastaveni kalibra¢niho ramu

Automatické presunuti pricky do cilové polohy

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pficka se automaticky presune k cili

poloha. Pfi pohybu pfitky dbejte na bezpe¢nost.

2. Stisknéte tlacitko DalSi na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani poté, co se pficka pfesune na

cilovou pozici.
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Mem Standard Current Unt Status

Frame angle 0.00 0.00 v v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pltch angle 0.00 0.00 . v
Offset 0 0 mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Obrézek 6-7 Pfesunuti pFicné tyce do cilové polohy

3. Demontujte svorky kol (svorky na pneumatiky), terce kol a sefizeni geometrie

pomoc.

@ POZNAMKA

Pro zajisténi hladkého pribéhu diagnostiky udrzujte diagnostické napéti vyssi nez 12 V. Pokud napéti
neni dostatecné, pfipojte zafizeni k nabijecce.

Instalace a nastaveni reflektoru na levé posuvné desce

1. Nainstalujte reflektor AUTEL-CSC0602/01 na levou posuvnou desku (v zavislosti na sméru jizdy
vozidla) tak, aby byl k posuvné desce zcela pfipevnén.

2. Otocte knoflik (1) na reflektoru tak, aby strana oznacena €islici 2 sméfovala nahoru.

Obrazek 6-8 Nastaveni reflektoru 1

3. Stisknutim tlacitka Otevrit na tabletu zapnéte laser s posuvnou deskou.
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4. Nastavte vysku pri¢niku (2) a posurite reflektor AUTEL-CSC0602/01 doleva a doprava tak, aby laserovy
paprsek (1) mifil na libovolné misto na povrchu radarového senzoru.

Obrazek 6-9 Nastaveni reflektoru 2

@

POZNAMKA Styl a umisténi rohoZe radarového senzoru nemusi byt pfesné stejné, jako je zndzorné&no na obrazku. Z4leZi na skute¢né

situaci.

5. Upravte bublinu tak, aby byla ve stfedu vodovahy.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A- na tabletu posunete bublinu A dopredu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A+ na tabletu posunete bublinu A dozadu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B- na tabletu posunete bublinu B doleva.

Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B+ na tabletu posunete bublinu B doprava.
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Obréazek 6-10 Vycentrovani bubliny na vodovaze

Pro zarovnani levého odraZzeného laseru s ptvodnim laserem

1. Nastavte vysku pFi¢niku (2) a posurite reflektor AUTEL-CSC0602/01 doleva a doprava tak, aby laserovy

paprsek (2) mifil na mini reflektor (3) na radarovém senzoru.

@ POZNAMKA

Poloha mini reflektoru nemusi byt pfesné stejn4, jak je zndzornéno na obrazku.
To zavisi na skutecné situaci.
Pokud na senzoru neni mini reflektor, pripevnéte mini reflektor AUTEL-

CSC0602/07 na ploché misto na radarovém povrchu a namifte laserovy paprsek na tento mini reflektor.
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Obrézek 6-11 Zarovnani laseru s mini reflektorem

2. Pomoci Sestihranného kli¢e AUTEL-CSC0602/06 nebo jinych nastavovacd radaru (neni sou¢asti
dodavky) upravte Srouby senzoru A a B tak, aby se odraZeny laserovy bod (1) shodoval
s cilovym stfedem (2).

@ POZNAMKA

Poloha sefizovaciho Sroubu nemusi byt presné stejna, jak je zndzornéno na
obrézek. To zavisi na skute¢né situaci.
Upravte horni a doIni diagonalni Srouby, dokud se odraZeny laserovy bod neshoduje se stfedem cile.

Obrazek 6-12 Zarovnani reflektorového laseru s pocate¢nim laserem
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Kalibrace levého radarového senzoru ACC

1. Upravte vysku pFicky (2) a posurite reflektor AUTEL-CSC0602/01 doleva a doprava tak, aby laserovy

paprsek (1) mifil do stfedu radaru.

2. Stisknutim tlacitka Zavfit na tabletu vypnete laser posuvné desky.

Obrazek 6-13 Vycentrovani laseru

3. Otocte knoflik (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strana oznacena 1 smérovala
nahoru.

Obrazek 6-14 Nastaveni reflektoru 1
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4. Otocte knoflik (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strana oznacena ¢islici
2 smérovala nahoru.

Obrazek 6-15 Nastaveni reflektoru 2

5. Otocte knoflik (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strana oznacena 3
smérovala nahoru.

Obrazek 6-16 Nastaveni reflektoru 3

6. Pockejte, dokud se na obrazovce nezobrazi, Ze byl GUspé&sné nastaven Fidici modul
regulace vzdalenosti J428 (hlavni) a Fidici modul regulace vzdalenosti 2 J850
(podfizeny) je nastaven. Poté pokracujte klepnutim na OK.
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Instalace a nastaveni reflektoru na pravé posuvné desce

1. Nainstalujte reflektor AUTEL-CSC0602/01 na pravou posuvnou desku (v zavislosti na sméru
jizdy vozidla) tak, aby byl k posuvné desce zcela pfipevnén.

2. Otocte knoflik (1) na reflektoru tak, aby strana oznacena islici 2 smérovala nahoru.

Obrazek 6-17 Nastaveni reflektoru 1

3. Stisknutim tlacitka Otevfit na tabletu zapnéte laser s posuvnou deskou.

4. Nastavte vysku pricniku (2) a posunite reflektor AUTEL-CSC0602/01 doleva a doprava tak, aby laserovy

paprsek (1) mifil na libovolné misto na povrchu radarového senzoru.
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Obrazek 6-18 Nastaveni reflektoru 2

©

POZNAMKA Styl a umisténi rohoZe radarového senzoru nemusi byt pfesné stejné, jako je znazorné&no na obrazku. ZaleZi na skute¢né

situaci.

5. Upravte bublinu tak, aby byla ve stfedu vodovahy.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A- na tabletu posunete bublinu A dopfedu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A+ na tabletu posunete bublinu A dozadu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B- na tabletu posunete bublinu B doleva.

Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B+ na tabletu posunete bublinu B doprava.
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Obrazek 6-19 Vycentrovani bubliny na vodovaze

Pro zarovnani pravého odrazeného laseru s plivodnim laserem

1. Nastavte vySku pri¢niku (2) a posurite reflektor AUTEL-CSC0602/01 doleva a doprava tak, aby laserovy

paprsek (2) miFil na mini reflektor (3) na radarovém senzoru.

@ POZNAMKA

Poloha mini reflektoru nemusi byt presné stejn4, jak je zndzornéno na obrazku.
To zavisi na skutecné situaci.
Pokud na senzoru neni mini reflektor, pripevnéte mini reflektor AUTEL-CSC0602/07 na rovné misto na

radarovém povrchu a namirte laserovy paprsek na tento mini reflektor.

189



Obrézek 6-20 Zarovnani laseru s mini reflektorem

2. Pomoci Sestihranného klice AUTEL-CSC0602/06 nebo jinych nastavovach radaru (neni soucasti
dodéavky) upravte Srouby senzoru A a B tak, aby se odraZeny laserovy bod (1) shodoval se stfedem
cile (2).

@ POZNAMKA

Poloha sefizovaciho Sroubu nemusi byt presné stejna, jak je zndzornéno na
obrézek. To zavisi na skute¢né situaci.
Upravte horni a dolni diagonalni Srouby, dokud se odrazeny laserovy bod neshoduje se stfedem cile.

Obrazek 6-21 Zarovnani reflektorového laseru s pocate¢nim laserem
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Kalibrace pravého radarového senzoru ACC

1. Upravte vySku pricky (2) a posurite reflektor AUTEL-CSC0602/01 doleva a doprava tak, aby laserovy

paprsek (1) miFil do stfedu radaru.

2. Stisknutim tlacitka Zavfit na tabletu vypnete laser posuvné desky.

Obrazek 6-22 Vycentrovani laseru

3. Otocte knoflik (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strana oznacend 1 sméfovala
nahoru.

Obrazek 6-23 Nastaveni reflektoru 1
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4. Otocte knoflik (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strana oznacena Cislici
2 sméfovala nahoru.

Obrazek 6-24 Nastaveni reflektoru 2

5. Otocte knoflik (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strana oznacena 3
smérovala nahoru.

Obrazek 6-25 Nastaveni reflektoru 3

6. Pockejte, dokud se na obrazovce nezobrazi, Ze fidici modul regulace vzdalenosti 2-
J850 (Slave) byl také Uspésné nastaven. Kalibrace ACC je dokoncena.
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6.3 Asistent zmény jizdniho pruhu

Vzhledem k tomu, Ze se ve zpétném zrcatku vozidla nachazi mrtvy Uhel, nelze vozidlo v tomto Uhlu pred
zménou jizdniho pruhu vidét. Pokud se v mrtvém Ghlu nachdzi predjizdéjici vozidlo, mdzZe pfi zméné
jizdniho pruhu dojit ke kolizi. Systém detekce mrtvého Uhlu dokaZe zachytit mrtvy Ghel zpé&tného zrcatka,
aby se predeSlo nehoddm pfi zméné jizdniho pruhu.

@ POZNAMKA

Jako priklad pro ilustraci uvadime vozidlo Audi A7 z roku 2011. Kalibra&ni postupy se mohou v jednotlivych vozidlech lisit. Ridte se

prosim konkrétnimi pokyny na tabletu.

Mezi stfedem zadniho kola a zadni ¢asti vozidla je minimalni prostor 2400 mm (94,49 palce).

6.3.1 Vybér situace, ktera vyzaduje kalibraci

Nutna nebo vyménéna fidici jednotka asistenta zmény jizdniho pruhu.
Oprava nebo vyména zadniho narazniku, kapoty/kufru.

Upravena poloha Fidici jednotky asistenta zmény jizdniho pruhu na vozidle.

6.3.2 Vybér parkovaci polohy vozidla

Obrazek 6-26 Vybér parkovaci polohy vozidla

A: Rovny terén.

B: Kalibra¢ni rdm a vozidlo nejsou ve stejné Urovni (zmérte hodnotu h pomoci metru).
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Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Obrazek 6-27 Namérena hodnota h

C: Nerovny terén nebo kalibra¢ni rdm a vozidlo nejsou ve stejné tGrovni (pomoci kompenzace se
automaticky rozpozna nosna plocha vozidla jako reference pro nastaveni vysky, thlu naklonu
a uhlu naklanéni).

6.3.2.1 PFi vybéru A nebo B
1. Potfebné kalibracni nastroje

Kalibra¢ni ram AUTEL-CSC1000;
Radarovy kalibraéni box AUTEL-CSC0605/01;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Cil AUTEL-CSC0500/16-LF;
Cil AUTEL-CSC0500/16-RF;

Napajeci adaptér 24 V.
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Obrazek 6-28 PoZadované kalibracni nastroje (pfi vybéru A nebo B)

2. Priprava kalibrace

Zaparkujte vozidlo na rovném povrchu. Nastavte volant do stfedu a udrZujte pfedni kola vozidla v
primé poloze (v pfipadé potfeby nejprve provedte sefizeni geometrie kol). Ujistéte se, Ze je k
gispozici minimalni prostor 4 m (157,48 palce).

4 m (157,48 palce) za vozidlem (pocinaje od zadni napravy);

U vozidel se vzduchovym odpruzenim nastavte vySku podvozku na stfedni nebo

automaticka (zobrazuje se na pfistrojové desce);

Ujistéte se, Ze hladina chladici kapaliny a motorového oleje ve vozidle je na doporucené Urovni a ze
je palivova nadrz pIna. Vozidlo by nemélo prepravovat zadny dal3i naklad (napriklad cestujici ani
naklad);

PFipojte VCI k vozidlu a pFipojte k nému diagnosticky pfistroj (pokud je diagnosticky pfistroj a VCI

propojeno diagnostickym kabelem, protahnéte kabel okénkem);

Zatadhnéte parkovaci brzdu a zaviete vSechny dvere. Uvnitf vozidla by nemél byt nikdo;
Upravte tlak v pneumatikach na predepsanou hodnotu;

V pripadé potreby odstrante pozlatkovy Stitek z krytu narazniku.

@ POZNAMKA

Béhem kalibrace neotevirejte ani nezavirejte dvere.

Klepnutim na OK dokon¢ite umisténi pomocného nastroje.

Klepnutim na tlacitko Zrusit ukoncite kalibraci systému asistenta zmény jizdniho pruhu.
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3. Polohovani pomocného néstroje

Pro automatické umisténi pri¢niku a posuvnych desek

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pficka a posuvné desky se automaticky vrati do vychozi polohy. PFi

pohybu pficky a posuvnych desek dbejte na bezpecnost.
2. Stisknéte tlacitko Dalsi na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani za pfickou a

posuvné desky se vrati do svych ptvodnich poloh.

Item Status
Frame angle
Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height

Sliding block (L)

S B S S PR P Sl 16, 8 S €

Sliding block (R)

Obrazek 6-29 Automatické umisténi pricniku

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je napéjeci kabel ve spodni ¢asti sloupku zapojen do zasuvky a Ze je vypina¢ zapnuty.

Vycentrovani kalibra¢niho ramu na zadni strané vozidla

1. Umistéte kalibracni rdm asi 1,5 m za vozidlo.

2. Nastavte kalibracni ramecek tak, aby byl zarovnan se stfedem zadni ¢asti vozidla.
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Obrazek 6-30 Vycentrovani kalibra¢niho rdmu

Instalace svorek na kola (svorek na pneumatiky) a ter¢d

Nainstalujte dvé objimky na kola (objimky na pneumatiky) a ter€e na zadni kola. Vénujte pozornost

montazni poloze.

C Yoy

l l

AUTEL-CSC0500/17: I i -CSC0500/17-LF
AUTEL-CSC0500/16-RF ’ . AUTEL-CSC0500/16-LF

Obréazek 6-31 Instalace svorek kol (svorek pneumatik) a ter¢d

@ POZNAMKA

B&hem automatického nastaveni se ujistéte, Ze se v ném nenachazeji zddné prekazky, které by mohly branit
pohybu pri¢niku.

Pro nastaveni a upevnéni kalibra¢niho rdmu

1. Pfesunite kalibraéni ramecek tak, aby se hodnoty ,Vzdalenost”, ,Staceni” a ,Odsazeni” zobrazovaly

zelené.
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2. Po umisténi kalibra¢niho ramu stisknéte 2 brzdy na zakladné, abyste
zajistéte kalibracni ram.

3. Hrubé nastaveni kalibra¢niho rdmu je dokonceno. Stisknéte tlacitko DalSi na tabletu.
pro vstup do dal$iho rozhrani.

Distance Frame angle Offset

N

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

'——-'-1‘—_-

Obréazek 6-32 Uprava kalibra¢niho ramu

Automatické presunuti pricky do cilové polohy

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pricka a posuvné desky se automaticky pfesunou do cilovych poloh.

PFi pohybu pfitky dbejte na bezpecnost.

2. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani za pfickou a

posuvné desky se presunou do svych cilovych poloh.

item Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 & v
Roll angle 0.00 0.00 4 v
Pitch angle 0.00 0.00 . v
Offset 0 0 mm v
Terget cistance 2612 2612 mm v
Target height 573 §73 mm v
Shiding block (L) 700 700 mm v
Shiding block (R) 700 700 mm v

Obréazek 6-33 Presunuti pricné tyce do cilové polohy

3. Odstrarite svorky kol (svorky na pneumatiky) a terce kol.
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Instalace kalibra¢niho boxu radaru na levou posuvnou desku

1. Nainstalujte kalibra¢ni box radaru AUTEL-CSC0605/01 na levou posuvnou desku (v zavislosti na
sméru jizdy vozidla) tak, aby byl k posuvné desce zcela pfipevnén.

Obrazek 6-34 Instalace kalibra¢ni krabice radaru na levou posuvnou desku
2. Upravte bublinu tak, aby byla ve stfedu vodovahy.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A- na tabletu posunete bublinu A dopfedu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A+ na tabletu posunete bublinu A dozadu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B- na tabletu posunete bublinu B doleva.

Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B+ na tabletu posunete bublinu B doprava.
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Obrazek 6-35 Vycentrovani bubliny na vodovaze
Zapnuti kalibraéniho boxu radaru a kalibrace levé fidici jednotky

1. Zapojte dodany napajeci kabel do napajeciho portu (1). Zapnéte vypinac (2) a rozsviti
se Cervend LED dioda (3). K dalSimu kroku pokracujte aZ pfiblizné po 10 sekundach,
kdy se rozsviti zelena LED dioda (4). Napajeci zdroj Ize pFipojit dvéma zplsoby:

PouZijte 24V napdjeci adaptér, ktery je vhodny pro kalibracni pfistroj.

Pouzijte napajeci kabel 24 V, ktery je soucasti kalibracniho ramu.

Obréazek 6-36 Pripojeni napajeni
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2. Pockejte, aZ se na obrazovce zobrazi zprava o Gspé&3né kalibraci Fidici jednotky J769 jednotky asistenta

pro zménu jizdniho pruhu, a klepnéte na OK pro vstup do kalibrace spravné Fidici jednotky.

Instalace kalibra¢niho boxu radaru na pravou posuvnou desku

1. Nainstalujte kalibraéni box radaru AUTEL-CSC0605/01 na pravou posuvnou desku (v zavislosti na
sméru jizdy vozidla) tak, aby byl k posuvné desce zcela pfipevnén.

Obrazek 6-37 Instalace kalibra¢niho boxu radaru na pravou posuvnou desku

2. Upravte bublinu tak, aby byla ve stfedu vodovahy.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A- na tabletu posunete bublinu A dopfedu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A+ na tabletu posunete bublinu A dozadu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B- na tabletu posunete bublinu B doleva.

Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B+ na tabletu posunete bublinu B doprava.
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Obrazek 6-38 Vycentrovani bubliny na vodovaze
Zapnuti kalibra¢niho boxu radaru a kalibrace pravé fidici jednotky

1. Zapojte dodany napajeci kabel do napajeciho portu (1). Zapnéte vypinac (2) a rozsviti
se Cervend LED dioda (3). K dalSimu kroku pokracujte aZ pfiblizné po 10 sekundach,
kdy se rozsviti zelena LED dioda (4). Napajeci zdroj Ize pfipojit dvéma zplsoby:

PouZijte 24V napdjeci adaptér, ktery je vhodny pro kalibracni pfistroj.

Pouzijte napajeci kabel 24 V, ktery je soucasti kalibracniho ramu.

Obréazek 6-39 Pripojeni napajeni
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2. Postupujte krok za krokem podle pokynt na obrazovce a nakonec se zobrazi obrazovka s potvrzenim
Uspésné kalibrace fidicich jednotek -J769 a 2-J770.

6.3.2.2 PFi vybéru C
1. Potfebné kalibra¢ni nastroje
Kalibra¢ni ram AUTEL-CSC1000;
Radarovy kalibrani box AUTEL-CSC0605/01;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Svorka kola (svorka pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cil AUTEL-CSC0500/16-LF;
Cil AUTEL-CSC0500/16-RF;
Cil AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cil AUTEL-CSC0500/16-RR;
Napajeci adaptér 24 V;
Stojan na volant;

Zajistovaci klin pod kola.

Obrazek 6-40 PoZadované kalibra¢ni nastroje (pfi vybéru C)
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2. Priprava kalibrace

Zaparkujte vozidlo na rovném povrchu s pfednimi koly v pfimém sméru

pozice.

Umistéte klin pod kolo pred a za levé predni nebo pravé predni kolo, abyste zabranili pohybu vozidla.

Vycentrujte volant, nainstalujte nastroj pro drzak volantu a uvolnéte

zatdhnéte parkovaci brzdu a zafadte pfirozeny prevodovy stupe.

UdrZujte vozidlo prazdné. Ujistéte se, Ze hladina chladici kapaliny a motorového oleje je spravna a Ze je

palivova nadrz plna.
Zavrete vSechny dvere a venkovni osvétleni;
Upravte tlak v pneumatikach na pfedepsanou hodnotu;

Pokud je vozidlo vybaveno vzduchovym odpruzenim, nastavte pred mérenim vzduchové odpruzeni na

standardni rezim (tento reZim se mdze lisit v zavislosti na modelu vozidla).

Ujistéte se, Ze za vozidlem je 4 m (157,48 palce) * 4 m (157,48 palce) nebo vice prostoru (pocinaje zadni

napravou);

PFipojte VCI k vozidlu a pfipojte k nému diagnosticky pfistroj (pokud je diagnosticky pfistroj a VCI

propojeno diagnostickym kabelem, protahnéte kabel okénkem);

Ujistéte se, Ze v auté nejsou zadni lidé.
V pripadé potreby odstrarite pozlatkovy stitek z krytu narazniku.

@ POZNAMKA

Béhem kalibrace neotevirejte ani nezavirejte dvere.

Klepnutim na OK dokoncite umisténi pomocného nastroje.

Klepnutim na tlacitko ZruSit ukoncite kalibraci systému asistenta zmény jizdniho pruhu.

3. Polohovani pomocného néstroje
Pro automatické umisténi pfi¢niku a posuvnych desek

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pficka a posuvné desky se automaticky vrati do vychozi polohy. PFi

pohybu pficky a posuvnych desek dbejte na bezpecnost.

2. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani za pfickou a

posuvné desky se vrati do svych plvodnich poloh.
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ftem

Frame angle
Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)

o, S K 5 5, S 0, B[R

Sliding block (R)

Obrézek 6-41 Automatické umisténi pricniku

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je napajeci kabel ve spodni ¢asti sloupku zapojen do zasuvky a Ze je vypinac zapnuty.

Pfiprava vozidla

1. Umistéte kliny pod kola, abyste zabranili smyku vozidla.

Obrazek 6-42 Umisténi klind pod kola

2. Posurnite fizeni dopredu, zablokujte volant, zafadte neutrdl a uvolnéte jej.
parkovaci brzda.
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Obréazek 6-43 Instalace nastroje pro drzak volantu
Vycentrovani kalibra¢niho ramu na zadni strané vozidla
1. Umistéte kalibra¢ni ram asi 1,5 m za vozidlo.

2. Nastavte kalibra¢ni rdmecek tak, aby byl zarovnan se stfedem zadni ¢asti vozidla.

Obrazek 6-44 Vycentrovani kalibra¢niho rdmu

Instalace svorek na kola (svorek na pneumatiky) a tercd

Nainstalujte na kola Ctyfi svorky na kola (svorky na pneumatiky) a terce. Vénujte pozornost montazni
poloze.
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AUTEL-CSC0500/17- AUTEL-CSCO500/17-LR
AUTEL-CSC0500/16-R = > AUTEL-CSC0500/16-LR
~

AUTEL-CSCO500/16-RF © W AUTEL-CSC0500/16-LF

AUTEL-CSC0500/1 'Iﬁ I l AUTEL-CSC0500/17-LF

Obréazek 6-45 Instalace svorek kol (svorek pneumatik) a cilt
Pro provedeni kompenzace odvalovani kol

1. Jak je znazornéno v navodu na obrazovce, posurite klin pod kolo dozadu asi 0 30 cm a
poté zatlacte vozidlo ve sméru Sipky.

Obrazek 6-46 Kompenzace odvalovani kol 1
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Obrazek 6-47 Kompenzace odvalovani kol 2

|
LRy

Obrazek 6-48 Kompenzace odvalovani kol 3
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Obrazek 6-49 Kompenzace odvalovani kol 4

1
[

2. Pokud je kompenzace rolovani dokoncena, tablet se zobrazi na dalSi obrazovce.

automaticky.

@ POZNAMKA

Béhem automatického nastaveni se ujistéte, Ze se v ném nenachazeji Zadné prekazky, které by mohly branit
pohybu pficniku.

Pro nastaveni a upevnéni kalibra¢niho rdmu

"

1. PFesunte kalibracni ramecek tak, aby hodnoty ,Vzdalenost”, ,Staceni” a ,Odsazeni” byly

zobrazeno zelené.

2. Po umisténi kalibracniho réamu stisknéte 2 brzdy na zakladné, abyste kalibracni ram zajistili.

3. Hrubé nastaveni kalibra¢niho ramu je dokonceno. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu.
pro vstup do dalSiho rozhrani.
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Distance Frame angle Offset

N

v v v

Target values 2612 Target values 0.00 Target values 0

..—-_‘-'h

Obrazek 6-50 Uprava kalibraéniho ramu

Automatické presunuti pficky do cilové polohy

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pfitka a posuvné desky se automaticky pfesunou do cilovych
poloh. Pfi pohybu pficky a posuvnych desek dbejte na bezpec¢nost.

2. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani poté, co se pficka a posuvné
desky presunou do cilovych poloh.

Item Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 5 v
Roll angle 0.00 0.00 R v
Pitch angle 0.00 0.00 . v
Offset o 0 mm v
Target distance 2612 2612 mm v
Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Obrazek 6-51 PFesunuti pricné tyce do cilové polohy
3. Odstrante svorky kol (svorky na pneumatiky) a terce kol.
Instalace kalibra¢niho boxu radaru na levou posuvnou desku

1. Nainstalujte kalibra¢ni box radaru AUTEL-CSC0605/01 na levou posuvnou desku (v zavislosti na

sméru jizdy vozidla) tak, aby byl k posuvné desce zcela pFipevnén.
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Obrazek 6-52 Instalace kalibra¢niho boxu radaru na levou posuvnou desku
2. Upravte bublinu tak, aby byla ve stfedu vodovahy.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A- na tabletu posunete bublinu A dopfedu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tla¢itka A+ na tabletu posunete bublinu A dozadu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B- na tabletu posunete bublinu B doleva.

Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B+ na tabletu posunete bublinu B doprava.

Obréazek 6-53 Vycentrovani bubliny na vodovaze
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Zapnuti kalibra¢niho boxu radaru a kalibrace levé Fidici jednotky

1. Zapojte dodany napajeci kabel do napajeciho portu (1). Zapnéte vypinac (2) a rozsviti se ¢ervend LED
dioda (3). K dalsimu kroku pokracujte az pfiblizné po 10 sekundéch, kdy se rozsviti zelena LED dioda
(4). Napéajeci zdroj Ize pfipojit dvéma zpusoby:

PouZijte 24V napajeci adaptér, ktery je vhodny pro kalibra¢ni pFistroj.

Pouzijte napajeci kabel 24 V, ktery je soucasti kalibraéniho rdmu.

Obrazek 6-54 Pripojeni napajeni

2. Pockejte, az se na obrazovce zobrazi zprava o Uspésné kalibraci fidici jednotky J769 jednotky asistenta pro
zménu jizdniho pruhu, a klepnéte na OK pro vstup do kalibrace spravné fidici jednotky.

Instalace kalibra¢niho boxu radaru na pravou posuvnou desku

1. Nainstalujte kalibra¢ni box radaru AUTEL-CSC0605/01 na pravou posuvnou desku (v zavislosti na sméru

jizdy vozidla) tak, aby byl k posuvné desce zcela pFipevnén.
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Obrazek 6-55 Instalace kalibra¢niho boxu radaru na pravou posuvnou desku
2. Upravte bublinu tak, aby byla ve stfedu vodovahy.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A- na tabletu posunete bublinu A dopfedu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A+ na tabletu posunete bublinu A dozadu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B- na tabletu posunete bublinu B doleva.

Kratkym nebo dlouhym stisknutim tla¢itka B+ na tabletu posunete bublinu B doprava.

Obrazek 6-56 Vycentrovani bubliny na vodovaze

213



Zapnuti kalibracniho boxu radaru a kalibrace pravé ridici jednotky

1. Zapojte dodany napajeci kabel do napéjeciho portu (1). Zapnéte vypinac (2) a rozsviti se cervena
LED dioda (3). K dalSimu kroku pokracujte az priblizné po 10 sekundach, kdy se rozsviti zelend
LED dioda (4). Napajeci zdroj Ize pFipojit dvéma zpUsoby:

Pouzijte 24V napajeci adaptér, ktery je vhodny pro kalibra¢ni pfistroj.

Pouzijte napajeci kabel 24 V, ktery je soucasti kalibracniho ramu.

Obrazek 6-57 Pripojeni napajeni

2. Postupujte krok za krokem podle pokyn(i na obrazovce a nakonec se zobrazi obrazovka s potvrzenim Gspé&sné
kalibrace Fidicich jednotek -J769 a 2-J770.

6.4 Zadni pohled z kamerového systému

Panoramaticky kamerovy systém s kamerami poskytujicimi bezpe¢ny 360° vyhled dokaZe v redlném case
prenaset obrazy z okoli do kabiny, aby fidi¢ mohl presné zachytit podminky prostredi zblizka.

@ POZNAMKA

Jako priklad pro ilustraci zde uvéadime vozidlo Audi A7 z roku 2011. Kalibra¢ni postupy se mohou u
jednotlivych vozidel lisit. Ridte se prosim konkrétnimi pokyny na tabletu.

6.4.1 Vybér situace, ktera vyzaduje kalibraci
Vyménéna panoramatickd kamera.
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Vyménéna fidici jednotka panoramatického kamerového systému.
Aktualizovan software Fidici jednotky panoramatického kamerového systému.
Zadejte nova data do fidici jednotky panoramatického kamerového systému.

Opraveny komponenty, které jsou vybaveny panoramatickou kamerou nebo ovlivriuji
instalace kamery.

Sefizeni podvozku.
Prekryvajici se oblasti snimkd pofizenych panoramatickymi kamerami jsou dislokované.
Upravena vyska karoserie vozidla.

Upravena poloha panoramatické kamery na karoserii vozidla.

6.4.2 Vybér pomocnych polohovacich nastroju

&

Obrazek 6-58 Vybér parkovaci polohy vozidla
A: Siidira + olovnice (neni sou¢asti baleni).

B: Kalibra¢ni rdm + dvouradkovy laser + prodluZovaci ty¢ IA1000.
6.4.2.1 PFivybéru A
1. Potfebné kalibracni nastroje:
Vzor AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

MéFici paska (neni soucasti baleni).
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2. Priprava kalibrace

Zaparkujte vozidlo na rovném povrchu. Vycentrujte volant a udrzujte pfedni kola vozidla v pfimé
poloze (v pFipadé potfeby nejprve provedte sefizeni geometrie kol). Ujistéte se, Ze je kolem vozidla
dostatek mista;

Vyklopte vnéjsi zpétna zrcatka na obou stranach vozidla;
Ujistéte se, Ze vSechny ¢ocky fotoaparatu jsou cisté. V pripadé potreby ¢ocky ocistéte vihkym hadrikem;

Zkontrolujte pFislusné snimky z kamery na displeji stfedové konzoly; vymérite kameru, pokud je
obraz ovlivnén poskozenim kamery; zkontrolujte a opravte prislusnou polohu kamery, pokud je
obraz pod Ghlem;

Ujistéte se, Ze hladina chladici kapaliny a motorového oleje ve vozidle je na doporucené Urovni a Ze
je palivova nadrz plna. Vozidlo by nemélo prepravovat Zadny dal3i naklad (napfiklad cestujici ani
naklad);

PFipojte VCI k vozidlu a pfipojte k nému diagnosticky pfistroj (pokud je diagnosticky pfistroj a VCI
propojeno diagnostickym kabelem, protahnéte kabel okénkem);

Zatdhnéte parkovaci brzdu a zavrete vSechny dvere (kapotu) a vozik;
Upravte tlak v pneumatikach na predepsanou hodnotu;

PFipojte vozidlo k udrZzovacimu zafizeni baterie a ujistéte se, Ze je mimo zabér kamery;

Zapnéte zapalovani;

Stisknéte tlacitko panoramatického obrazu pro zobrazeni panoramatického obrazu na stfedové konzoli

zobrazit;

Abyste predesli chybé rozpoznani, ujistéte se, Ze v okoli kalibracni oblasti nejsou zadné predméty;

Zajistéte, aby byla kalibra¢ni oblast dobfe osvétlena.

@ POZNAMKA

Klepnutim na OK dokon¢ite umisténi pomocného nastroje.

Klepnutim na tlacitko Zrusit ukoncite kalibraci.

3. Polohovani pomocného nastroje
Umisténi vzorQ

1. Umistéte dva vzory AUTEL-CSC1004/01 na obé strany vozidla a ujistéte se, Ze vzdalenost a = 2000
mm-2500 mm (78,74 palce-98,43 palce).
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Ujistéte se, Ze Sipka (1) ukazuje smér jizdy vozidla a Ze kfiZzova ¢ara (2) je
zarovnana se stfedem predniho kola. Vzorky na obou stranach vozidla by
mély byt rovnobézné.

Ujistéte se, Ze je vozidlo zaparkovano mezi dvéma vzory a Ze vzdalenosti

b a c jsou stejné.

Obrazek 6-59 Umisténi dvou vzor

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je vzor AUTEL-CSC1004/01 spravné umistén a jeho povrch je rovny
a neodrdzi Zadné svétlo.
Ujistéte se, Ze je zapnuté zapalovani.

2. Postupuijte krok za krokem podle pokyni na obrazovce a nakonec zadejte
obrazovka zobrazujici, Ze kalibrace byla Uspé3né provedena.

6.4.2.2 PFivybéru B
Vybér parkovaci polohy vozidla:
1. A: Rovny terén.

2. B: Nerovny terén nebo kalibracni rdm a vozidlo nejsou ve stejné Urovni (pouZijte
kompenzaci k automatickému rozpoznani nosné plochy vozidla jako reference pro
nastaveni vySky, sklonu a thlu naklanéni).
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Obrazek 6-60 Vybér polohy vozidla

A. PFi vybéru rovného terénu
1. Potfebné kalibracni nastroje

Kalibracni rdm AUTEL-CSC1000;
Vzor AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Dvouradkovy laser AUTEL-CSC50A/15-L;
Dvoulinkovy laser AUTEL-CSC50A/15-R;
IA1000 ProdluZovaci ty¢ AUTEL-CSC50A/18-L;
IA1000 Prodluzovaci ty¢ AUTEL-CSC50A/18-R;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Svorka kola (svorka pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Terc¢ na kolec¢ka AUTEL-CSC0500/16-LR;
Kolovy teré¢ AUTEL-CSC0500/16-RR;
Kolovy teré¢ AUTEL-CSC0500/16-LF;

Terc na kolecka AUTEL-CSC0500/16-RF.
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Obrazek 6-61 Potfebné kalibracni nastroje

2. PFiprava kalibrace

Zajistéte, aby prostor o rozmérech alespori 9,0 m (354,33 palce) x 4,5 m (177,17 palce) byl bez reflexnich

materialll (jako jsou okna, osvétlovaci zafizeni a reflektory) a aby byl povrch rovny.

Obrazek 6-62 Pfipravy prostoru pro vozidlo

Zaparkujte vozidlo na rovném povrchu. Vycentrujte volant a udrZujte predni
kola vozidla v pfimé poloze (v pfipadé potrfeby nejprve provedte sefizeni
geometrie kol). Ujistéte se, Ze je kolem vozidla dostatek mista;
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Vyklopte vnéjsi zpétna zrcatka na obou stranach vozidla;

Ujistéte se, Ze vSechny Cocky fotoaparatu jsou Cisté. V pripadé potieby je ocistéte vihkou

tkanina;

Zkontrolujte snimky z pFislusnych kamer na displeji stfedové konzoly;
Vymérite kameru, pokud je obraz ovlivnén poskozenim kamery; zkontrolujte a opravte pfislusnou

polohu kamery, pokud je obraz pod Ghlem;

Ujistéte se, Ze hladina chladici kapaliny a motorového oleje ve vozidle je na doporucené Urovni a Ze je
palivova nadrz plnd. Vozidlo by nemélo prepravovat zZadny dalsi ndklad (napfiklad cestujici ani

naklad);

Pripojte VCI k vozidlu a pfipojte k nému diagnosticky pfistroj (pokud je diagnosticky pfistroj a VCI

propojeno diagnostickym kabelem, protdhnéte kabel okénkem);

Zatahnéte parkovaci brzdu a zavrete vSechny dvere (kapotu) a vozik;
Upravte tlak v pneumatikach na predepsanou hodnotu;

Pripojte vozidlo k udrZovacimu zafizeni baterie a ujistéte se, Ze je zafizeni

mimo zorné pole kamery;
Zapnéte zapalovani;

Stisknéte tlacitko panoramatického obrazu pro zobrazeni panoramatického obrazu na displeji stfedové

konzoly;

Abyste predesli chybé rozpoznani, ujistéte se, Ze v okoli kalibra¢ni oblasti nejsou Zadné predméty;

Zajistéte, aby byla kalibra¢ni oblast dobre osvétlena.

@ POZNAMKA

Klepnutim na OK dokoncite umisténi pomocného nastroje.

Klepnutim na tlacitko Zrusit ukoncite kalibraci.

3. Polohovani pomocného néstroje

Pro automatické umisténi pFi¢niku a posuvnych desek

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pFitka a posuvné desky se automaticky vréti do vychozi polohy. Pfi

pohybu pficky a posuvnych desek dbejte na bezpecnost.

2. Stisknéte tlacitko DalSi na tabletu pro vstup do dalsiho rozhrani za pfickou a

posuvné desky se vrati do svych plvodnich poloh.
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ltem Status

Frame angle
Roll angle

Pitch angle

%S

Offset

Front and rear

<

Crossbar hesght
Shiding block (L)

QiR «

Shding block (R)

Obrazek 6-63 Automatické umisténi pficniku

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je napajeci kabel ve spodni ¢asti sloupku zapojen do zasuvky a Ze je vypina¢ zapnuty.

Vycentrovani kalibraéniho ramu v predni ¢asti vozidla

1. Umistéte kalibra¢ni ram asi 1,5 m pred vozidlo.

2. Upravte kalibracni ramecek tak, aby byl zarovnan se stfedem predni ¢asti
vozidlo.

Obrazek 6-64 Vycentrovani kalibra¢niho rdmu

Instalace svorek na kola (svorek na pneumatiky) a tercd

Nainstalujte na kola ¢tyri svorky na kola ( svorky na pneumatiky) a terce (pokud nebyly nainstalovany
dfive).
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Obréazek 6-65 Instalace svorek kol (svorek pneumatik) a cild

Instalace prodluZovacich ty¢i a dvouradkovych laser

1. Nainstalujte dvé prodluZovaci tyce a dva laserové cary vlevo a vpravo

posuvné desky, respektive.

2. Utdhnéte knofliky na prodluZovacich tycich a zajistéte bezpecnostni karabiny.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS50A/18-R

Obrazek 6-66 Instalace prodluZovacich ty¢i a dvouradkovych lasert

Q)

POZNAMKA B&hem automatického nastaveni se ujistéte, Ze nejsou zadné prekazky, které by mohly branit pohybu pfi¢niku.
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Provést rozpoznani cile

1. Zajistéte, aby poloha vozidla zlistala nezménéna (zafadte rychlostni stupefi P nebo vozidlo zajistéte
kliny pod kola) a aby se uvnitf vozidla nikdo nenachazel.

Iﬁ—lAl—-—-J

ARk
[ 117}

Obrazek 6-67 Provedeni rozpoznani cile

2. Stisknéte tlacitko Start na tabletu pro zahjeni rozpoznavani cile. Tablet se poté automaticky
prepne na dal3i obrazovku.

Pro nastaveni a upevnéni kalibra¢niho ramu

1. Pfesunite kalibracni ramecek tak, aby se hodnoty ,Vzdalenost”, ,Staceni” a ,Odsazeni” zobrazovaly

zelené.

2. Po umisténi kalibracniho rdmu stisknéte 2 brzdy na zdkladné, abyste
zajistéte kalibracni ram.

3. Hrubé nastaveni kalibraéniho ramu je dokonceno. Stisknéte tlacitko DalSi na
tabletu pro vstup do dalSiho rozhrani.
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Obrazek 6-68 Uprava kalibraéniho ramu
Automatické presunuti pficky do cilové polohy

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pficka a posuvné desky se automaticky pfesunou do cilovych

poloh. Pfi pohybu pficky a posuvnych desek dbejte na bezpecnost.

2. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu pro vstup do dalsiho rozhrani za pfickou a

posuvné desky se presunou do svych cilovych poloh.

tem Standard Current Unit Swtus
Frame angle 0.00 0.00 ! v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 7. v
Offset 0 0o mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 835 mm v

Obrazek 6-69 Presunuti pri¢né tyce do cilové polohy
Pro provedeni laserového zarovnani

1. Pokud laserové zarovnani nesplfiuje poZadavky, stisknéte tlacitko Znovu zarovnat na tabletu pro

opétovné zarovnani laseru.

2. Jakmile laserové zarovnani splfiuje poZadavky, stisknéte na tabletu tlacitko Dal3i.
pokracovat.
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Left side laser Right side laser
CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Once the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.
Obrazek 6-70 Provedeni laserového zarovnani
3. Odstrarite svorky kol a terce kol.
Umisténi vzord

1.Jak je znazornéno na obrazku, umistéte dva vzory AUTEL-CSC1004/01 na obé
strany vozidla tak, aby se predni okraje vzor( zarovnaly s laserovymi liniemi (1)
a (4) a bo¢ni okraje vzor( srovnaly s laserovymi liniemi (2) a (3).

Obrazek 6-71 Umisténi dvou vzord

2. Vypnéte a vyjméte dvouradkovy laser. Uvolnéte brzdy na zékladné a

odsunte kalibra¢ni rdmecek.
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Q)

POZNAMKA Ujistéte se, e je zapnuté zapalovéni.

3. Postupuijte krok za krokem podle pokynd na obrazovce a nakonec se zobrazi obrazovka s informaci,

Ze kalibrace byla Uspésné provedena.

©®

POZNAMKA Po dokongeni aktualni funkce s pouZitim kalibraéniho ramu, pokud nejsou potieba z4dné dal3i funkce, vypnéte

dvouradkovy laser.

B. Pri vybéru hrbolaty terén nebo kalibra¢ni rdm a vozidlo nejsou v jedné poloze
stejna Uroven

1. Potfebné kalibra¢ni nastroje
Kalibra¢ni ram AUTEL-CSC1000;
Vzor AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Dvouradkovy laser AUTEL-CSC50A/15-L;
Dvouradkovy laser AUTEL-CSC50A/15-R;
IA1000 ProdluZovaci ty¢ AUTEL-CSC50A/18-L;
IA1000 Prodluzovaci ty¢ AUTEL-CSC50A/18-R;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Svorka kola (svorka pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Ter¢ na kolec¢ka AUTEL-CSC0500/16-LR;
Kolovy ter¢ AUTEL-CSC0500/16-RR;
Kolovy ter¢ AUTEL-CSC0500/16-LF;
Terc na kole¢ka AUTEL-CSC0500/16-RF;

Stojan na drzak volantu;

Zajistovaci klin pod kola.
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Obrazek 6-72 Potfebné kalibra¢ni nastroje

2. Pfiprava kalibrace

Zajistéte, aby prostor o rozmérech alespori 9,0 m (354,33 palce) x 4,5 m (177,17 palce) byl bez reflexnich

materiall (jako jsou okna, osvétlovaci zafizeni a reflektory) a aby byl povrch rovny.

Obrazek 6-73 Pfipravy prostoru pro vozidlo

Zaparkujte vozidlo na rovném povrchu s pfednimi koly v pfimém sméru
pozice.
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Umistéte klin pod kolo pred a za levy predni nebo pravy predni

kolo, aby se vozidlo nedalo rozjet.

Vycentrujte volant, nainstalujte drzak volantu, uvolnéte parkovaci brzdu a zafadte pfirozeny

pFevodovy stupen.

UdrZujte vozidlo prazdné. Ujistéte se, Ze hladina chladici kapaliny a motorového oleje je spravna a

Ze je palivova nadrz plna.
Zavrete v3echny dvere a venkovni osvétleni;
Upravte tlak v pneumatikach na predepsanou hodnotu;

Pokud je vozidlo vybaveno vzduchovym odpruzenim, nastavte pfed mérenim vzduchové odpruzeni

na standardni reZzim (tento reZzim se muze lisit v zavislosti na modelu vozidla);

Vyklopte vnéjsi zpétna zrcatka na obou stranach.
Zkontrolujte, zda je fotoaparét Cisty, a v pfipadé potreby jej oistéte pomoci
ubrousky

Zkontrolujte obraz z kamery na displeji stfedové konzoly; pokud je obraz ovlivnén poSkozenim
kamery, vyménte pFislusnou kameru. Pokud je obraz naklonény, zkontrolujte instalaci pFislusné

kamery;

PFipojte diagnosticky pfistroj k vozidlu. Pokud se pouziva kabel, protahnéte

diagnosticky kabel okénkem;

PFipojte nabijecku baterii. Nabijecka baterii by neméla byt v

zorné pole kamery;
Zapnéte zapalovani;

Stisknéte tlacitko panoramatického vyhledu pro zobrazeni panoramatického vyhledu na displeji

stfedové konzole;

Zajistéte, aby se v blizkosti kalibraéni oblasti nenachazely Zzaddné predméty, aby nedoslo k

nespravnému rozpoznani cary.

Kalibraéni plocha musi byt dobfe osvétlena.

@ POZNAMKA

Klepnutim na OK dokoncite umisténi pomocného nastroje.

Klepnutim na tlacitko Zrusit ukoncite kalibraci.

228



3. Polohovani pomocného nastroje

Pro automatické umisténi pficniku a posuvnych desek

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pFitka a posuvné desky se automaticky vrati do vychozi polohy.
PFi pohybu pFicky a posuvnych desek dbejte na bezpecnost.

2. Stisknéte tlacitko Dalsi na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani za pfickou a

posuvné desky se vrati do svych plvodnich poloh.

Hem

:

Frame angle
Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)

LIS STS T SEN TS

Sliding block (R)

Obrazek 6-74 Automatické umisténi pri¢niku

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je napéjeci kabel ve spodni ¢asti sloupku zapojen do zasuvky a Ze je vypina¢ zapnuty.

Pfiprava vozidla

1. Umistéte kliny pod kola, abyste zabranili smyku vozidla.

Obrazek 6-75 Umisténi klinG pod kola
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2. Posunite Fizeni dopFedu, zablokujte volant, zafadte neutral a

uvolnéte parkovaci brzdu.

Obrazek 6-76 Instalace nastroje pro drzék volantu

Pro vycentrovani kalibra¢niho rdmu pred vozidlem

1. Umistéte kalibra¢ni ram asi 1,5 m pred vozidlo.

2. Upravte kalibracni rémecek tak, aby byl zarovnan se stfedem predni ¢asti
vozidlo.

=

3
N

| N
< i

N

7

Obrazek 6-77 Vycentrovani kalibra¢niho rdmu
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Instalace svorek na kola ( svorek na pneumatiky) a terct

Nainstalujte na kola Ctyfi svorky na kola (svorky na pneumatiky) a terce (pokud nebyly
nainstalovany drive).

Obrazek 6-78 Instalace svorek kol (svorek pneumatik) a cild

Instalace prodluZovacich ty¢i a dvouradkovych lasert

1. Nainstalujte dvé prodluZovaci tyce a dva laserové ¢ary vlevo a vpravo
posuvné desky, respektive.

2. Utdhnéte knofliky na prodluZovacich tycich a zajistéte bezpe¢nostni karabiny.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS50A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Obrazek 6-79 Instalace prodluZovacich ty¢i a dvouradkovych laser(
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Pro provedeni kompenzace odvalovani kol

1. Jak je znazornéno v navodu na obrazovce, posurite klin pod kolo dozadu asi o
30 cm a poté zatlacte vozidlo ve sméru Sipky.

Tig]

Obrézek 6-80 Kompenzace odvalovani kol 1

()] L s i e — |

Obrazek 6-81 Kompenzace odvalovani kol 2
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Obrazek 6-82 Kompenzace odvalovani kol 3

@ e

r
5

Obrazek 6-83 Kompenzace odvalovani kol 4

2. Pokud je kompenzace rolovani dokoncena, tablet se zobrazi na dal3i obrazovce.
automaticky.
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@ POZNAMKA

Béhem automatického nastaveni se ujistéte, Ze se v ném nenachazeji Zadné prekazky, které by mohly branit
pohybu pFi¢niku.

Provést rozpoznani cile

1. Zajistéte, aby poloha vozidla z(stala nezménéna (zafadte rychlostni stupefi P nebo vozidlo zajistéte
kliny pod kola) a aby se uvnitF vozidla nikdo nenachazel.

-ﬂ—w—-—‘
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Obrézek 6-84 Provedeni rozpoznani cile

2. Stisknéte tlacitko Start na tabletu pro zahjeni rozpoznavani cile. Tablet se poté automaticky
prepne na dal3i obrazovku.

Pro nastaveni a upevnéni kalibra¢niho ramu

1. PFesunte kalibra¢ni rdmecek tak, aby se hodnoty ,Vzdalenost”, ,Staceni” a ,Odsazeni” zobrazovaly

zelené.

2. Po umisténi kalibra¢niho ramu stisknéte 2 brzdy na zakladné, abyste kalibra¢ni ram zajistili.

3. Hrubé nastaveni kalibra¢niho ramu je dokon¢eno. Stisknutim tlacitka DalSi na tabletu prejdéte do
dal3iho rozhrani.
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Distance Frame angle

E/N-a
v

Target values: 2437

v

Target values:

0.00

Offset

v

Target values:
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Obrazek 6-85 Uprava kalibraéniho ramu

Automatické presunuti pficky do cilové polohy

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pficka a posuvné desky se automaticky pfesunou do cilovych

poloh. Pfi pohybu pficky a posuvnych desek dbejte na bezpecnost.

2. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu pro vstup do dalsiho rozhrani za pfickou a

posuvna deska se presune do cilovych poloh.

Obrézek 6-86 Presunuti pricné tyce do cilové polohy

Pro provedeni laserového zarovnani

1. Pokud laserové zarovnani nesplfiuje poZadavky, stisknéte tlacitko Znovu zarovnat na tabletu pro

opétovné zarovnani laseru.

item
Frame angle
Roll angle

Pitch angle
Offset

Target distance
Target height
Sliding block (L)

Sliding block (R)

Standard
0.00
0.00
0.00

0

2437
1200
835

835

Current
0.00
0.00
0.00

0
2437
1200
838

838

Unit

mm

mm

mm

mm

Status

2. Jakmile laserové zarovnani splfiuje pozadavky, stisknéte na tabletu tlacitko DalSi.

pokracovat.
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Left side laser Right side laser
CSCO0605_00MACO CSC0605_00MACY

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign
* Once the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.
Obrazek 6-87 Provedeni laserového zarovnani
3. Odstranite svorky kol a terce kol.
Umisténi vzora

1. Jak je znazornéno na obrazku, umistéte dva vzory AUTEL-CSC1004/01 na obé
strany vozidla tak, aby se predni okraje vzord zarovnaly s laserovymi liniemi (1)
a (4) a bocni okraje vzorl srovnaly s laserovymi liniemi (2) a (3).

2. Vypnéte a vyjméte dvouradkovy laser. Uvolnéte brzdy na zdkladné a

odsunte kalibracni ramecek.

Obréazek 6-88 Umisténi dvou vzort
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@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je zapnuté zapalovani.

3. Postupuijte krok za krokem podle pokyni na obrazovce a nakonec zadejte

obrazovka zobrazujici, Ze kalibrace byla Uspésné provedena.

@ POZNAMKA

Po dokonceni aktudini funkce pomoci kalibra¢niho rdmu, pokud nejsou potfeba Zadné dal3i funkce,
vypnéte dvouradkovy laser.

6.5 Head-up displej

Head-up displej je zkratkou HUD. HUD je prihledny nebo miniaturni displej pro zobrazeni dat z palubni
desky vozidla, jako je rychlost a navigace, na ¢elnim skle pred fidi¢em, aby je Fidi¢ snadno vidél, aniz by
se musel divat dold nebo otacet hlavou, a mohl se soustredit na silnici pred sebou.

@ POZNAMKA

Jako priklad pro ilustraci zde uvadime vozidlo Audi A7 z roku 2011. Kalibra¢ni postupy se mohou u

jednotlivych vozidel liit. Ridte se prosim konkrétnimi pokyny na tabletu.

6.5.1 Vybér situace, ktera vyzaduje kalibraci
Vyménén fidici modul head-up displeje (HUD).
Demontovano a namontovano celni sklo.

V paméti DTC je uloZeno ,Zadné nebo nespravné zakladni nastaveni/adaptace”.

6.5.2 Pozadované kalibra¢ni nastroje

Kalibrac¢ni deska pro head-up displej AUTEL-CSC0707/06.

6.5.3 Priprava kalibrace
Zaparkujte vozidlo na rovném povrchu;
Zatahnéte parkovaci brzdu - vozidlo se béhem kalibrace nesmi pohybovat;

Sklopte levou a pravou slunecni clonu, odjistéte je a presurite do

strana;

PFipojte kalibra¢ni desku head-up displeje (HUD) AUTEL-CSC0707/06 k

stfedovou opéru (1) a (2) slunecni clony.
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AUTEL-CSC0707/06

o \

Obrézek 6-89 Umisténi kalibracni desky HUD

6.5.4 Spusténi kalibrace

Postupujte podle ilustraéniho privodce na tabletu a klepnutim ns tlaél’t#o nebo provedte kalibraci.

@ POZNAMKA

Obréazek nize slouZi pouze pro ilustraci, obrazek na HUD se liSi v zavislosti na vozidle, Fidte se prosim skutecnym stavem.

Step 1 10 50

\ 4

vertical: 800(500~1200)

Obrazek 6-90 Korekce obrazu HUD
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6.5.5 Korekce obrazu na head-up displeji

Obrazky na head-up displeji se mohou podobat ilustraci niZe, napfiklad Trapéz, Pol§taF, Usmév, Smyk,

Asymetricky horizontalni smyk, Asymetricky horizontalni polStar a Rotace.
Pro zahdjeni kalibrace miZete vybrat ten nejpodobnéjsi.

Y () 19 LT

- -

Trapezium Cushion Smile Shear

Asymmetric she.. @ Asymmetric cus.. © Rotation

Obrézek 6-91 Vybér obrazu HUD

6.6 Systém nocniho vidéni

Systém nocniho vidéni s termografickou kamerou pfispiva k optimalizaci viditelnosti b&hem nocni jizdy,

aby Fidici ziskali lepSi pfehled o stavu vozovky, stavu vozidla atd.

@ POZNAMKA

Jako pfiklad pro ilustraci uvadime vozidlo Audi A7 z roku 2011. Kalibraéni postupy se mohou v jednotlivych vozidlech ligit. Ridte se

prosim konkrétnimi pokyny na tabletu.

Zajistéte, aby pred vozidlem byl prostor alespori 1200 mm (47,24 palce).

6.6.1 Vybér situace, ktera vyzaduje kalibraci

Oprava nebo vyména kamery systému nocniho vidéni (NVS).
Oprava nebo vyména narazniku nebo mrizky chladice.
Sefizeni podvozku.

Zménéna vyska karoserie vozidla.

Zménéna poloha kamery NVS na karoserii vozidla.

239



6.6.2 Vybér polohy kalibrované soucasti
A: Vlevo.

B: Stred.

C: Spravné.

Obrazek 6-92 Vybér pozice pro kalibraci
6.6.2.1 PFivybéru A: Vlevo
1. Potfebné kalibra¢ni nastroje
Kalibra¢ni rdm AUTEL-CSC1000;
Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Svorka kola (svorka pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cil AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cil AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomucka pro vyrovnani AUTEL-CSC0500/08;

12V napéjeci adaptér.
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Obrazek 6-93 Potfebné kalibracni nastroje

2. Pfiprava kalibrace

Vycentrujte volant a udrzZujte pfedni kola vozidla v pfimé poloze (v pfipadé potreby
nejprve provedte sefizeni geometrie kol).

Ujistéte se, Ze hladina chladici kapaliny a motorového oleje ve vozidle je na doporucené
Urovni a Ze je palivova nadrz pina. Vozidlo by nemélo pfepravovat zadny dal3i naklad
(napfriklad cestujici ani naklad).

PFipojte VCI k vozidlu a pfipojte k VCI diagnosticky pFistroj (pokud jsou diagnosticky
pristroj a VCI propojeny diagnostickym kabelem, vedte kabel
skrz okno).

Zatadhnéte parkovaci brzdu, zavrete vSechny dvere a zhasnéte veskeré vnéjsi osvétleni.
Upravte tlak v pneumatikach na doporucenou hodnotu.
UdrZzujte vozidlo v chladném stavu.

V pfipadé potreby pfipojte vozidlo k udrZzovacimu zafizeni baterie, abyste zabranili jejimu vybiti.
splnit.

Zkontrolujte, zda je kamera systému nocniho vidéni (NVS) uvnitf drzaku a zda je
vyhled neruseny. (Kamera NVS se obvykle nachazi v blizkosti mFizky nebo
predni znak vozidla.)

Zkontrolujte, zda neni ochranné okénko kamery NVS poskozené. Pokud ano,
vymeérite ho.
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@ POZNAMKA

Umisténi kamery se maze lisit v zavislosti na vozidle.

Klepnutim na OK dokon¢ite umisténi pomocného nastroje.

Klepnutim na tlacitko Zrusit ukongite kalibraci systému no¢niho vidéni.

3. Polohovani pomocného néstroje
Pro automatické umisténi pri¢niku a posuvnych desek

1. Stisknéte tlaitko Start na tabletu a pficka a posuvné desky se automaticky vrati do vychozi polohy. PFi

pohybu pfitky a posuvnych desek dbejte na bezpec¢nost.

2. Stisknéte tlacitko DalSi na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani poté, co se pficka a posuvné desky vrati

do svych vychozich poloh.

tem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shiding block (R) v

Obrazek 6-94 Automatické umisténi pricniku

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je napéjeci kabel ve spodni ¢asti sloupku zapojen do zasuvky a Ze je vypina¢ zapnuty.

Vycentrovani kalibra¢niho ramu pred vozidlem

1. Umistéte kalibraéni ram asi 1,5 m pred vozidlo.

2. Nastavte kalibra¢ni rdmecek tak, aby byl zarovnan se stfedem predni ¢asti vozidla.
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Obrazek 6-95 Vycentrovani kalibra¢niho ramu
Instalace svorek na kola (svorek na pneumatiky) a tercd

Nainstalujte dvé svorky na kola (svorky na pneumatiky) a terc¢e na zadni kola (pokud nebyly nainstalovany dfive).

Obréazek 6-96 Instalace svorek kol (svorek pneumatik) a teréd

@ POZNAMKA

B&hem automatického nastaveni se ujistéte, Ze se v ném nenachazeji Zadné prekazky, které by mohly branit pohybu
pricniku.

Umisténi zarovnavaci pomucky

Umistéte pomdcku pro nastaveni sméru jizdy tak, aby smérovala do stfedu pfedniho narazniku.
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Obrazek 6-97 Umisténi zarovnavaci pomucky

@ POZNAMKA

Jakmile je zajisténa poloha zarovnavaci pomucky, na obrazovce se zobrazi vyzva k jejimu odebrani.
Klepnutim na OK pokracujte.

Umisténi kalibratoru NV

Nainstalujte kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 na levou posuvnou desku (v zavislosti na sméru
jizdy vozidla).

Obrazek 6-98 Umisténi kalibratoru NV
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Pro nastaveni a upevnéni kalibra¢niho rdmu

1. Pfesunte kalibracni rdmecek tak, aby hodnoty ,Vzdalenost”, ,Staceni” a ,Odsazeni” byly

zobrazeno zelené.

2. Po umisténi kalibra¢niho rdmu stisknéte 2 brzdy na zakladné, abyste kalibracni ram zajistili.

3. Hrubé nastaveni kalibra¢niho ramu je dokon&eno. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu.
pro vstup do dalSiho rozhrani.

Distance Frame angle Offset
‘< v
¥ b
v

v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values: 0

e -

Obrazek 6-99 Uprava kalibraéniho rému

Automatické pFesunuti pficky do cilové polohy

1. Stisknéte tlaitko Start na tabletu a pficka se automaticky presune k cili

poloha. PFi pohybu pficky dbejte na bezpecnost.

2. Stisknéte tlacitko DalSi na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani poté, co se pricka presune na

cilovou pozici.
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Item Standard Current Unit Sttus

Frame angle 0.00 0.00 % v
Roll angle 0.00 0.00 % v
Pitch angle 0.00 0.00

Offset 0 o mm

Target distance 1316 136 mm v

Obrézek 6-100 Pfesunuti pFicné tyce do cilové polohy
Zapnuti kalibratoru NV a centrovaciho laseru

1. Zapojte dodany napajeci kabel do napajeciho portu (1). Zapnéte vypinac (2) a rozsviti se
Cervend LED dioda (3). Napajeci zdroj |ze pfipojit dvéma zpUlsoby:

Pouzijte 12V napajeci adaptér, ktery je kompatibilni s kalibra¢nim néstrojem.

Pouzijte 12V napajeci kabel dodany s kalibracnim ramem.

Obrazek 6-101 Pripojeni napajeni

2. Stisknutim tlacitka Otevrit na tabletu zapnéte laser s posuvnou deskou.

3. Upravte vysku pficky (2) a posouvejte NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 doleva a doprava tak,
aby laserovy paprsek (1) mifil na libovolné misto na povrchu kamery systému no¢niho

vidéni.
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Obrazek 6-102 Nastaveni kalibratoru NV
4. Upravte bublinu tak, aby byla ve stfedu vodovahy.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A- na tabletu posunete bublinu A dopredu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A+ na tabletu posunete bublinu A dozadu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B- na tabletu posunete bublinu B doleva.

Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B+ na tabletu posunete bublinu B doprava.

Obrézek 6-103 Vycentrovani bubliny na vodovaze
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5. Upravte vy3Sku pricky a posufite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 doleva a doprava
tak, aby laserovy paprsek (1) miFil na stfed kamery systému no¢niho vidéni. Poté
stisknéte tlacitko Zavfit pro vypnuti laseru posuvné desky.

Obrazek 6-104 Vycentrovani laseru
Kalibrace kamery systému nocniho vidéni

1. Stisknéte a podrzte tlacitko (1) po dobu 2 sekund, ozve se bzucak.
prerusované. Po pfiblizné 20 sekunddch se rozsviti zelend kontrolka (2).

Obrazek 6-105 Spusténi kalibratoru NV
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Q)

POZNAMKA  Po 30 minutéch kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 automaticky pFestane fungovat, zelena kontrolka zhasne a bzu¢ak

se rozezni na 1 sekundu. Pro restartovani stisknéte a podrzte spinac (1) po dobu 2 sekund.

Pokud kalibrator NV pracuje normalné, stisknéte a podrzte spinac (1) po dobu 2 sekund. Zelena
kontrolka zhasne a kalibrator NV prestane fungovat.

2. Odstraiite svorky kol, terée kol a pomucku pro sefizeni geometrie.

3. Postupuijte krok za krokem podle pokynti na obrazovce a nakonec dokoncete
automatickou kalibraci.

6.6.2.2 PFi vybéru B: Stred
1. Potfebné kalibra¢ni nastroje

Kalibra¢ni rdm AUTEL-CSC1000;
Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Svorka kola (svorka pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cil AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cil AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomcka pro ustaveni AUTEL-CSC0500/08;

12V napéjeci adaptér.

2=

Obrézek 6-106 Potfebné kalibra¢ni nastroje
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2. PFiprava kalibrace

Vycentrujte volant a udrZujte predni kola vozidla v pfimé poloze (v pfipadé potreby nejprve
provedte sefizeni geometrie kol).

Ujistéte se, Ze hladina chladici kapaliny a motorového oleje ve vozidle je na doporucené trovni
a Ze je palivova nadrz pInd. Vozidlo by nemélo prepravovat Zadny dalsi naklad (napfiklad
cestujici ani naklad).

Pripojte VCI k vozidlu a pFipojte k VCI diagnosticky pfistroj (pokud jsou diagnosticky pfistroj a
VCI propojeny diagnostickym kabelem, vedte kabel
skrz okno).

Zatadhnéte parkovaci brzdu, zavrete vSechny dvere a zhasnéte veSkeré vnéjsi osvétleni.
Upravte tlak v pneumatikach na doporuc¢enou hodnotu.
UdrZujte vozidlo v chladném stavu.

V prfipadé potfeby pfipojte vozidlo k udrZzovacimu zafizeni baterie, abyste zabranili jejimu vybiti.
splnit.

Zkontrolujte, zda je kamera systému noc¢niho vidéni (NVS) uvnitf drzaku a zda je vyhled
neruseny. (Kamera NVS se obvykle nachazi v blizkosti mfizky nebo

predni znak vozidla.)

Zkontrolujte, zda neni ochranné okénko kamery NVS poskozené. Pokud ano,

vyménte ho.

@ POZNAMKA

Umisténi kamery se mze li3it v zavislosti na vozidle.
Klepnutim na OK dokon¢ite umisténi pomocného nastroje.

Klepnutim na tlacitko Zrusit ukongite kalibraci systému noc¢niho vidéni.

3. Polohovéani pomocného nastroje
Pro automatické umisténi pficniku a posuvnych desek

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pfictka a posuvné desky se automaticky vrati do vychozi
polohy. PFi pohybu pfitky a posuvnych desek dbejte na bezpe¢nost.

2. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu pro vstup do dalSiho rozhrani poté, co se pfitka a posuvné
desky vrati do svych vychozich poloh.
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Iem Status

Frame angle v

Roll angle v

Pitch angle v

Offset v
i Front and rear v

Crossbar height v

Sliding block (L)

Sliding block (R) v

Obrazek 6-107 Automatické umisténi pricniku

©

POZNAMKA Ujistéte se, Ze je napajeci kabel ve spodni ¢asti sloupku zapojen do zasuvky a Ze je vypina¢ zapnuty.

Vycentrovani kalibra¢niho ramu pred vozidlem

1. Umistéte kalibraéni ram asi 1,5 m pred vozidlo.

2. Nastavte kalibra¢ni rdmecek tak, aby byl zarovnan se stfedem predni ¢asti vozidla.

Obrazek 6-108 Vycentrovani kalibra¢niho ramu

Instalace svorek na kola (svorek na pneumatiky) a ter¢d

Nainstalujte dvé svorky na kola (svorky na pneumatiky) a ter¢e na zadni kola (pokud nebyly nainstalovany

drive).
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Obrazek 6-109 Instalace svorek kol (svorek pneumatik) a teréd

@ POZNAMKA

B&hem automatického nastaveni se ujistéte, Ze se v ném nenachazeji Zadné prekazky, které by mohly branit pohybu
pri¢niku.

Umisténi zarovnavaci pomuicky

Umistéte pomdcku pro nastaveni sméru jizdy tak, aby smérovala do stfedu pfedniho narazniku.

\~~\

Obrazek 6-110 Umisténi zarovnavaci pomucky

@

POZNAMKA Jakmile je uréena poloha zarovnavaci pomiicky, na obrazovce se zobrazi vyzva k jejimu odebrani. Klepnutim na OK

pokracujte.
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Umisténi kalibratoru NV

Nainstalujte kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 na levou posuvnou desku (v zavislosti na
sméru jizdy vozidla).

Obrazek 6-111 Umisténi kalibratoru NV
Pro nastaveni a upevnéni kalibra¢niho ramu

1. PFesunte kalibraéni ramecek tak, aby hodnoty ,Vzdalenost”, ,Staceni” a ,Odsazeni” byly
zobrazeno zelené.

2. Po umisténi kalibracniho rému stisknéte 2 brzdy na zakladné, abyste kalibracni ram zajistili.

3. Hrubé nastaveni kalibra¢niho ramu je dokonceno. Stisknéte tlacitko DalSi na tabletu.
pro vstup do dalSiho rozhrani.
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Distance Frame angle Offset
P ™ -
v v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values: 0

'_"-*'ﬁ_-

Obrazek 6-112 Uprava kalibra¢niho rému

Automatické presunuti pricky do cilové polohy

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pFicka se automaticky pfesune do cilové polohy. Pfi pohybu
pricky dbejte na bezpecnost.
2. Stisknéte tlacitko DalSi na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani poté, co se pricka presune na

cilovou pozici.

tem Standard Current Unit Status

Frame angle 0.00 0.00 * v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 * v
Offset 0 0 mm v
Target distance 1316 1316 mm v

Obrézek 6-113 Presunuti pficné tyce do cilové polohy
Zapnuti kalibratoru NV a vycentrovani laseru

1. Zapojte dodany napajeci kabel do napajeciho portu (1). Zapnéte vypinac (2) a rozsviti se ¢ervena
LED dioda (3). Napajeci zdroj Ize pfipojit dvéma zpUsoby:

PouZijte 12V napajeci adaptér, ktery je kompatibilni s kalibra¢nim nastrojem.
PouZijte 12V napajeci kabel dodany s kalibra¢nim ramem.
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Obrazek 6-114 Pripojeni napajeni
2. Stisknutim tlacitka Otevrit na tabletu zapnéte laser s posuvnou deskou.

3. Upravte vy3ku pficky (2) a posouvejte NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 doleva a doprava tak,
aby laserovy paprsek (1) mifil na libovolné misto na povrchu kamery systému no¢niho
vidéni.

Obrazek 6-115 Nastaveni kalibratoru NV

4. Upravte bublinu tak, aby byla ve stfedu vodovahy.
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Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A- na tabletu posunete bublinu A dopredu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A+ na tabletu posunete bublinu A dozadu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B- na tabletu posunete bublinu B doleva.

Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B+ na tabletu posunete bublinu B doprava.

Obrazek 6-116 Vycentrovani bubliny na vodovaze

5. Upravte vysku pritky a posurite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 doleva a doprava tak, aby
laserovy paprsek (1) mifil na stfed kamery systému nocniho vidéni. Poté stisknéte tlacitko
Zavfrit pro vypnuti laseru posuvné desky.

Obrézek 6-117 Vycentrovani laseru
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Kalibrace kamery systému nocniho vidéni

1. Stisknéte a podrzte tlacitko (1) po dobu 2 sekund. Bzu¢ak bude znit pferuSované. Po
priblizné 20 sekundach se rozsviti zelena kontrolka (2).

Obrazek 6-118 Spusténi kalibratoru NV

®

POZNAMKA  Po 30 minutéch kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 automaticky pFestane fungovat, zelena kontrolka zhasne a bzu¢ak

se rozezni na 1 sekundu. Pro restartovani stisknéte a podrzte spinac (1) po dobu 2 sekund.

Pokud kalibrator NV pracuje normalné, stisknéte a podrzte spinac (1) po dobu 2 sekund. Zelena
kontrolka zhasne a kalibrator NV prestane fungovat.

2. Odstraiite svorky kol, terée kol a pomucku pro sefizeni geometrie.

3. Postupuijte krok za krokem podle pokynti na obrazovce a nakonec dokoncete
automatickou kalibraci.

6.6.2.3 PFi vybéru C: Vpravo
1. Potfebné kalibra¢ni nastroje
Kalibrace rému AUTEL-CSC1000;
Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Svorka kola (svorka pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RR;

Cil AUTEL-CSC0500/16-LR;
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Cil AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomlicka pro ustaveni AUTEL-CSC0500/08;

12V napajeci adaptér.

Obrazek 6-119 Potfebné kalibra¢ni nastroje

2. Priprava kalibrace

Vycentrujte volant a udrzujte pfedni kola vozidla v pfimé poloze (v pfipadé potfeby
nejprve provedte sefizeni geometrie kol).

Ujistéte se, Ze hladina chladici kapaliny a motorového oleje ve vozidle je na doporucené
Urovni a Ze je palivova nadrz plna. Vozidlo by nemélo prepravovat zadny dal3i naklad
(napriklad cestujici ani naklad).

Pripojte VCI k vozidlu a pfipojte k VCI diagnosticky pfistroj (pokud jsou diagnosticky
pfistroj a VCI propojeny diagnostickym kabelem, vedte kabel
skrz okno).

Zatahnéte parkovaci brzdu, zavrete vSechny dvere a zhasnéte veskeré vnéjsi osvétleni.
Upravte tlak v pneumatikach na doporucenou hodnotu.
UdrZujte vozidlo v chladném stavu.

V pfipadé potreby pfipojte vozidlo k udrZzovacimu zafizeni baterie, abyste zabranili jejimu vybiti.
splnit.

Zkontrolujte, zda je kamera systému nocniho vidéni (NVS) uvnitf drzaku a zda je
vyhled neruSeny. (Kamera NVS se obvykle nachazi v blizkosti mFizky nebo
predni znak vozidla.)
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Zkontrolujte, zda neni ochranné okénko kamery NVS poskozené. Pokud ano,

vyménte ho.

@ POZNAMKA

Umisténi kamery se mUZze liit v zavislosti na vozidle.
Klepnutim na OK dokoncite umisténi pomocného nastroje.

Klepnutim na tlacitko Zrusit ukondite kalibraci systému no¢niho vidéni.

3. Polohovani pomocného nastroje

Pro automatické umisténi pricniku a posuvnych desek

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pfitka a posuvné desky se automaticky vréti do vychozi polohy. Pri

pohybu pritky a posuvnych desek dbejte na bezpecnost.

2. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani poté, co se pficka a posuvné desky vrati

do svych vychozich poloh.

Itermn Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siding block (L) v
Shiding block (R) v

Obrézek 6-120 Automatické umisténi pri¢niku

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je napajeci kabel ve spodni €asti sloupku zapojen do zasuvky a Ze je vypinac zapnuty.

Vycentrovani kalibracniho ramu pred vozidlem

1. Umistéte kalibra¢ni rdm asi 1,5 m pred vozidlo.

2. Nastavte kalibra¢ni rémecek tak, aby byl zarovnan se stfedem predni ¢asti vozidla.
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Obrazek 6-121 Vycentrovani kalibra¢niho ramu
Instalace svorek na kola (svorek na pneumatiky) a terét

Nainstalujte dvé svorky na kola (svorky na pneumatiky) a ter€e na zadni kola (pokud
nebyly nainstalovany dfive).

Obrazek 6-122 Instalace svorek kol (svorek pneumatik) a ter¢

©

POZNAMKA B&hem automatického nastaveni se ujistéte, Ze se v ném nenachdzeji z4dné prekazky, které by mohly branit pohybu

pri¢niku.

Umisténi zarovnavaci pomucky

Umistéte pomdcku pro nastaveni sméru jizdy tak, aby sméfovala do stfedu pfedniho narazniku.
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Obrézek 6-123 Umisténi zarovnavaci pomucky

@ POZNAMKA

Jakmile je zajisténa poloha zarovnavaci pomdcky, na obrazovce se zobrazi vyzva k jejimu odebrani.
Klepnutim na OK pokracuijte.

Umisténi kalibratoru NV

Nainstalujte kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 na pravou posuvnou desku (v zavislosti na sméru
jizdy vozidla).

Obrazek 6-124 Umisténi kalibratoru NV
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Pro nastaveni a upevnéni kalibra¢niho rdmu

1. Pfesunte kalibracni rdmecek tak, aby hodnoty ,Vzdalenost”, ,Staceni” a ,Odsazeni” byly

zobrazeno zelené.

2. Po umisténi kalibra¢niho rdmu stisknéte 2 brzdy na zakladné, abyste kalibracni ram zajistili.

3. Hrubé nastaveni kalibra¢niho ramu je dokon&eno. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu.
pro vstup do dalSiho rozhrani.

P -
v v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values: 0

..—-Zﬂ-'-'ﬁ_-

Obrézek 6-125 Uprava kalibra¢niho ramu

Automatické presunuti pricky do cilové polohy

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pricka se automaticky presune k cili

poloha. Pfi pohybu pfitky dbejte na bezpec¢nost.

2. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu pro vstup do dalSiho rozhrani poté, co se pFitka pFesune na

cilovou pozici.
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tem Standard Current Unit Status

Frame angle 0.00 0.00 s v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 = v
Offset 0 o mm v
Target distance 1316 1316 mm v

Obrézek 6-126 Pfesunuti pFicné tyce do cilové polohy
Zapnuti kalibratoru NV a vycentrovani laseru

1. Zapojte dodany napajeci kabel do napajeciho portu (1). Zapnéte vypinac (2) a rozsviti se
Cervend LED dioda (3). Napajeci zdroj |ze pfipojit dvéma zpUsoby:

Pouzijte 12V napajeci adaptér, ktery je kompatibilni s kalibra¢nim néstrojem.

Pouzijte 12V napajeci kabel dodany s kalibracnim ramem.

Obrézek 6-127 Pfipojeni napajeni

2. Stisknutim tlacitka Otevrit na tabletu zapnéte laser s posuvnou deskou.

3. Upravte vySku pficky (2) a posouvejte NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 doleva a doprava tak,
aby laserovy paprsek (1) miFil na libovolné misto na povrchu kamery systému no¢niho

vidéni.
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Obrazek 6-128 Nastaveni kalibratoru NV
4. Upravte bublinu tak, aby byla ve stfedu vodovahy.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A- na tabletu posunete bublinu A dopredu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka A+ na tabletu posunete bublinu A dozadu.
Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B- na tabletu posunete bublinu B doleva.

Kratkym nebo dlouhym stisknutim tlacitka B+ na tabletu posunete bublinu B doprava.

Obrazek 6-129 Vycentrovani bubliny na vodovaze
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5. Upravte vy3Sku pricky a posufite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 doleva a doprava
tak, aby laserovy paprsek (1) miFil na stfed kamery systému no¢niho vidéni. Poté
stisknéte tlacitko Zavfit pro vypnuti laseru posuvné desky.

Obrazek 6-130 Vycentrovani laseru
Kalibrace kamery systému nocniho vidéni

1. Stisknéte a podrzte tlacitko (1) po dobu 2 sekund, ozve se bzucak.
prerusované. Po pfiblizné 20 sekunddch se rozsviti zelend kontrolka (2).

Obrazek 6-131 Spusténi kalibratoru NV
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@ POZNAMKA

Po 30 minutéch kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 automaticky prestane fungovat, zelend kontrolka zhasne a

bzucak se rozezni na 1 sekundu. Pro restartovani stisknéte a podrzte spinac (1) po dobu 2 sekund.

Pokud kalibrator NV pracuje normalné, stisknéte a podrzte spinac (1) po dobu 2 sekund. Zelena kontrolka
zhasne a kalibrator NV prestane fungovat.

2. Odstranite svorky kol, tere kol a pomucku pro sefizeni geometrie.

3. Postupujte krok za krokem podle pokyn(i na obrazovce a nakonec dokoncete
automatickou kalibraci.

6.7 Palubni kamera

Palubni kamerovy systém je navrzen tak, aby varoval fidice, kdyZ se vozidlo zatne pohybovat mimo svdj jizdni
pruh na dalnicich a silnicich. Cilem systému je minimalizovat nehody zplsobené chybou Fidi¢e, jeho rozptylenim

a ospalosti.

@ POZNAMKA

Jako priklad pro ilustraci uvadime vozidlo Audi A7 z roku 2011. Kalibraéni postupy se mohou v jednotlivych vozidlech lisit. Ridte se

prosim konkrétnimi pokyny na tabletu.

Zajistéte, aby mezi nimi byl prostor alespori 1500 mm +/- 25 mm (59,06 palce +/- 0,98 palce).
stfed predniho kola a predni ¢ast vozidla.

6.7.1 Vybér situace, ktera vyzaduje kalibraci

Oprava nebo vyména predni videokamery.
Opraveno nebo vyménéno predni elni sklo.
Sefizeni podvozku.

Upravena vyska karoserie vozidla.

Vyska vozidla byla znovu nactena pomoci snimace vysky vozidla.
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6.7.2 Vybér parkovaci polohy vozidla

Obrazek 6-132 Vybér parkovaci polohy vozidla

A: Rovny terén.

B: Kalibra¢ni rdm a vozidlo nejsou ve stejné Grovni (zmérte hodnotu h pomoci metru).
Enter h Value

7 * Measure the height gap h between the two levels, and enter the

g measured value (unit: mm)
0

10

Obrazek 6-133 Namérend hodnota h

C: Nerovny terén nebo kalibraéni ram a vozidlo nejsou ve stejné Grovni (pomoci kompenzace
se automaticky rozpozna nosna plocha vozidla jako reference pro nastaveni vy3ky, Ghlu
naklonu a Uhlu naklanéni).

6.7.2.1 PFi vybéru A nebo B
1. Potfebné kalibra¢ni nastroje

Kalibra¢ni rédm AUTEL-CSC1000;
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Cilova deska AUTEL-CSC0601/01;

Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Svorka kola (svorka pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RR;

Cil AUTEL-CSC0500/16-LR;

Cil AUTEL-CSC0500/16-RR;

Pomucka pro vyrovnani AUTEL-CSC0500/08.

Obréazek 6-134 Pozadované kalibracni nastroje (pfi vybéru A nebo B)
2. Priprava kalibrace

Zaparkuijte vozidlo na rovném povrchu. Nastavte volant do stfedu a udrZujte predni kola vozidla
v pfimé poloze (v pfipadé potreby nejprve provedte sefizeni geometrie kol). Ujistéte se, Ze
pred vozidlem je minimaini prostor 3 m;

UplIné zastavte vozidlo, ovéfte, zda je Ghel zadniho tahu srovnany a
vypnéte zapalovani;

Ujistéte se, Ze hladina chladici kapaliny a motorového oleje ve vozidle je na doporucené Grovni
a Ze je palivova nadrz plnd. Vozidlo by nemélo prepravovat zadny dalsi naklad (napriklad
cestujici ani naklad);

PFipojte VCI k vozidlu a pFipojte k nému diagnosticky pristroj (pokud je diagnosticky pristroj a
VCI propojeno diagnostickym kabelem, protdhnéte kabel okénkem);
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Zavrete vSechny dvere a zhasnéte veSkeré venkovni osvétleni;
Upravte tlak v pneumatikach na pfedepsanou hodnotu;

V pripadé potFeby pripojte vozidlo k udrZovacimu zafizeni baterie, abyste zabranili jejimu vybiti.
splnit;

U vozidel se vzduchovym odpruZenim aktivujte ,rezim zvedaku*;

Ujistéte se, Ze Celni sklo a Cocky kamery jsou Cisté a Ze v jejich zabéru nebrani zadné prekazky.

Zajistéte, aby byla kalibra¢ni oblast dobre osvétlena;

Vycistéte palubni desku a zbavte ji v3ech cizich pfedmétd, které by mohly

zpUsobit osInéni na ¢elnim skle.

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze na €elnim skle neni Zadny odraz (reflexni predméty Ize zakryt Cernou latkou).

Pokud je vaSe vozidlo vybaveno vzduchovym odpruzenim nebo jste zvysili/snizili svétlou vySku, vratte prosim

vozidlo na svétlou vySku nastavenou vyrobcem pred provedenim kalibrace.

Klepnéte na Kontrola okolniho osvétleni a podle potfeby zkontrolujte okolni podminky.
Klepnutim na OK dokoncite umisténi pomocného nastroje.

Klepnutim na Zrusit ukondite funkci kalibrace predni kamery.

3. Polohovani pomocného néstroje
Pro automatické umisténi pricniku a posuvnych desek

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pritka a posuvné desky se automaticky vrati do vychozi polohy. P¥i

pohybu pfitky a posuvnych desek dbejte na bezpecnost.

2. Stisknéte tlacitko Dalsi na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani poté, co se pficka a posuvné desky vrati

do svych vychozich poloh.

hem Status
Frame angle

Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Obréazek 6-135 Automatické umisténi pricniku
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@

POZNAMKA Ujistéte se, e je napajeci kabel ve spodni ¢asti sloupku zapojen do zasuvky a Ze je vypinac zapnuty.

Pro vycentrovani kalibra¢niho ramu pred vozidlem

1. Umistéte kalibraéni ram asi 1,5 m pred vozidlo.

2. Nastavte kalibracni rdmecek tak, aby byl zarovnan se stfedem predni ¢asti vozidla.

e s cdesaa

Obrazek 6-136 Vycentrovani kalibra¢niho ramu
Instalace svorek na kola (svorek na pneumatiky) a tercd

Nainstalujte dvé svorky na kola (svorky na pneumatiky) a terce na zadni kola (pokud nebyly nainstalovany
drive).

Obrazek 6-137 Instalace svorek kol (svorek pneumatik) a tercd
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@ POZNAMKA

Béhem automatického nastaveni se ujistéte, Ze se v ném nenachazeji Zadné prekazky, které by mohly branit
pohybu pFi¢niku.

Umisténi zarovnavaci pomucky

Umistéte pomdcku pro vyrovnani tak, aby mifila na stfed predniho kola.

Obréazek 6-138 Umisténi zarovnavaci pomuicky

@ POZNAMKA

Jakmile je zajisténa poloha zarovnavaci pomuicky, na obrazovce se zobrazi vyzva k jejimu odebrani. Klepnutim
na OK pokracujte.

PFipevnéni a upevnéni cilové desky

1. Spustte drZaky cilovych desek (1) na obou stranach pri¢niku kalibrace
réam AUTEL-CSC1000.
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Obrazek 6-139 Vysunuti drzaku terové desky

2. Nainstalujte cilovou desku AUTEL-CSC0601/01 na kalibra¢ni ram a upevnéte ji pomoci
posuvnych blokl (1) na obou stranach pri¢niku.

Obrazek 6-140 Upevnéni cilové desky

Pro nastaveni a upevnéni kalibra¢niho rdmu

1. Pfesunte kalibra¢ni rdmecek tak, aby hodnoty ,Vzdalenost”, ,Staceni” a ,Odsazeni” byly
zobrazeno zelené.

2. Po umisténi kalibra¢niho rdmu stisknéte 2 brzdy na zakladné, abyste
zajistéte kalibraéni rdm.
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3. Hrubé nastaveni kalibra¢niho ramu je dokonceno. Stisknéte tlacitko DalSi na tabletu.

pro vstup do dalSiho rozhrani.

Distance Frame angle Offset

v v

Target values: 1574 Target values: 0.00 Target values: 0

=

Obrazek 6-141 Uprava kalibra¢niho ramu
Automatické pFesunuti pricky do cilové polohy
1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pricka se automaticky pfesune do cilové polohy. PFi pohybu pFicky
dbejte na bezpecnost.
2. Stisknéte tlacitko Dalsi na tabletu pro vstup do dal3iho rozhrani poté, co se pficka presune na

cilovou pozici.

tem Standard Current st Status

Frame angle 0.00 0.00 . v
Rodl angle 0.00 0.00 % v
Pitch angle 0.00 0.00 . v
Offset o0 0 mm v
Target distance 1574 1574 mm v
Target hesght 993 993 mm v

Obrazek 6-142 Presunuti pficné tyce do cilové polohy

3. Demontujte svorky kol (svorky na pneumatiky), terce kol a sefizeni geometrie

pomoc.
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Kalibrace pfedni kamery

1. Vyberte podbéh kola a zadejte vySku levého predniho kola, pravého predniho kola,
levého zadniho kola a pravého zadniho kola. Po zadani vSech hodnot klepnéte na
OK . Pokud jsou hodnoty spravné, pokracujte klepnutim na Ano .

\ rrrrrrr Wheel housing rim height (mm)

I LF RF

I
LI

X

RR

‘Choose wheel housing, input the
height

Obrazek 6-143 VySka rafku podbéhu kola

2. PocCkejte, dokud se na obrazovce nezobrazi ,Kalibrace Uspé3na, bez poruchy”, poté
klepnutim na OK dokoncete kalibraci.

6.7.2.2 PFi vybéru C
1. Potfebné kalibracni nastroje

Kalibracni ram AUTEL-CSC1000;
Cilova deska AUTEL-CSC0601/01;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Svorka kola (svorka pneumatiky) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cil AUTEL-CSC0500/16-LF;
Cil AUTEL-CSC0500/16-RF;
Cil AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cil AUTEL-CSC0500/16-RR;
Klin pod kola;

Nastroj pro drzak volantu.
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Obrazek 6-144 Potfebné kalibracni nastroje

2. Priprava kalibrace

Zaparkujte vozidlo na rovném povrchu s pfednimi koly v pfimém sméru

pozice;

Umistéte klin pod kolo pred a za levé predni nebo pravé predni kolo, abyste zabranili pohybu vozidla;

Viycentrujte volant, nainstalujte nastroj pro drzak volantu a uvolnéte

zatdhnéte parkovaci brzdu a zaradte pfirozeny prevodovy stuper.

UdrZujte vozidlo prazdné. Ujistéte se, Ze hladina chladici kapaliny a motorového oleje je spravna.
a palivova nadrz je plna.

Zavrete vSechny dvere a venkovni osvétleni;
Upravte tlak v pneumatikach na pfedepsanou hodnotu;

Pokud je vozidlo vybaveno vzduchovym odpruzenim, nastavte pfed mérenim vzduchové odpruzeni na

standardni rezim (tento rezim se mizZe lidit v zavislosti na modelu vozidla).
Ujistéte se, Ze pred vozidlem je 3 m nebo vice volného prostoru.

Uplné zastavte vozidlo, ovéFte, zda je Ghel zadniho tahu srovnany a

vypnéte zapalovani;

PFipojte VCI k vozidlu a pfipojte k nému diagnosticky pfistroj (pokud je diagnosticky pfistroj a VCI

propojeno diagnostickym kabelem, protahnéte kabel okénkem);
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V pfipadé potreby pfipojte vozidlo k udrzovacimu zafizeni baterie, abyste zabranili jejimu vybiti.
splnit;

Ujistéte se, Ze Celni sklo a cocky kamery jsou Cisté a Ze v jejich zab&ru nebrani Zadné prekazky.

Zajistéte, aby byla kalibra¢ni oblast dobre osvétlena;

Vycistéte palubni desku a zbavte ji vSech cizich predmétd, které by mohly
zpUlsobit osInéni na ¢elnim skle.

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze na Celnim skle neni zZ&dny odraz (reflexni pfredméty Ize zakryt €ernou latkou).

Klepnutim na Kontrola okolniho osvétleni zkontrolujete okolni svételné podminky
dle pokynd.

Klepnutim na OK dokon¢ite umisténi pomocného nastroje.

Klepnutim na Zrusit ukon¢ite funkci kalibrace predni kamery.

3. Polohovani pomocného nastroje
Pro automatické umisténi pfi¢niku a posuvnych desek

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pfitka a posuvné desky se automaticky vrati do vychozi
polohy. Pfi pohybu pfi¢ky a posuvnych desek dbejte na bezpec¢nost.

2. Stisknéte tlacitko DalSi na tabletu pro vstup do dalSiho rozhrani poté, co se pfitka a posuvné
desky vrati do svych vychozich poloh.

Iem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Obrézek 6-145 Automatické umisténi pricniku

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je napdjeci kabel ve spodni ¢asti sloupku zapojen do zasuvky a Ze je vypinac zapnuty.

276



Priprava vozidla

1. Umistéte kliny pod kola, abyste zabranili smyku vozidla.

Obrazek 6-146 Umisténi klind pod kola

2. Posunite Fizeni dopredu, zablokujte volant, zafadte neutrdl a uvolnéte jej.
parkovaci brzda.

Obrazek 6-147 Instalace nastroje pro drzak volantu

Pro vycentrovani kalibra¢niho ramu pfed vozidlem

1. Umistéte kalibraéni ram asi 1,5 m pred vozidlo.

2. Nastavte kalibracni rdmecek tak, aby byl zarovnan se stfedem predni ¢asti vozidla.
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Obrazek 6-148 Vycentrovani kalibracniho rdmu
Instalace svorek na kola (svorek na pneumatiky) a tercd

Nainstalujte na kola Ctyfi svorky na kola (svorky na pneumatiky) a terce (pokud nebyly
nainstalovany drive).

Obrazek 6-149 Instalace svorek kol (svorek pneumatik) a cild
Pro provedeni kompenzace odvalovani kol

1. Podle pokyn( na obrazovce posurite klin pod kolo dozadu asi 0 30 cm a poté zatlacte
vozidlo ve sméru Sipky.
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Obrazek 6-150 Kompenzace odvalovani kol 1

() -—ﬂ—w—-——l

Obrazek 6-151 Kompenzace odvalovani kol 2
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Obrazek 6-152 Kompenzace odvalovani kol 3

Tt ]
LN

Obrazek 6-153 Kompenzace odvalovani kol 4

2. Pokud je kompenzace rolovani dokonéena, tablet se zobrazi na dalSi obrazovce.
automaticky.
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@

POZNAMKA B&hem automatického nastaveni se ujistéte, Ze se v ném nenachézeji 74dné prekazky, které by mohly branit pohybu

pri¢niku.

PFipevnéni a upevnéni teréové desky

1. Spustte drzaky tercl (1) na obou stranach pficniku
Kalibra€ni ramecek AUTEL-CSC1000.

Obrazek 6-154 Vysunuti drzaku tercové desky

2. Nainstalujte cilovou desku AUTEL-CSC0601/01 na kalibraéni ramecek a upevnéte ji.
teréovou desku pomoci posuvnych blokd (1) na obou stranach pficniku.

Obrézek 6-155 Upevnéni cilové desky
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Pro nastaveni a upevnéni kalibra¢niho rdmu

1. Pfesunte kalibracni rdmecek tak, aby hodnoty ,Vzdalenost”, ,Staceni” a ,Odsazeni” byly

zobrazeno zelené.

2. Po umisténi kalibra¢niho rdmu stisknéte 2 brzdy na zakladné, abyste kalibracni ram zajistili.

3. Hrubé nastaveni kalibra¢niho ramu je dokon&eno. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu.
pro vstup do dalSiho rozhrani.

P ™ -
v

v v

Target values: 1574 Target values 0.00 Target values: 0

r—an-'-.lﬁ—.

Obrézek 6-156 Uprava kalibra¢niho ramu
Automatické presunuti pricky do cilové polohy

1. Stisknéte tlacitko Start na tabletu a pricka se automaticky presune k cili

poloha. Pfi pohybu pfitky dbejte na bezpec¢nost.

2. Stisknéte tlacitko Dal3i na tabletu pro vstup do dalSiho rozhrani poté, co se pFitka pFesune na

cilovou pozici.

Item Sandard Current Unit Slaws
Frame angle 0.00 0.00 . v

Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 . v
Offset 0 0 mm v
Target distance 1574 1574 mm v
Target height %3 993 mm v

Obrézek 6-157 Presunuti pficné tyce do cilové polohy
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3. Demontujte svorky kol (svorky na pneumatiky), terce kol a sefizeni geometrie

pomoc

Kalibrace predni kamery

1. Vyberte podbéh kola a zadejte vy3ku levého predniho kola, pravého predniho kola, levého zadniho kola
a pravého zadniho kola. Po zadani vSech hodnot klepnéte na OK . Pokud jsou hodnoty spravné,
pokracujte klepnutim na Ano .

\ oy Wheel housing rim height (mm)

| | r -

W <->|

Obrazek 6-158 Vy3ska rafku podbéhu kola

LR RR

H Choose wheel housing, input the
H height.

2. Pockejte, dokud se na obrazovce nezobrazi ,Kalibrace isp&snd, bez poruchy”, poté klepnutim na OK

dokoncete kalibraci.
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7 UdrZba a servis

7.1 Pokyny pro udrzbu

7.1.1 Udrzba kalibracniho ramu
7.1.1.1 Udrzba kamery
Drzte ruce a nastroje dal od objektivu fotoaparatu.

NEPOKOUSEJTE se istit ¢o¢ku fotoaparatu standardnim Eistitem oken a had¥ikem ani na ni foukénim vzduchem z dilny.

Pokud je ¢isténi nutné, mélo by se provadét specidlni Cistici kapalinou pro optiku a/nebo vzduchem v plechovce.

7.1.1.2 Udrzba fetézu

Aby se kalibragni rdm hladce zvedal a spoustél, naneste na oba retézy kazdych Sest mésicd antikorozni olej.

— |©® @

0)(0,_oNo_o)(©_o)o,o)o
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ZpUsob GdrZzby: provléknéte Fetézy mezerami na obou stranach kalibraéniho ramu a naneste na povrch

Fetéz( antikorozni olej.

7.1.1.3 Udrzba mechanismu jemného doladéni

Aby mechanismus jemného ladéni fungoval hladce, doplfiujte do né&j mazivo kazdych Sest mésic.
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Metoda Udrzby: Pomoci mazaciho lisu svisle naneste mazaci lisu na zavity, loZiska, ozubena
kola a dal3i pracovni ¢asti knoflikl jemného doladéni a napliite je. Poté kazdym knoflikem 2 aZ
3krat otoCte tam a zpét, abyste zajistili rovnomérné rozlozeni maziva.

7.1.1.4 Udrzba vodici lity pFi¢niku

Aby posuvné desky fungovaly hladce, nanasejte prosim kazdych Sest mésicl antikorozni olej
na vodici liSty pFi¢niku.
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ZpUsob udrzby: Vodici listy otFete suchym hadfikem, naneste antikorozni olej a poté 2 az 3krat posurite posuvnou

desku tam a zpét, aby se olej rovhomérné rozprostrel.
7.1.1.5 Udrzba posuvné desky

Aby posuvna deska fungovala hladce a bez hluku, promaZte ji jednou ro¢né.

azaaaaaaaaﬂiizﬂaa o

ZpUsob udrzby: Postupuijte podle pokyn( v ,Servisni priru¢ce” a demontuijte levy a pravy posuvny plech. Poté
demontujte spojovaci sestavu plechu (1), abyste ziskali pFistup k ozubenému soukoli. Naneste mazivo na ozubena
kola a otalejte ozubenym kolem umisténym nad enkodérem a vné posuvnych plechd, abyste zajistili rovnomérné

rozloZeni maziva.
7.1.1.6 UdrZba skladaciho mechanismu

Aby sklddaci mechanismus fungoval hladce a bez hluku, pridejte prosim

mazaci olej do néj kazdych Sest mésic.

Metoda Udrzby: mazaci olej naneste pfimo do mezer tfecich ¢asti.

7.1.2 Udrzba cile

NEPOUZIVEJTE tvrdé predméty k Gderim nebo poskrabani povrchu terée, co? by mohlo zpGsobit, Ze by byl ter¢

neidentifikovatelny. Viimnéte si také nahromadéni necistot, oleje nebo maziva, které méze zpUsobit poskozeni terce.

286



problémy s identifikaci.
Na obrazovce zobrazeni cilového vzoru se na cilovém vzoru zobrazi nasledujici ¢ervend ikona, coZ znamen4,
Ze cil mdze potrebovat vycistit.

® Cervena ikona: Cil nenalezen.

PFi CiSténi terce se nedoporucuje pouZivat utérky nebo hadry, protoZe vldkna zachycuji mastnotu, kterd se

pfi pokracujicim stirdni usazuje zpét na povrchu terce v tenké vrstvé.
K otfeni povrchu tercli pouZijte jemny Cistici roztok a mékké papirové utérky.
Terée NEPONORUJTE hadici ani do vody, ani nestfikejte €istici prostfedek primo na ter¢. Mohlo by dojit k

poskozeni optickych soucasti. Pri ¢iSténi ter¢ kompletné otrete.

7.2 Servisni postupy

Tato ¢ast obsahuje informace o FeSeni problémd, technické podpore, opravach a Zadostech o ndhradni

nebo volitelné dily.

7.2.1 Samoinspekce
1. Po seslapnuti brzdového pedalu je zvednuty hever nebo brzda neni pevné utazena.
Zkontrolujte, zda je terén rovny, pokud ne, pfesurite se na rovné misto;
2. Zvedaci mechanismus kalibra¢niho rdmu nefunguje.
Zkontrolujte , zda je napéjeci kabel spravné pripojen;
Zkontrolujte , zda je vypinac kalibra¢niho ramu zapnuty;
Zkontrolujte, zda je zapnuté tlatitko NOUZOVEHO ZASTAVENI;
Zkontrolujte, zda jsou ramena pFi¢niku rozloZena a zajiSténa;
Zkontrolujte, zda jste na zapnuti systému cekali déle neZ 5 sekund;
Zkontrolujte, zda kalibraéni rdm dosahuje dolni’horni mezni polohy.
3. Zvedaci mechanismus kalibraéniho rému se obtizné zveda nebo spusti.

Zkontrolujte , zda namontované nastroje ADAS, vzorové desky nebo jiné nastroje nebrani zvedacimu

mechanismu;
Zkontrolujte, zda nejsou nabijeci kabely nebo jiné kabely zamotané.

Zkontrolujte , zda je ty¢ pro pfipevnéni Sablon zcela roztaZzena.
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Zkontrolujte , zda neni monitor nainstalovan nakrivo;
Zkontrolujte , zda se kolem kalibra¢niho rému nenachazeji prekazky.

4. Ramena pri¢niku nelze sloZit nebo je obtizné je sloZit.

Zkontrolujte, zda je vnitFni ¢erveny sloupec kalibra¢niho rdmecku zarovnan s vystraznou znackou

znameni;

Zkontrolujte, zda jsou namontované nastroje ADAS, vzorové desky nebo jiné nastroje

odstranéno;
Zkontrolujte, zda posuvna deska vyklouzne ze skladaciho mechanismu;
Zkontrolujte , zda se kolem kalibra¢niho rdmu nenachézeji prekazky.

5. Ramena pfi¢niku se nedaji nebo se obtizné rozkladaji.

Zkontrolujte, zda je vnitFni ¢erveny sloupec kalibra¢niho rdmecku zarovnan s vystraznou znackou

znameni;
Zkontrolujte, zda je knoflik na sklddacim mechanismu oto¢en na doraz;
Zkontrolujte, zda Fetéz béZi hladce nebo zda neni po3kozeny;
Zkontrolujte , zda se kolem kalibra¢niho rdmu nenachézeji prekazky.
6. Posuvné desky se nedaji pohnout nebo se s nimi obtizné pohybuje.
Zkontrolujte, zda prictka spadla a je bezpecné upevnéna;

Zkontrolujte, zda se v Fetézovém kanalu uvnitf pFicky nenachézeji cizi predméty

ujistéte se, Ze Srouby Fetézu nejsou uvolnéné;
Zkontrolujte, zda se mezi posuvnymi deskami a vodicimi liStami nenachéazeji cizi predméty;
Zkontrolujte, zda se mezi ozubenymi koly posuvnych desek a ozubenymi ty¢emi nenachazeji cizi predméty;
Ujistéte se, Ze bezpe&nostni popruhy posuvnych desek jsou v ramci svych uréenych rozsahd;
Pohybujte posuvnymi deskami, abyste zjistili, zda nevypadly néjaké cizi predméty.
7. Posuvné desky pfi skladani pricniku abnormalné klesaji.
Zkontrolujte, zda nejsou stojany uvolnéné;

Zkontrolujte, zda se ozubena kola neuvolnila.

7.2.2 Poprodejni sluzby
7.2.2.1 Udrzba na misté

1. Zvedaci mechanismus kalibra¢niho ramu i po samokontrole stale nefunguje.
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Servisni persondl vstoupi do tovarniho reZimu a zkontroluje stav kazdého
senzor a motorova brzda;

Sejméte zadni kryt a zkontrolujte, zda nejsou kabely uvolnéné, prerusené atd.

2. Zvedaci mechanismus kalibraéniho ramu se po samocinném zvednuti nebo spousténi stale obtizné
inspekce.

Zkontrolujte, zda neni konstrukce kalibracniho rdmu deformovana v disledku poprodejniho servisu

servisni persondl na misté;
Vstupte do tovarniho rezimu, zkontrolujte stav kaZdého senzoru a motorové brzdy;
Sejméte zadni kryt a zkontrolujte, zda nejsou kabely uvolnéné, prerusené atd.

3. Kalibra¢ni rdm se zveda a klesa se zjevnym abnormalnim hlukem a zasekava se.

Servisni persondl vstoupi do tovarniho reZimu a zkontroluje stav kazdého

senzor a motorova brzda;

Sejméte zadni kryt a zkontrolujte, zda nejsou kabely uvolnéné, prerusené atd.

4. Kdy? je kalibraéni rdm zapnuty, nemizZe stat v Zadné vysce ani sam klesat.
Servisni persondl musi vstoupit do tovarniho reZimu a zkontrolovat stav motorové brzdy;

Sejméte zadnf kryt a zkontrolujte, zda nejsou kabely uvolnéné, prerusené atd.
5. Klicové casti kalibracniho ramu jsou mirné uvolnéné.

Kontrola na misté pracovniky poprodejniho servisu za G¢elem zjisténi, zda je

normalni, nebo zda je potfeba jej opravit ¢i vyménit.
6. Dalsi problémy, které uzivatelé nemohou opravit samokontrolou.
7.2.2.2 Vraceni na pobocku

1. Otazka poprodejniho servisniho personalu na misté stale z(istava nevyresena

inspekce.

Zaméstnanci pobocky kontaktuji oddéleni vyzkumu a vyvoje v UstFedi, aby zkontrolovali strukturu
kalibra¢niho ramu, hardware a software atd. a spole¢né navrhli Feseni.

7.2.2.3 Navrat do ustredi

1. Otazka poprodejniho servisu na misté stale z(istadva nevyfeSena

inspekce.
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Vyzkumni a vyvojovi pracovnici Ustfedi zkontroluji strukturu kalibra¢niho rdmu, hardware a software
atd.

2. Kdyz je kalibragni rdm vypnuty, nemiiZe stat v Zadné vy3ce a sdm se spusti dol(.
Vyzkumni a vyvojovi pracovnici Ustfedi zkontroluji vSechny ¢asti konstrukce kalibra¢niho ramu, aby
odstranili zavady.

3. V&zné uvolnéni nebo zlomeni klicovych soucasti kalibracniho rdmu.

Vyzkumni a vyvojovi pracovnici Ustfedi zkontroluji vSechny ¢asti konstrukce kalibra¢niho ramu, aby
odstranili zavady.

7.2.3 Vyména dild

Dily, které si uZivatelé mohou vyménit sami

-

. Koletka
2. Nozni brzda
3. Pfedni kryt vnéjSiho sloupku
4. PFedni kryt vnitfniho sloupku
5. Externi kabely, jako napfiklad napdjeci kabel, nabijeci kabel, kabely monitoru atd.
6. Levé a pravé posuvné desky
7. Stfedni posuvna deska
8. Drzak desky se vzory
9. Zamek sklddaciho mechanismu
10. Stojan na tablet
11. Drzak monitoru
12. Monitor
13. Horni kryt vnitfniho sloupku
Soucasti musi byt vyménény pracovniky poprodejniho servisu
1. Zékladna
2. Zadni kryt
3. Vnitfni Sndry

4. Vnitfni hardware
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5. Nabijeci port 12 V/24 V
6. Rukojet' nebo drzak rukojeti
7. Panel ovladacich tlacitek
8. Retéz
9. Pant skladaciho mechanismu
10. Treci ¢asti sklddaciho mechanismu
11. Kamera (nutna rekalibrace)
Dily je nutné vrétit do pobocky k vyméné
1. Elektricka tla¢na ty¢ nebo motor
2. Sloupovy systém
3. Mechanismus jemného doladéni
4. Brevno
5. Hlavni ovladani

6. Vodici liSta pro vnitfni sloupek

7.2.4 Technicka podpora

Pokud méte jakékoli dotazy nebo problémy s provozem produktu, kontaktujte nds (viz nasledujici kontaktni

informace) nebo svého mistniho distributora.
Oltar ¢inského Ustredi
Telefon: +86 (0755) 8614-7779 (pondéli-patek, 9:00-18:00 pekingského casu)  E-mail:

support@autel.com _ Adresa: 2.

patro, budova Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, komunita Songpingshan, podoblast Xili, okres
Nanshan, mésto Shenzhen, Cina

Web: www.autel.com

Oltar Severni Amerika

Telefon: 1-855-288-3587 (pondéli-patek, 9:00-18:00 vychodniho ¢asu)  E-mail:

ussupport@autel.com _ Adresa: 36

Harbor Park Drive, Port Washington, New York, USA 11050

Web: www.autel.com/us

Oltar Evropy
Telefon: +49(0)89 540299608 (pondéli-patek, 9:00-18:00 berlinského ¢asu)
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E-mail: support eu@autel com
Adresa: Landsberger Str. 408, 81241 Mnichov, Némecko

Web: www.autel.eu
OItaF pro Asii a Tichomofi
Japonsko:
Telefon: +81-045-548-6282

E-mail: supportjp@autel com  Adresa:
6. patro, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japonsko

Web: www autel com/jp

Austrélie:

E-mail: ausuppart@autel com  Adresa:
Unit 5, Veronica Street 25, Capalaba

IMEA Autel

Telefon: +971 585 002709 (v SAE)  E-mail: imea-
support@autel.com  Adresa: 906-17 Preatoni.

Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubaj,
Web: www.autel.com

Latinskoamericky oltar

Mexiko:

Telefon: +52 33 1001 7880 (Spanélstina v Mexiku)  E-mail:
latsupport@autel.com _ Adresa: Avenida

Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Mexiko

Brazilie:

E-mail: brsupport@autel com  Adresa:

900, mistnost 32, Campinas, SP, Brazilie

Web: www.autel.com/br
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7.2.5 Opravy
Pokud bude nutné vrétit zafizeni k opravé, stdhnéte si prosim formular pro opravu z webu www.autel.com a
vypliite jej. Musi obsahovat nasledujici informace:
Jméno kontaktni osoby
Zpatecni adresa
Telefonni ¢&islo
Nézev produktu
Uplny popis problému  Doklad o koupi pro
zaruéni opravy  Preferovany zpUsob platby pro

nezaruni opravy

©

POZNAMKA Platbu za opravy mimo zaruku Ize provést kartou Visa, MasterCard nebo v rdmci schvalenych Gvérovych podminek.

Zaslete zarfizeni svému mistnimu zéstupci nebo na niZe uvedenou adresu:

2. patro, budova Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, komunita Songpingshan,
Podokres Xili, okres Nanshan, mésto Shenzhen, Cina

7.2.6 Dal3i sluzby

Volitelné pfisluSenstvi si miZete zakoupit pfimo od autorizovanych dodavateld naradi Autel a/nebo od svého
mistniho distributora ¢i zastupce.

Vase objednavka by méla obsahovat nasledujici informace:
Kontaktni informace

Nézev produktu nebo dilu
Popis polozky ~ MnoZstvi

k nakupu
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8 Informace o shodé s predpisy

Shoda s FCC FCCID: WQ8-DA2411

Toto zafizeni bylo testovano a shledano v souladu s limity pro digitalni zafizeni tfidy B podle ¢asti 15 pravidel FCC.
Tyto limity jsou navrZzeny tak, aby poskytovaly pfiméFenou ochranu pred Skodlivym rusenim v obytnych instalacich.
Toto zafizeni generuje, vyuziva a mazZe vyzarovat radiofrekvenéni energii a pokud neni instalovano a pouzivano v
souladu s pokyny, mize zpusobovat 3kodlivé ruseni radiové komunikace. Neexistuje viak zadna zaruka, ze k
ruseni v konkrétni instalaci nedojde. Pokud toto zafizeni zpUsobuje $kodlivé ruseni radiového nebo televizniho
prijmu, cozZ Ize zjistit vypnutim a zapnutim zafizeni, uzivatel se doporucuje pokusit se ruseni odstranit jednim

nebo vice z nasledujicich zptsob.

opatreni:
Zmeénte orientaci nebo umisténi prFijimaci antény.
ZvétSete vzdalenost mezi zafizenim a pfijimacem.

Zapojte zafizeni do zasuvky na jiném okruhu, nez ke kterému je
prijimac je pfipojen.

PoZadejte o pomoc prodejce nebo zkuSeného technika pro radia/televize.

Upozornéni: Jakékoli zmény nebo Upravy tohoto zafizeni, které nejsou vyslovné schvaleny vyrobcem, mohou

zrudit vase opravnéni k provozovéni tohoto zafizeni.

Toto zafizeni splfiuje ¢ast 15 pravidel FCC. Provoz podléha nasledujicim dvéma podminkam:

(1) Toto zafizeni nesmi zpUsobovat Skodlivé rusenf a (2) toto zafizeni musi akceptovat jakékoli

prijaté ruseni, véetné ruseni, které mGze zpUsobit nezadouci provoz.

Toto zafizeni splfiuje limity expozice zafeni stanovené FCC pro nekontrolované
prostFedi. Toto zafizeni by mélo byt instalovano a provozovano s minimalni vzdalenosti 20 cm mezi zaficem a

vasim télem.
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Prohlaseni ISED

Cestina: Toto zatizeni obsahuje vysila¢(e)/prijimac(e) osvobozené od licence, které splfiuji poZadavky RSS kanadské
ministerstva pro inovace, védu a ekonomicky rozvoj (Innovations, Science and Economic Development Canada).

Provoz podléhd nésledujicim dvéma podminkam:
(1) Toto zafizeni nesmi zplsobovat ruseni.

(2) Toto zafizeni musi akceptovat jakékoli ruseni, v€etné ruseni, které mudze zpUsobit nezddouci provoz zafizeni.

Digitalni pFistroj splfiuje kanadské normy CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B).

Toto zafizeni obsahuje vysilace/pfijimace osvobozené od licence, které splfiuji normy RSS osvobozené od licence

organizace Innovation, Science and Economic Development Canada.

Operace podléha nasledujicim dvéma podminkam:
(1) Toto zafizeni nesmi zpUsobovat ruseni.

(2) Toto zafizeni musi akceptovat jakékoli ruseni, véetné ruseni, které madze zpUsobit nezadouci provoz zafizeni.

DigitaIni zaFizeni CIEM splfiujici kanadské normy can-3 (b) / nmb-3 (b).

Toto zafizeni spliiuje poZadavky na vyjimku z limitd rutinniho hodnoceni v asti 6.3 normy RSS 102 a spliiuje
pozadavky normy RSS 102 tykajici se expozice radiovym zarfenim. UZivatelé mohou ziskat kanadské informace o

expozici radiovym zarenim a shodé s predpisy.

Toto zafizeni splfiuje poZadavky na vyjimku z aktuélnich hodnoticich limitd v ¢asti 6.3 normy CNR-102 a shodu s
normou RSS 102 pro expozici rddiovym vindm. UZivatelé mohou ziskat kanadské Gdaje o expozici rddiovym vindm

a shodé s predpisy.

Toto zafizeni splfiuje kanadské limity pro vystaveni zafeni stanovené pro
nekontrolované prostredi.

Toto zafizeni splfiuje kanadské limity pro vystaveni zaFeni stanovené pro nekontrolované prostredi.
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Toto zafizeni by mélo byt instalovano a provozovano s minimalni vzdalenosti 20 cm mezi zaficem
a vasim télem.

Toto zafizeni by mélo byt instalovano a provozovano s minimalni vzdalenosti 20 cm mezi zaficem
a vasim télem.

Zafizeni pro provoz v pasmu 5150-5250 MHz je ur€eno pouze k pouZiti v interiéru, aby se sniZilo
potencidlni Skodlivé ruseni mobilnich satelitnich systému na stejnych kanalech.

Zafizeni uréené pro provoz v pasmu 5150-5250 MHz je uréeno pouze pro pouziti v interiéru, aby
se snizilo riziko Skodlivého ruseni.
mobiln{ satelitni systémy na stejném kanalu.

Tento radiovy vysila (certifikagni ¢islo ISED: 10826A-DA2411) byl schvalen kanadskym ministerstvem primyslu (Industry
Canada) pro provoz s uvedenymi typy antén s uvedenym maximalnim povolenym ziskem. Typy antén, které nejsou
uvedeny v tomto seznamu a které maji opét vétsi zisk nez uvedeny pro dany typ, jsou pro poufZiti s timto zafizenim

prisné zakazany.

Tento radiovy vysilac (certifikacni Cislo ISED: 10826A-DA2411) byl schvalen kanadskym
ministerstvem prdmyslu (Industry Canada) pro provoz s nize uvedenymi typy antén s maximalnim
povolenym ziskem. Typy antén, které nejsou uvedeny v tomto seznamu a maiji zisk vétsi nez
uvedeny maximalni zisk, jsou pro provoz vysilace pfisné zakazany.

Shoda s CE
Smérnice RED 2014/53/EU

Shoda s RoHS

Toto zafizeni je prohlaSeno za vyhovujici evropské smérnici RoHS 2011/65/EU.
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| MechnaTeesmedpySoose
9 Zaruka

9.1 Omezena jednoleta zaruka

Spole¢nost Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (dale jen ,spole¢nost”) zaru¢uje plvodnimu maloobchodnimu
kupujicimu tohoto zafizeni, Ze pokud se u tohoto produktu nebo jakékoli jeho ¢asti pfi béZném pouZzivani a
podminkach spotrebitelem prokaze vada materialu nebo zpracovani, kterd by vedla k selhani produktu do
jednoho roku od data ndkupu, budou takové zavady opraveny nebo vyménény (za nové nebo repasované dily) s
dokladem o koupi, dle uvazeni spole¢nosti, a to bezplatné za dily nebo praci pfimo souvisejici s danymi vadami.

@ POZNAMKA

Pokud je zarué¢ni doba v rozporu s mistnimi zakony a predpisy, dodrzujte prosim prislusné mistni zdkony a

predpisy.

Spole¢nost nenese odpovédnost za Zadné ndhodné ani nasledné skody vzniklé v disledku pouZivani,
nespravného pouziti nebo montaze zafizeni. Nékteré staty neumoziuji omezeni doby trvani implicitni zaruky,

takZe se na vas vySe uvedend omezeni nemusi vztahovat.
Tato zaruka se nevztahuje na:
a) Vyrobky vystavené abnormalnimu pouzivani nebo podminkam, nehodé, nespravnému zachazeni, zanedbani,

neopravnénym Upravam, zneufziti, nespravné instalaci nebo opravé nebo nespravnému skladovani;
b) Vyrobky, jejichZ mechanické sériové Cislo nebo elektronické sériové ¢islo bylo
odstranéno, zménéno nebo znehodnoceno;
) Poskozeni zplsobené vystavenim nadmérnym teplotam nebo extrémnim vlivim prostiedi
podminky;
d) Poskozeni vzniklé v dUsledku pFipojeni nebo pouZiti jakéhokoli pFislusenstvi nebo jiného produktu, ktery nebyl
schvélen nebo autorizovan Spolec¢nosti;
e) Vady vzhledu, kosmetické, dekorativni nebo konstrukéni prvky, jako je rdmovani a
nefunkéni &asti.
f) Vyrobky poskozené vnéjsimi vlivy, jako je ohen, necistoty, pisek, Unik baterie, spalena pojistka, kradez nebo

nespravné pouziti jakéhokoli elektrického zdroje.

@ oULezTE
Veskery obsah produktu mGzZe byt b&hem opravy smazan. Pfed doruéenim produktu do zaru¢niho servisu byste si méli

vytvorit zalozni kopii veSkerého obsahu produktu.
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